Machine Translated by Google

VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BuckosnmeTtsp
MO/IEN: NDJ-5S/NDJ-8S



Machine Translated by Google

VEVOR Bucko3nmeTsp

Upgrade -The Home Creator Way

MOZEN: NDJ-55/NDJ-85

ToBa e opurmHanHaTa UHCTPYKLMS, MONS, NPpoYeTeTe BHUMATEHO BCUYKN UHCTPYKLMN B
PBKOBOACTBOTO, Mpean Aa 3anoyvHeTe paboTa. VEVOR cuv 3ana3Ba nNpaBoTo Aa Th/KyBa
PBKOBOACTBOTO 3a NMOTPe6UTENS. BBHLUHWAT BUA Ha MPOAYKTA LLie 3aBUCKU OT NMPOAYKTa, KOWTO cTe
nonyunnn. Mons, U3BMHeTE HY, Ye HAMa Ad B MHPOPMMPaMe OTHOBO, ako MIMa TEXHOOTUYHM

NN coPpTyepHU akTyanmsaumm Ha Halms NPoayKT.
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MpeaynpexaeHue - 3a Ja HaManw pricka oT HapaHsBaHe, NOTPe6UTeNAT TpGBa Aa NPOYeTe PLKOBOACTBOTO C UHCTPYKLWN

BHUMaTeTHO.

To3u NpoAyKT e NpeAMeT Ha pa3nopes6uTe Ha EBponelickaTa gnpektusa 2012/19/EO. CumBonbT
3auepKHaTUAT KOLL 3a 6OKNYK NOKa3Ba, Ye NPOAYKTBLT U3NCKBa OTARNHO

CcbbupaHe Ha oTNaabUK B EBponelickusa Cbio3. ToBa ce 0THaACA 3a NPOAYKTa 1 BCUYKK

akcecoapwu, MapkupaHu ¢ To3u cumeon. MpoayKTUTe, MapKkMpaHW KaTo TakunBa, He MoraT ja 6bAaT N3XBbPASHN
_ C 06UKHOBEHMTE BUTOBM OTNaAbLV, HO TPsIGBa Aa ce Mpejaje B NYHKT 3a CbbypaHe 3a peuykapaHe

eneKTpnYeckn 1 eIeKTPOHHN yCTpOVICTBa

NHpopmaums 3a FCC

BHUMAHWE: MpomeHn nnn Mognéukaumm, KOUTo He ca U3pUYHO 0A06peHM OT OTrOBOpHaTa CTpaHa
HecboTBETCTBMETO C U3MCKBAHKSITa MOXE Aa aHy/Mpa NPaBoTo Ha NoTpebuTens Aa paboTu ¢ o6opyABaHeTo!

ToBa yCTpOICTBO e B CboTBeTCTBMe ¢ YacT 15 oT npasBunata Ha FCC. EkcnioaTtaumsaTta My e npeamet Ha
CneAHuUTe ABe yCNOoBUS:

1) TO311 NPOAYKT MOXe Aa NPUYMHUN BPeAHU CMYLLEEHWS.

2) To3v NpoAyKT TpsiGBa Aa NpuemMa BCAKAKBU MOyYeHN CMYLLEEHIS, BKIIOUNTENHO CMYLLIEHNS, KOUTO MoraT
Zia NPUYVIHK HeXenaHa onepauus.

NPEAYMPEXAEHWE: MpomeHn nnn MoAndrKaLmmn Ha To31 NPOAYKT, KOUTO He ca U3PUYHO 0406peHn oT
CTpaHaTa, OTrOBOpHa 3a CbOTBETCTBMETO, MOXE Jja aHy/iupa NpaBoTo Ha NoTpe6uTens ga pa6oTu C NpogykTa.
3abenexka: To31 NPOAYKT e TeCTBaH 1 € YCTaHOBEHO, Ye OTroBaps Ha OrpaHnYeHusaTa 3a knac B

LmdpPoBO YCTPOMCTBO CbriacHo YacT 15 ot MNpaBunata Ha FCC. Te3n orpaHnyeHns ca npejHasHaveHn ga
C ocurypsBaT pasymHa 3almTa CpeLly BpeHUN CMYLLIEHUA B XWINLLHA MHCTanauus.

To3u NpoayKT reHeprpa, 13nosi3Ba U MOXe Aa N31bYBa PaANOYECTOTHA EHEPriis 1 ako He

VNHCTanMpaHy 1 N3Mnon3saHu B CbOTBETCTBUE C UHCTPYKLMWTE, MOTaT Aa MPUYNHAT BPeAHUN CMYyLLLEHUS

KbM pagnokoMyHuKaLuuTe. Hama obaue rapaHuus, Ye HAMa Aa Ma CMyLLEeHNS

BBL3HUKHAT B jaZileHa HCTanaums. AKo TO31 NPOAYKT NPUUMHABA BPeAHN CMYLLIEHNA Ha PaANOTO

VNV TENEBN3NOHEH NPUEM, KOETO MOXe /ia Ce ONpejen Ypes N3K/UBaHe U BKIKYBaHE Ha NPOAYKTa,
MoTpe6uTenaT ce Hacbpyasa Aa ONUTa Jja KOPUrMpa CMyLLIEHVETO Ypes efIHO WU NoBeYe OT CleAHUTe
MepKu.

- MpeopueHTUpaiiTe UM NpemecTeTe NpueMallata aHTeHa.

- YBenmyeTe pascTosAHMETO MexAy NPojyKTa 1 NpueMHuKa.

- CBbpXeTe NpoAyKTa KbM KOHTaKT OT efleKTpuyecka Bepura, pasiviHa oT Tasu, KbM KOATO e CBbP3aH NPUEMHUKBT

CBbp3aH.

- KoHcynTyipaiiTe ce ¢ AMnbpa Uav € ONUTEH PaAno/TeneBU3NOHEH TeXHUK 3a ChAelicTBue.
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WHcTpyKLmm 3a 6e3omacHoCT

AI’IPE,CLYI‘IPE)KAEHVIE:

1. MNpean Aa TecTBaTe MalLMHATa, CBaseTe 3alyMTHaTa Kanayka 3a TpaHcnopTupaHe oT
YEMMIZEER

2. 3axpaHBaHeToO TpsibBa Aa Ma 06LLja MOLLHOCT, MO-ro/isiMa UM paBHa Ha Tasu Ha

MHCTpyMeHTa. Tol CbLLo Taka Tpsi6Ba Aa 6bAe NpaBUIHO 3a3eMeH. PaboTHOTO HanpexeHve TpsibBa
cnaspainite TabanuaTa C TeXHMYECKN NapameTpu.

3. O6opyABaHeTo TpsiGBa Aa ce NOCTaBW Ha A06pe MPOBETPUBO 1 Cyx0 MACTO. He ro octassiite
BCAKaKBW NMPENATCTBUSA 0T3ag U OTCTPaHu B paguyc ot 300 Mm.

4. Cnep yn0Tpe6a n3Knr4yeTe ypeja 1 n3BajeTe Lencena oT KOHTaKTa.

BbHLWweH BuA Ha MHCTPYMEHTA BtBeaeHue

DA
Bl
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1 Kopnyc Ha 0CHOBHOTO YCTPOWCTBO 2 EKpaH Ha gucnnesa

3 O6nact Ha knasatypata 4 ViHTepdeiic 3a TeMnepaTypHa coHza
5 HuBenupaly 6anoH 6 3axpaHBall| KOHeKTop

7 MpesKniouBsaTen 3a 3axpaHBaHe 8 Konye 3a perynvpaHe Ha BUCOUMHATa

9 YHBepcaneH WapHup 10 Cko6a 3a KosIoHa

1" Baza 12 HusenvpalLy kpayeTa
13 3almTHa pamKa Ha poTopa 14 3aTAralla ApbXKa Ha MOTOBU/IKaTa
15 CBbp3BaL NpLT 16 KoMntoTbpeH nHTepdelic
17 WHTepdelic Ha npuHTepa
XapakTepucTmkmn

Yncro HoBMAT ANrnTaneH BVICK03VIMeT'bp € IHTeNNreHTeH I/IHCprMeHT, 6a3v|paH Ha eAuH...
WHTENNIEHTHO yrpaBneHune ¢ ymn. Ta3un cepus BUCKO3MMETPY € UHTErpupaHa ¢

BMCOKOMPOMN3BOAMTENEH CTBMNKOB ABUraTen 1 gparisep, paboTeLy TOYHO 1 CTabUAHO CbrNacHo
HacTpolikaTa Ha NporpamMara 1 ABUraTensiT 3aZBuXBa POTopa Aa Ce BbPTY Upe3 BbPTALL, MOMEHT

CeH30p C NOCTOsSIHHA CKOPOCT. KOraTto poTopbT CpeLLHe BUCKO3HO CbNpOTUB/EHME B

TEYHO TeCTBaHa, CbNpPOTMBUTEIHATA C1Na e 6'bAe BbpHaTa 06paTHO KbM CeH30pa 3a BbpPTALL MOMEHT, 06pa60TeHa
1 Ce N3UNCNABa BbTPELLHO, a C/1ef, TOBA Ce MOoKa3Ba Ha eKpaHa C TEYHUW KPUCTann KaTo

CTOMHOCT Ha BUCKO3MTETa Ha TeCTBaHaTa TEYHOCT. B cpaBHeHMe ¢ NOA06HM MHCTPYMEHTH, Ta3n cepus
WNHCTPYMEHTUTE ca NpeAMMCcTBa B yao6HaTa paboTa, AMPEKTHOTO OTUMTaHe, 6oratus AUCnneid, BucokaTta
TOYHOCT Ha M3MepBaHe, CTabuHaTa CKOPOCT Ha BbPTEHE, BMCOKATa YCTOMUYMBOCT Ha CMYLLIEHVS U

LINpoKo paboTHO HanpexeHue (100V~240V, 50/60Hz) n ap.

Mpu NHCTpyMeHTaNHa paboTa, Tasu cepust UHCTPYMEHTU MoraT Aa nokasBsaT npoLeHTa Ha
n3MepeHaTa CTOMHOCT A0 Mb/IHVS U3MEPUM AnanasoH, NpejyrnpexaeHne 3a N3MepyM AnanasoH
npenbaBaHe, CKaHVpaHe aBTOMaTUYHO 1 U3MepBaHe HaBpeMe, 11 B 3aBMCMMOCT OT Te3n

dYHKUMK, NOTPEBUTENST MOXe 6bP30 1 NPeLn3Ho Aa n3bepe noaxoasaLua KOMbUHaLMS OT poTop
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1 CKOPOCT Ha BbpTeHe, 3anaseTe onpejeneHnTe yoioBMa Ha M3MepBaHe N U n3nonsBalite

YA06HO Mpy 6bAELLO0 MPOU3BOACTBO 1 TECTBAHE.

Tasun cepusi UHCTPYMEHTU MOXKe Jia Ce 13M0/3Ba LUMPOKO 3a M3MepBaHe Ha BUCKO3MTETa Ha
Nenuo ¢ pasTBOPUTES, EMY/CUS, BUOXMMUYEH NPOAYKT, 6051, MOKPUBEH MaTepuras, KO3MeTVKa,

MacCTnNo, XapTueHa nynna, XpaHa n Huwecte n ap.

NapameTbp Ha TexHWKaTa

Mogen NDJ-5S NDJ-8S

[AmnanasoH Ha n3MepBaHe 1cP ~ 100 000cP (PoTop NeO 1cP ~ 2000 000cP (PoTop NeO
Tps6Ba Aa ce n3nonsea 3a 15CP no-gony) TpA6Ba Aa ce n3nonssa 3a 15CP no-gony)

Pe3ontoums Ha nokassaHe 0.01cpP 0.01 era a gyt

TouHOCT Ha n3mepBaHe  +2% (HOTOHOBA TEUHOCT, Nb/IHA +2% (MbnHa HIOTOHOBA TeYHOCT
MaLuab) MaLuab)

ChewndukauyA Ha poTopa. #1, #2, #3, #4 #1, #2, #3, #4

KanauyuteT Ha npo6aTta 300 go 400 mn (B 3aBUCUMOCT OT 300 go 400 mn (B 3aBUCUMOCT OT
poTop) poTopbT)

CKOpOCT Ha BbpTeHe 6,12, 30, 60 06/MVH 0.3,0.6, 1.5, 3, 6, 12, 30, 60 06/MUH

*

MNpeobpasyBaHe Ha MepHU egnHMLM: 1Pa.s=1000mPa.S, 1P=100mPa.S, 1cp=1mPa.S

3ABEJTIEXKA: N3mepBaHusa nog 15 cP n3nckBaT 3akynyBaHeTo Ha poTop 0#.

YcnoBus Ha oko/siHaTa cpeja

Temnepatypa Ha okonHaTa cpega: 5°C ~ 35°C (npenopbuntenHo 23°C +3°C)
OTHOocuTenHa BnaxHocT:  80%

3axpaHBaHe: Bxog AC100~240V 50/60Hz, N3xog DC12V 2A

HAMa cMnHW enekTPOMarHUTHN CMyLLIEHVSI, HIMa CUTHW BUGPaLIMK 1 HAMa

KOpPO3MBEH ras B 61m3ocT AO UHCTPYMEHTa.
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CTbNKW 3a NHCTaIMpaHe

1. Vi3BajeTe ocHOBaTa, NOBAWraLLMs NPBbT, OCHOBHATA MaLUMHA Ha BUCKO3MMETbPA, OCHOBHATa MalLMHa
CBbP3BALLATA LMHA 1 ajanTepa 3a 3aXpaHBaHe 1 A4p. OTBOP M TO  , MOCTaBeTe MOBAUraLLYs NPT B OCHOBaTa
3aTerHere C raikara (3a6enexka: KOnyeTo 3a MoBAWraHe e OTAACHO), cBaneTe

BUHT OT OCHOBHAaTa CBbp3Balla WyHa Ha MallnHaTa, NocTaBeTe ro B MOHTaXHUA OTBOP Ha

3ajHaTa 1 JoNHaTa YacT Ha OCHOBHAaTa MaLLVHA W Cied TOBa 3/paBo 3aKkpereTe OCHOBHAaTa MalunHa
CBbp3BaLlaTa WHa KbM OCHOBATa C OTCTPaHeH LWeCTOCTEHEH BUHT. HaKpaﬂ nocraBeTe

rnaBHaTa MaLlvHa ¢ 4o6pe GpUKCMpaHaTa CBbP3BaLla WMHA B MOHTaXHUs OTBOP Ha

noBAvraLys NAb3rad 1 3aterHeTe GpUKCMpaLLaTa Apbxka B kanmbpupaHata nosmums.

2. 3aBbpTeTe KOMNUETO 3a MOBAWraHe 1 ro HaCTPOTe Ha NOAXOAALLA CTEMEH HA CTErHATOCT Ha NOBAUraHe, NPy KOSITO
rnaBHaTa MallUMHa HAAMa Aa ce MAb3He HaAo/y aBTOMATMYHO 1 yCeLLaHeTo 3a aMopTu3aLms e

61aronpuATHO NPV NOBAMraHe, a LUNULOBATA raika npeg noeauralys nabarad Moxe Aa 6bae

3aBbpTa Ce, 3a Aa Ce perynvpa, ako e TBbpje xna6as nunu TBbpAe CTerHar.

3. Perynuvpaiite TpuTe XOpM3OHTaNHW KpayeTa Mo 0CHOBATa M HarpaBeTe Bb3AyLLUHOTO Mexypue 3a HUBenupaHe
npegj NHCTpyMeHTa fa 6be B LieHTbpa Ha YepHUS KPbr.

4. OTcTpaHeTe npejnasHaTa Kanavka 3a TpPaHCnopTMpaHe oT yHMBepcanHaTa Bpb3ka Ha OCHOBHOTO YCTPOMCTBO.
5. CBbPXETE MHCTPYMEHTA KbM 3aXpaHBaHeTo.

6. Potopu Ne 1~Ne 4, 060pyABaHM C MHCTPYMEHTA, Ca NoKasaHW Ha durypata no-Aosy.
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#1 PoTop #2 PoTop #3 PoTop #4 PoTop 3alLMTHa pamka Ha poTopa
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1 BUHT M4*10

2 3alunTHa pamka Ha poTopa

3 BYHT M6*

4 baza

5 HuBenmpaluy kpaveta

6 BYIHTa M8*16

7 YrninbTHeHne

8-KQNOHHa ckoba

9 Konye 3a perynvipaHe Ha BICOYUHaTa

10 33TaraLla ppkoxsaTka Ha MOTOBMAKaTA

11 MoToBunka

12 OcHoBeH MOAyN 3a M3MepBaHe Ha BUCKO3UTeT

NoarotoBka Npeau TecTa

1. i3cmneTe TecToBaTta Npoba B KPbIb/l CbA C MAOCKO ABHO C ANaMeTbP

rno-ronsiMa ot 60 MMANMETPa N BUCOUMHA No-rofigma oT 115 muanmeTtpa.

2. MoHTUpaiiTe 3amMTHaTa pamMmka Ha poTopa BbpPXy KOpryca noj MHCTPyMeHTa.

3. /36epeTe NoAXOASLL, POTOP M O 3aBUiATE MO YaCOBHMKOBATA CTPesika KbM KOHEKTOPa Ha Basia Moj,

rnaBHa MaluvHa.

4. 3aBbpTeTe NOBANIaLLOTO KOMYe, 3a Ja CnycHeTe 6aBHO MHCTPYMEHTA, MoToneTe poTopa B

npo6aTta 1 noagpaBHeTe MapkMpoOBKaTa 3a HMBO Ha TEYHOCTTA (BA/TbOHaTaTa AN M3NbKHaNaTa IMHNS Ha poTopa
noJitoC) A0 HUBOTO Ha TecTBaHaTa TEYHOCT.

5. MposepeTe ganu NpejHUAT HUBENUP Ha MHCTPYMEHTA € B HUBEIMPaHO NON0XeHne.

3abenexka: Hukora He gbpnainTe KOHEKTOpPa Ha Bana HafoNly UV HanpeyHo, KoraTo ro 3akpensaTe.

WA OTKayaHe Ha poTopa, UK BbTPeLLHaTa CTPYKTypa MOXe Aa ce noBpeau.

TemnepaTtypaTta Ha OKO/IHaTa cpeja TpsibBa Aa 6b/e NOCTOsIHHA MO BPeMe Ha M3MepBaHeTo, 3a Aa Ce NoAAbPXa

CTabUNHOCTTa 1 KOPEKTHOCTTa Ha M3MepeHaTa CTOMHOCT.
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NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

>

L~

L
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1. Ha paboTHaTa 30Ha Ha npeAHVsA naHen nma o6wo 7 knasuwa n 1 LED nHamnkaTtop

Ha OCHOBHaTa MalluHa.

HE. VkoHa Vive OnucaHve Ha 6yToHa
1 EkpaH Ha gucnnes Moka3BaHe Ha yC/I0BMsiTa Ha M3MepBaHe 1 pesyaTaTuTe OT TecTa
HacTpoiite CbOTBETHUS NapamMeTbp
2 YBenuuasae Ha kiioua
3 SN Knasuww 3a poTop 1 060poTun KnvkHeTe, 3a Aa 3aaaZeTe NapameTpuTe Ha potopa 1 o6opoTuTe
To3n MHANKATOP LLe Ce BKNKUK, KOoraTo ABuUraTensr ctaptmpa
MHavikaTop 3a pa6oTa Aa paboTv 1 Aa ce N3KNK0UBA, KOraTo ABUraTessiT crpe 4a pabotu,
4
Coetnmma 1 CbCTOSIHNETO Ha MHCTPYMEHTa MOXe Ja Ce onpejent
npes nHAMKaTopa Mpw H1CKa CKOPOCT Ha BbPTeHe.
5 byToH RUN/STOP (MYyCK/CTOM) CTapTupaHe unu CnmpaHe Ha UHCTpYMeHTa
HacTpoiiTe CbOTBETHVSI NapaMeTbp
6 @ KnaBuw 3a HamansiBaHe
/3non3sa ce 3a NpoBepKa AaNM OCHOBHUAT MOAY/ Ha BUCKO3MMETBLPa
7 HuBenvpaly 6anoH
€ B XOPU30HTA/IHO MONOXeHUe
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OTneuvaraiite n3mMepeHuTe AaHHU (BBHLUEH npuHTEp e
8 MEHAT Kntou 3a nevat

n3nckBa ce
9 BXOA Kntou 3a NoTBLPXAeHME MoTBbpAETE BCEKU NapameTbp UKW onuys

CrapTvpaHe Ha aBTOMaTU4HO CKaHVpaHe 1 Bpeme 3a crmpaHe
10 CKAHVIPAHE/BPEME Knasuu 3a ckaHupaHe 1 Talivep

aBTOMaTU4HO

2. nOpTOBe nrHesga Ha rbp6a Ha OCHOBHaTa MallKHa.

VHTepdelic 3a TemnepaTypHa COHAA: CBbp3aH KbM TEMMEPATYPEH CEH30P;

NHTepdelic 3a 3axpaHBaLy ajanTep: CBbP3aH KbM 3axpaHBaLLMs aganTep, C KOTO € 060pyABaH NUHCTPYMEHTBT;
MpeBK/toYBaTeN Ha 3aXpPaHBAHETO: MPEBK/OYBATEN 33 YNIPAB/EHVe HA 3aXPaHBAHETO Ha raBHATa MaLLVHA;
PC-OUT: cBbp3aH KbM KOMMOTBLP C Kaben 3a fgaHHK;

MEYAT: cBbp3aH KbM NPEHOCUM MPUHTEP;

3. OnucaHve Ha LCD ekpaHa

Korato NHCTPYMEHTBT € BK/IDYEeH, MoAensbT

MbpBOHAYaNHO Le ce Nokaxe NHGopmauus, cnes 3 cekyHAN S 1#
e B/ie3e B CbCTOSIHME Ha FOTOBHOCT M Ha LCD ancnnes we

Ce nokaxart YeTnpu peja napameTpu:

S: Kog, Ha n3bpaHus poTop; 00:00 0.0 OC

V: CKOpOCT Ha BbpTeHe B TEKYLLLOTO CbCTOAHWUE;

S SCAN
o v TIME
R: CTOMiHOCTTa Ha NbAHUS AMana3oH Ha n3mMepBaHe
npuv cboTBeTHAaTa KOM6I/IHaLU/I9| OT POTOP 1 CKOPOCT Ha BbPTEHE; ENTER
RUN
Lo v PRINT

00:00: MNpeaBapnTENHO 3343a4eHOTO BpeMe 3a CnnpaHe Ha

TecTa c Bpeme, Hali-Abaro 60 MUHYTK 1 Hali-kpaTko 30

CeKyHAMn, N He e 3ajlafeHo no nop,pa36mpaHe;

0.0°C: TekywiaTa Temnepatypa, U3mMepeHa oT TemnepaTtypHaTa
coHga (nokasga ce ¢ 0.0°C, ako He e NocTaBeHa TemnepaTypHa

CoHAQ)



Machine Translated by Google

TO3U UHCTPYMEHT € MHTerpmpaH ¢ yHKLMS 3a NameT Npu NpekbCBaHe Ha 3axpaHBaHeTo, T.e. POTOP®LT, 06opoTUTe 1
3ajaZieHaTa NPOABIXUTENHOCT, Jo6pe 3aAajeHV Npemn NpekbCBaHe Ha 3axXpaHBaHeTo, Liie 6bAAT 3anaseHun n

noKasaHu cnej pectapTipaHe, Taka Ye Aa MoraT Ja 6bAaT U3non3saHu ya06HO oT noTpebutens.

4. MeToj Ha paboTa

HaTucHeTe 6yToHa ,S/V*, 33 fia n3bepeTte NOAXOASLL, POTOP U
NoAxoAALLa CKOPOCT Ha BbPTeHe, MpeAn Aa HaTUCHeTe byToHa S N 2 #

+RUN/STOP*, 3a fja 3ano4YHeTe TeCTBAHETO Ha MHCTPYMEHTa.

KoraTo AaHHWTE 3a BMCKO3UTETa Ha TecTBaHaTa npoba ce V . 60 RPM
MoKaxaT Ha eKpaHa, He T OTYMTalTe BeAHara, a nsyakare,
AOKaTO MHCTPYMEHTBT Ce 3aBbPTU 06LL0 4~6 MbTU. n 340 ' 10 c p

65.0% 0.0C

TblA KaTO CTOMHOCTTA Ha BUCKO3MTETA He e Ba/nAHa, OCBEH ako

cTolHOCTTa ,%" B AOoNIHATa YacT He e 10%~90%. Ako
CroriHocTTa ,%" e no-manka ot 10% man no-ronsima ot 90%,
TpsibBa Aa ce nsbepe Apyr AnanasoH Ha n3mepBaHe, Tbii

KaTo TOBa O3HaYaBa, Ye e U3bpaH TeKyLmaT

He e nogxoaaul. (CTbnku 3a paboTa: n3bpaHUaT

AVanasoH Ha n3MepBaHe e roNsm 1 Tpsibsa Aa ce Hamanu nam
CKOpOCTTa Ha BbpTeHe TpsibBa Aa ce Nogo6pu unm Tpsabsa

Ja ce nsbepe no-ronsiM poTop, ako CTOMHOCTTa ,%" e No-Manka
oT 10%; n36paHnNAT A1nana3oH Ha N3MepBaHe e Manbk

1 TpsibBa Aa ce pasLwmnpu Uan CKopocTTa Ha BbpTeHe Tpsbea Aa
ce

TpsbBa Aa ce n3bepe HamaseH UV NO-ManbK POToOp, ako
CroriHocTTa ,%" e no-ronfma ot 90%). To3n UHCTPYMEHT

LLle n3jaje npejynpexaeHve c 6pbMyall 3ByK, ako 13nese U3BbH
NbAHWA 06XBaT Ha U3MepBaHe, a ,EEEEE” Le ce nokaxe, ako
BbPTALLMAT MOMEHT e no-ronisiM ot 90%. B To3m cnyyait

Tpsi6Ba Aa ce n3bepe No-roNsim 06xBaT Ha M3MepBaHe.
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3a M3MepBaHe Ha BMCKO3MTETa Ha HeM3BeCTHa Npo6a, BUCKO3UTETLT Ha npobaTta
Tpsi6Ba a Ce OLleHN MbPBO, Npeay Aa ce usbepe CboTBETHaTa KOMBUHALMS OT POTOP

1 CKOPOCT Ha BbpTeHe. 3a U3MepBaHe Ha BCKO3MTETa Ha HeM3BeCTHa npoba,

Bricko3nTeTbT Ha Npo6aTa TpsibBa MbPBO /a Ce OLeHN, Mpeau Aa ce nsbepe

CbOTBETHaTa KOMBUHALMS OT POTOPa U CKOPOCTTa Ha BbpTeHe. AKO e TPY/AHO Aa Ce OLeHU
Npr6an3nTeNneH BUCKO3NTET Ha Mpo6aTa, € HEO6XOAMMO Ja CU MpeACTaBKM, Ye npobaTa UMa
BUCOK B1CKO3WTET NPeAN U3MepBaHe C POTOPY OT Masku o ronemu (o6em) 1 B

CKOPOCT Ha BbPTeHe OT H1UCKa KbM BUCOKaA.

MpYHUMNBT 32 U3MepBaHe Ha BUCKO3MTETa e: MaNbk (06emMeH) poTop U HNCKOOB6OPOTHM

CKOPOCT 3a GNlyny, C BUCOK BUCKO3MUTET; roNsiM (06emMeH) poTop 1 BIUCOKa CKOPOCT Ha BbPTeHe 3a HUCHK
BUCKO3MUTETHa TEYHOCT.

[nanasoHbT Ha M3MepBaHe Ha BCsika KOMBUHALWS OT POTOP M CKOPOCT Ha BbPTeHe e NnokasaH Ha

Tabnmuara no-gony:

PoTop O# 1# 2# 3# 4
— MbneH gnanasoH Ha n3mepsaHe mPa.s

60 10 100 500 2000 . 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000
6 100 1000 5000 20000 100000

3 200 2000 10000 40000 200000
1.5 400 4000 20000 80000 400000
0.6 1000 10000 50000 200000 1000000
0.3 2000. 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn Mepku

1. BUCKO3UTETBLT e GYHKLMS Ha TemnepaTypaTa, Taka Ye TemnepaTypHaTa Bb/iHa TpsibBa Aa 6bje
KOHTPO/IMPaHO B pamkuTe Ha +0,3°C, KOoraTo MHCTPYMEHTBLT paboTn NPy HopMasiHa TemnepaTtypa, B NMpOTUBEH Cyyait
TOYHOCTTa Ha U3MepBaHe Lije 6b/e BAolleHa. Pe3epBoap ¢ MOCTOsSIHHa TemnepaTypa Moxe

Aa ce 13n0/3Ba, ako e HeOGXOAIAMQ

2. MoBBbPXHOCTTa Ha poTopa TPsi6Ba Aa ce MoAAbPXKA UNCTa.

3. MpyXrHaTa Ha KocaTa MMa onpezeneHa NInHeHa NoLL, Taka Ye NPoLeHTHT Ha brbfia Tps6Ba Aa 6bje
KOHTPO/IMPaHO MO BpeMe Ha N3MepBaHeTo, KaTo Ta3n CTOMHOCT TpsabBa Aa 6bae 10%~90%, 1 ako BIeabT

NPOLEHTHLT € TBbpPAe BUCOK, Le ce nokaxe ,EEEEE” 3a BbPTALMA MOMEHT 1 BUCKO3UTETA,

-11 -
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POTOPBLT UM CKOPOCTTa Ha BbPTeHe TPsAbBa Jja ce MPOMEHST UM TOYHOCTTa Ha M3MepBaHe Lije 6bje

Aerpagvpan.

Hanpumep: korato NDJ-8S ce nsnonssa 3a TectBaHe Ha NPo6u Ypes kombuHaumsATa ot ,,PoTtop Nel n

060poTN B M1HYTa 60", NOKa3aHUAT NPOLLEHT Ha BbPTALLMSA MoMeHT e ,EEEEE”, Taka Ye ckopocTTa Ha BbpTeHe Tpsbsa
Aia ce Hamanu. AKO CTOHOCTTa Ce Hamanu o "rpm 6", HO MPOLEHTLT Ha BbPTALLUA MOMEHT

nokasea ce Bce olue ,EEEEE", ToBa 03Ha4aBa, Ye Tpsi6Ba fa ce M3non3Ba No-Maabk poTop (C No-Masika NoBbPXHOCT).
13M0N3Ba ce 3a n3mepBaHe. AKO NPOLEHTBLT Ha BbPTALLMSA MOMEHT e BUHarn 10%~90% npu pasnnyHun

CKOPOCT Ha BbPTEHE CbC ChLUUA POTOP, Ta3W, YNIATO MEXANHEH MPOLIEHT e

TpsAbBa Aa ce N3MON3BaT NO-TOIEMU, a pyruTe TeCToBe Ce U3BBLPLLUBAT MO aHaNorns.

4. PoTOpbT TPsbBa Aa ce MOHTMPAa U AEMOHTVPa BHUMATE/IHO Ypes NoBANraHe Ha KapAaHHWS WapHUp Harope
BHMMATe/IHO. POTOPBT He MOXe Aa 6bAe NPUTUCKaH MOJ XOPW30HTAIHO HanpexXeHne Uamn n3abpneaH Hazony,

B NPOTVBEH CNy4ali BanbT Le 6bae noBpeseH.

5. Tbli KaTo POTOPBT U YHMBEPCaNHaTa Bpb3ka Ca CBbp3aHu C isiBa pe36a, poTopbT

3aKkpenBaHeTo UM 0TkayaHeTo TpAbBa Aa ce N3BbPLUIBA B MPaBW/iHaTa NOCOKa Ha BbPTeHe, ThbiA KaTo , wm

KapAaHHUAT LLapHWP Le ce noBpeau.

(€

T Install the rotor

>
Clockwise | Counterclockwise
- 3
’ 1 | MeTaneH kopryc l 2 | YHUBEpCaneH WapHUp | 3 | PoTop

6. KapaaHHMAT WapHMp TpsbBa ga ce NoALbpXKa YNCT.
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7. IHCTpyMeHTBT TpsibBa Aa ce cnycka 6aBHO, KaTo ce HOCK Ha pblig, 3a Aa ce npeanasu

Ba/l OT BUGpaumu.

8. KapAaHHUAT WwapHup Tpsibea Aa 6bae 3almTeH OT KanaykaTa, KoraTo MHCTPYMEHTBT ce U3MoA3Ba.
TPaHCNopPTMPaHN nan 06paboTeHu.

9. CycneHanpalla TeYHOCT, eMY/ICMOHHA TEYHOCT, BMCOKOMOMMEPHa U Apyra BUCOKOBMCKO3Ha TEYHOCT
TEYHOCTUTe ca NPEAVMHO ,HEHIOTOHOBU" TEYHOCTM 1N BUCKO3UTETHT UM Bapuvpa B 3aBMCMMOCT OT CKOPOCTTa Ha Cpsi3BaHe
1 BpeMe, Taka Ye Le MMa pasnnyHnN N3MepeHn CTOMHOCTA Npu M3MepBaHe C pasnnyHmn

pOTOpK, CKOPOCTU Ha BbPTEHE U NPOABL/MKUTENIHOCT (Pe3yNTaThT ChLLO LLe Bapupa, ako nsmMepsaTe
HEHIOTOHOBA TEYHOCT C e/MH U CbLL, POTOP NPY PasINYHN CKOPOCTU Ha BbPTeHe) ce onpejens

OT CBOWMCTBOTO Ha TEYHOCTTa U He e Npobnem, NPon3TUYaLL, OT MHCTPYMEeHTa.

10. 3a onMcaHne Ha MOHTaxa Ha TeMMePaTypPHWS CEH30P BUXKTe $urypara no-4ony.

X
®
o |
|| 9 —
T 600 —
N s
;400
3 ;300 4
f—EUU /
= 0
o o
1 3aluMTHa paMKka Ha poTopa 2 Cko6a 3a coHaa
3 TeMmnepaTypHa coHAa 4 KoHTeliHep 3a npo6u (ualua)
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CTaHAapTEH CNNCHK 3a ornakoBaHe Ha BUCKO3MMETbP

HE. Nme Konnuglcteo Ne Nve
BuckosnmeTsbp ¢ Lndpos gucnnen
1 1 KomnngkT 7 3axpaHBall aganTep 16p.
rnaBHa MaluviHa
2 CBbp3BaLy NPbLT Ha MMaBHaTa MallnHa 16p.8 PoTop O6uyo 4
3 MM LLIECTOCTEHEH K/toY
MoBauraly ce cTb/16 1 NoBAWraLy ce EaviH ot
3 1 komnngkt 9 13 MM MUHW OTBOPEH Kpaii
nnb3ray BCEKN
raeyeH K4y
4 basa 16p.10 MpeHocrMa KyTIsi 3a CbxpaHeHme 16p.
5 3awmMTHa pamka Ha poTopa 16p. 11 TemnepaTypHa coHga 16p.
6 RS232 kbM USB kaben 3a aHHU 16p.12 PBKOBOACTBO 3a ynoTtpe6a 1 6p.
MoaapbxKa

1. MouncTBaiTe peoBHO KOpMyca 1 BbTPeLUHNTE KOMMNOHEHTW Ha BUCKO3MMETbPa, 0cObeHo
n3mMepBaTesiHaTa rNaBa, 3a Aa ce n3berHe 3aMmbpcsiBaHe 1 Pas3BUTUE Ha bakTepun.

2. He nsnonssavite KNCEANHHW AW aNKaHW MOYMCTBALLM NpenapaTtu.

3. BuckosmMeTpuTe U3MCKBAT YecTo KanmbpupaHe, 3a Aa ce rapaHTUpa TOYHOCT 1 MOBTOPSEMOCT.
MpenopbunTenHo e ja ce Kannbpurpa Npeamn Bcsika ynotpeba, KaTo ce Kannbpurpa npy pasnnynHm
Temnepatypu. (Mons, kanmbprpaHeTo TpabBa Aa ce N3BBbPLUN OT NPOPECUOHANHIN TEXHULN.)

4. O6BbpHeTe BHAMaHMe, 3a 4a U3berHeTe c6bCLK 1 NajaHe no Bpeme Ha yrnoTtpe6a, 0co6eHo npu usmepeaxe

rnasa.

MpoussoguTen: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Agpec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LLiaHxai

200 000 kuTalickM K0aHa.

MNMPEACTABUTE/ HA EK: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 ®paHkdypT Ha MaliH.
MPEACTABUTE/ BbB BENIMKOBPUTAHWNA: YH CONSULTING LIMITED. C/O YH Consulting Limited O¢uc 147,
Centurion House, London Road, Staines-upon-Thames, Surrey, TW18 4AX

BHoc B AscTpanus: SIHAO PTY LTD.

1 POKEBA CTPUIT, TUMCTYY/, Hos tOxeH Yenc, 2122, AscTpanus

BHoc B CALLL: Sanven Technology Ltd.

AnapTameHT 250, 9166 AHaxalim Mneiic, PaHyo KykamoHra, KanndopHus 91730
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Upgrade -The Home Creator Way

BMCKO3VIMETPO
MOZEN: NDJ-5S/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJE/: NDJ-5S/NDJ-8S

Estas son las instrucciones originales; lea atentamente todas las instrucciones del manual antes
de utilizarlo. VEVOR ce 3ana3Bsa el derecho de interpretar este manual de usuario. La apariencia
del producto dependera del producto que haya recibido. Le rogamos que nos disculpe sino le

informamos de nuevo si hay actualizaciones tecnolégicas o de software en nuestro producto.
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Advertencia: Para reducir el riesgo de lesiones, el usuario debe leer atentamente el

PBKOBOACTBO C MHCTPYKLIMN.

To3n NpoayKT e B cboTBeTCTBME € [lnpekTnBa EBpona 2012/19/CE. El simbolo de un
contenedor de basura tachado indica que el producto requiere recogida selectiva de
ocTaTbum B EBponerickma cbio3. Esto applica al producto ya todos los accesorios
marcados con este simbolo. Los productos marcados con este simbolo no pueden
L desecharse con la basura doméstica normal, sino que deben llevarse a un punto de

recogida para el reciclaje de aparatos eléctricos y electrénicos.

NHpopmaumsi Ha FCC

MPEAYMPEXAEHWE: { Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la
parte responsable del cumplimiento podrian anular la autoridad del usuario para
AeiicTBaii Bbpxy oT6opal

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Normas de la FCC. Su funcionamiento
estd sujeto a las dos condiciones siguientes:

1) Este producto puede causar interferencias dafiinas.

2) Este producto debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluida aquella que
pueda provocar un funcionamiento no deseado.

ADVERTENCIA: Los cambios o modificaciones a este producto no probados
expresamente por la parte responsable del cumplimiento podrian anular la autoridad
del usuario para operar el producto.

C 3abenexka: Este producto ha sido probado y cumple con los limites establecidos para
dispositivos digitales de Clase B, segun la Parte 15 de las Normas de la FCC. Ectoc
limites estén disefiados para brindar una proteccién razonable contra interferencias
perjudiciales en una instalacién residencial.

Este producto genera, utiliza y puede radiar energia de radiofrecuencia. Si no se
instala y utiliza segun las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en
las communicaciones por radio. Sin embargo, no se garantiza que no se produzcan
interferencias en una instalacion specifica. Si este producto causa interferencias
perjudiciales en la recepcién de radio o television, lo cual puede determinarse
encendiéndolo y apagandolo, se recomienda al usuario que intente corregir la
interferencia mediante una o més de las siguientes medidas.

- MpeopreHTMpaHe nnn peybrkap Ha aHTeHWTe peLienTopu.

- Aumentar la distancia entre el producto y el receptor.
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- Conecte el producto a una toma de corriente de un circuito diferente a aquel al que
CBbp3aH e C peuenTopa.

- Consulte al distribuidor oa un técnico de radio/TV experimentado para obtener

aroa.

NHcTpykummn 3a 6e3onacHoCT

AI‘IPE,D,VI‘IPE)K,D,EHI/IE:

1. Antes de probar la maquina, retire la tapa de proteccion de envio de la maquina.
2. La fuente de alimentacién debe tener una potencia nominal total igual o
superior a la del instrumento. Ademas, debe estar correctamente conectada a
Tuepa. La tension de funcionamiento debe cumplir con la tabla de parametros
TeXHULMN.

3. El equipo debe colocarse en un lugar bien ventilado y seco . He, Aiexxap
cualquier obstaculo en la parte trasera y los laterales a una distancia de 300 mm.

4. Después de usar, apague y desenchufe el cable de alimentacion.

BbtHLWeH BuA Ha MHCTPYMEHTA BbtBegeHue
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- —

DAEL
‘woe

XnBOT Ha eAMHCTBOTO
1 2 MaHen 3a BU3yanmsaymsa
AVipeKTop
HTepdenc Ha coHaaTa
3 30Ha Ha knaBmaTtypaTta 4
Temnepartypa
5 Byp6ysxa H1BeNaaopa 6 3axpaHBalLL, KOHeKTop
7 npeK'bCBaH Ha nynca 8 Mepuna 3a perynnpaHe Ha cBeTAMHaTa
9 YHBepcanHa apTukynaums 10 Moanopa 3a KoNoHM
11 basa 12 HuBenagopcku nariose
13 Mapko 3a 3aLiuTa Ha poTopa 14 Perilla de sujecién de la biela
15 buena 16 KommoTbpeH nHTepdeic
17 WHTepdelic 3a neuat
XapakTepucTukun
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El nuevo viscosimetro digital es un instrumento inteligente basado en un control
NHTeNNreHTeH camocTosaTeneH ynn. Esta serie de viscosimetros ... Esta integrado con un
motor paso a paso de alto rendimiento . El motor y el controlador funcionan con
precisién y estabilidad segun la configuracién del programa. El motor impulsa el
rotor mediante un sensor de par a velocidad konstante. Cuando el rotor encuentra
resistencia viscosa en el liquido analizado, la fuerza resistente se envia al ceH3op
de par, se procesa y calcula internamente y se muestra en la pantalla de cristal
liquido como el valor de viscosidad del liquido analizado. En comparacién con
instrumentos similares, esta serie de instrumentos ofrece ventajas como un
manejo sencillo, lectura directa, visualizacion de alta calidad, alta precision de
medicidn, velocidad de rotacion estable, alta resistencia a interferencias y amplio

paboTHo HanpexeHwue (100 V~240 V, 50/60 Hz), B apyrv BeHTUAATOPW.

En la operacion instrumental, esta serie de instrumentos puede mostrar el
porcentaje del valor medido en todo el rango medible, advertir del desbordamiento
del rango medible, escanear automaticamente y medir oportunamente y,
dependiendo de estas funciones, el usuario puede seleccionar de manera rapida y
precisa una combinacién adecuada de rotor y velocidad de rotacién, guardar las
condiciones de medicién determinadas y usarlasapy4yHu MeHTEMeHTU B 6beLLeTo

nponsBoACTBa N TECTOBE.

Esta serie de instrumentos se puede utilizar ampliamente para medir la viscosidad
de adhesivos solventes, emulsiones, productsos bioquimicos, pinturas, materiales

de revestimiento, cosméticos, tintas, pulpa de papel, alimentos y almidones n ap.

I'Iapamepr Ha TEXHWKaTa

Mogeno NDJ-5S ND)-8S
PaHr Ha nekapcrBaTa 1 cP ~ 100000 cP (ce nanonsea 1 ¢cP ~ 2,000,000 cP (TpsibBa ga ce
enpotop Ne03a15cP a u3nonssaHe Ha poTop Ne° 0, naparpad 15
npoabIXeHne) CP (npogbixeHue)
Pesontoyus Ha 0,01 cn 0,01 cn
BM3yanu3aums
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MpeunsHOCT Ha nekapcTBOTO | +2% (escala completa de +2% (N'b/IHa ckana)
HKOTOHOBA TEYHOCT) HKOTOHOBA TEYHOCT)

Crneundukaumm Ha #1, #2, #3, #4 #1, #2, #3, #4

potop.

KanauuTeT Ha 300 zo 4 00 ml (B 3aBMCUMOCT OT gen 300 po 400 mn

myecTpa poTop) (B 3@BMCMMOCT OT poTopa)

CKopocT Ha BbpTeHe 6, 12, 30} 60 rpm 0,3,06,1,5,3,6,12,30, 60

* Unidades npeo6pasyBaHe: 1Pa.s=1.000mPa.S, 1P=100mPa.S, 1cp=1mPa.S

3ABEJIEXKA: Las medidas inferiores a 15 cP requieren la compra de un rotor 0#.

YcnoBus Ha oKoJiHaTa cpeja

Temnepatypa Ha okonHata cpega: 5 °C ~ 35 °C (npenopbyntenHo 2 3 °C £3 °C)

OTHOCUTeNHa BRaxHocT:  80%
XpaHuTenHo 3axpaHBaHe: Entrada CA 100~240 V 50/60 Hz ,salidaCC12V2A

be3 enekTpomarHUTHM cMyLLeHUsi B rpoboBeTe. vibracién y sin gas

corrosivo cerca del instrumento.

CTbNKW 3a NHCTa/IMpaHe

1. Retire la base, la pértiga de elevacién, la maquina principal del viscosimetro, la
barra de conexién de la maquina principal, el adaptador de corriente, etc., inserte

la pértiga de elevacién en el orificio de la base y apriétela con la tuerca ( 3a6enexka: la
perilla de elevacién estd a la derecha ). Retire el tornillo de la barra de conexién

de la maquina principal, insértelo en el orificio de instalacién en la parte posterior e
inferior de la maquina principal y, a continuacién, fije firmmente la barra de

conexion de la maquina principal a la base con el tornillo hexagonal retirado.
Finalmente, inserte la maquina principal con la barra de conexién bien fijada en el
orificio de instalacion del deslizador de elevacion y apriete la perilla de fijaciéon en

KanmébpupaHata no3nums.
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2. Gire la perilla de elevacién y ajustela a una tensién de elevacién adecuada en la

que la maquina principal no se deslice hacia abajo automaticamente y la

sensacion de amortiguacién mope 6naronpuaTHo en la elevacion, y la tuerca ranurada en
frente del control deslizante de elevacidn se puede girar para ajustar si esta

demasiado floja o demasiado apretada.

3. Ajuste las tres patas horizontales debajo de la base y haga que la burbuja de

aire niveladora frente al instrumento quede en el centro del circulo negro.

4. Retire la tapa de proteccién de transporte de la junta universal de la unidad

ANpeKTop.

5. Conecte el instrumento a la fuente de alimentacion.

6. Los rotores n.° 1 al n.° 4 equipados con el instrumento se muestran en la figura

cnejBallo.
|
= = A=

PoTtop n.° 1 Potop n.° 2 PoTtop n.° 3 PoTtop n.° 4 Marco protector del

poTop

1 TopHuno M4*10

2 Mafrco de proteccién del rotor

3 TopHuno M6*

4 baza
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5 HvBenagopcku naiose

6 TopHWMno M8*16

7 EMnakeTagopa

8 MNoanopw 3a KONOHWU

Mepwina 3a perynvipaHe Ha cBeTAMHaTa

10 Prilla de sujecién de la biela

11 Buena

12 Unidad principal del medidor

BNCKO3NTET

NoarotoBka Npeau TecTa

1. Vierta la muestra de prueba en un recipiente circular de fondo plano con un
diametro mayor a 6,0 milimetros y una altura mayor a 11,5 milimetros .

2. Monte el marco protector del rotor en la carcasa debajo del instrumento.

3. Seleccione un rotor adecuado y atornillelo en el sentido de las agujas del reloj
al conector del eje debajo de la maquina principal .

4, Gire la perilla de elevacién para bajar el instrumento lentamente, sumerija el
rotor en la muestra y alinee la marca de nivel de liquido (la linea concava o
convexa en el polo del rotor) con el nivel del liquido probado.

5. Verifique si el medidor de nivel frontal del instrumento esta en la posicion
HuBanaga.

3abenexka: Nunca tire hacia abajo ni transversalmente del conector del eje al conectar o
desconectar el rotor, ya que podria dafiarse la estructura interna.

La temperatura ambiente debe ser constante durante la medicién para mantener

la estabilidad y exactitud del valor medido.
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1. MmaTe 06wwo 7 knaca n 1 cBeToANOAEH NHANKATOP B 30HaTa 3a paboTa Ha npeAHnsA naHen

NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

.

5
6

rNaBHaTa MallMHa.

'
2&\

—

[Py
\

\

HE. VikoHo Homep OnvicaHne Ha 6yToHa
NaHTana pe Mokaxerte las condiciones de medicién y los
1
BU3yanusauus pesynTati oT TecToBeTe
Ajustar un parametro correctiente
2 AymeHTap knase
Kntou Ha poTtopa y LLipakHeTe BbpXy KOHUrypupaHe Ha napameTpute
3 SIV
============== 060poTH Ha poTopa
Este indicador se encendera cuando el motor
comience a funcionar y se apagara cuando el
V|H,CI,I/IKaT0pHa CBET/INHa
4 motor deje de funcionar, y el estado del
dyHKLMOHaneH
instrumento se puede determinar a través del
indicador a una velocidad de rotacién baja.
5 EXXEKYTAP/AETEHEP MbpBoHayaneH|getep ViHnumap 3a onpeaenisiHe Ha UHCTpyMeHTa
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nase

6 v

Tekno ge

passansaHe

Ajustar un parametro correctiente

Se utiliza para comprobar si la unidad

7 Byp6yaxa HuBenagopa | principal del viscosimetro esta en posicion
XOpW3OHTaneH.
Imprimir datos medidos (se requiere una
8 IMPRIMIR MeuaTHa knaBuaTypa
BbHLUEH neyatap)
9 WNHIPECAP MoTBBbPAM KNaBaTa

nOTBbPAETe HeO6XOAVIMVITE napamMmeTpu B onuunaTta

10 N3pATBAHE/BPEME

CkaneH KoY

1 Bpemesajasay

Iniciar el escaneo automatico y tiempo para

ABTOMATMYHO 3abpXaHe

2. Puertos y enchufes en la parte posterior de la maquina principal.

Interfaz de sonda de temperature : cBbp3BaHe CbC CEH30p 3a TemrnepaTypa;

Interfaz del adaptador de fuente de alimentacién : se conecta al adaptador de

fuente de alimentacién equipado con el instrumento;

Interruptor de fuente de alimentacion: interruptor de control de fuente de

alimentacioén de la maquina principal;

PC-OUT : cBBbpXeTe ce KbM KOMMIOTBP € Kaben 3a AaHHWY;

IMPRIMIR : conectado a una impresora portatil;

3. Descripcién de la pantalla LCD
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Cuando se enciende el instrumento, primero se mostrara la

informacién del modelo, entrara en estado de espera 3 e 18
segundos después y se mostraran cuatro filas de V: 12 RPM
parametros en la pantalla LCD: R 500
2 cp
00:00 0.0°C

S : Coédigo del rotor seleccionado;

V : Velocidad de rotacién en el estado actual; % A %

R : El valor del rango de medicién completo en el correctiente ENTER

RUN
STOP v PRINT

combinacién de rotor y velocidad de rotacion;

00:00: El tiempo preestablecido para la parada de la prueba

cronometrada, 60 minos como maximo y 30 segundos
como minimo, y no estd configurado de forma

predeterminada;

0,0 °C: La temperature actual detectada por la sonda de
temperature (mostrada como 0,0 °C si no hay ninguna

sonda de temperature insertada)

Este instrumento esta integrado con una funcién de memoria en caso de corte de energia, es decir, el
rotor, las RPM y la longitud cronometrada bien configurados antes de un corte de energia se

mantendran y mostraran después del reinicio para que el usuario pueda usarlos cdmodamente.

4. MeTog Ha GyHKLUMOHMPaHe

-11 -
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Presione la tecla “S/V" para seleccionar un rotor
adecuado y una velocidad de rotacién adecuada antes S . 2 #

de presionar la tecla

“RUN/STOP” 3a nssexgaHe Ha npobute V e 60 RPM
nHcTpymeHTo. Cuando los datos de viscosidad
de la muestra probada se muestren en la pantalla, n 34010 Cp

65.0% 0.0C

no los lea inmediatamente, sino espere hasta que

el instrumento haya girado de 4 a 6 circulos en total, ya

que el valor de viscosidad no es vélido a menos que el
valor “%" en la parte inferior sea 10% ~ 90%. Si el valor
“%" es menor que 10% o major que 90%, se debe
seleccionar otro rango de medicién, ya que significa

que el

seleccionado actualmente no es adecuado.

(Pasos operativos: el rango de medicién

seleccionado es grande y debe reducirse o se debe mejorar
la velocidad de rotacién o se debe seleccionar un rotor
mas grande si el valor “%" es menor que 10%; el rango

de medicién seleccionado es pequefio y debe

ampliarse o se debe reducir la velocidad de

rotacion o se debe seleccionar un rotor mas

pequefio si el valor “%" es mayor que 90%).

Este instrumento dard una advertencia con un

zumbido si supera el rango de medicién completo,
y se mostrara “EEEEE” si el torque es mayor al 90%, en
este caso, se debe seleccionar un rango de

medicién mas grande.

Para medir la viscosidad de una muestra desconocida, primero se debe estimar su viscosidad antes

de seleccionar la combinacién correctiente de rotor y
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velocidad de rotacién. Si resulta dificil estimar la viscosidad aproximada de la
muestra, es necesario imaginar que la muestra tiene una viscosidad alta antes de
medirla con rotores de menor a mayor volumen ya una velocidad de rotacién de
MeHOp KMeT.

El principio para medir la viscosidad es: rotor pequefio (volumen) y baja velocidad
de rotacién para un fluido de alta viscosidad; rotor grande (volumen) y alta
velocidad de rotacién para un fluido de baja viscosidad.

El rango de medicién de cada combinacién de rotor y velocidad de rotacién se

muestra en la siguiente tabla:

PoTop 0# 14# 2# 3# 44#
Rango de medicién completo mPa.s

60 10 100 500 2000 . 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000
6 100 1000 5000 20000 100000
3 200 2000 . 10000 40000 200000
1.5 400 4000 20000 80000 400000
0.6 1000 10000 50000 200000 1000000
0.3 2000 . 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn MepKu

1. La viscosidad es una funcién de la temperatura, por lo que la onda de
temperatura debe controlarse dentro de +0,3 °C cuando el instrumento funciona a

HopManHa Temnepatypa; de lo contrario, la precisién de la medicidn se vera afectada.

Se puede utilizar un tanque de temperatura constante si es necesario.

2. La superficie del rotor debe mantenerse limpia.

3. El espiral tiene un area lineal determinada, por lo que el porcentaje del angulo
se debe controlar durante la medicién. Este valor debe estar entre el 10 % y el
90 %. Ako el porcentaje del angulo es demasiado alto, nssegete "EEEEEE" para el
pary la viscosidad, se cambiara el rotor o la velocidad de rotacién, o se degradara
la precision de la medicion.

MpumepHo: n3nonssarite NDJ-8S 3a peanmsmpaHe Ha CbYeTaHMe OT MyecTpa
potop n.° 1y 60 rpm, el porcentaje de par mostrado es "EEEEE", por lo que se
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debe reducir la velocidad de rotacién. Si el valor se Hamanu Ha "6 rpm", pero el
porcentaje de par mostrado sigue siendo "EEEEE", significa que se debe utilizar

un rotor mas pequefio (con menor superficie) para la medicién. Si el porcentaje de
par siempre es del 10 % al 90 % a diferentes velocidades de rotacion con el

mismo rotor, se utilizara el que tenga el porcentaje intermedio mayor y las demas
pruebas se realizaran por analogia.

4. El rotor debe montarse o desmontarse con cuidado, levantando suavemente la
yHuBepcanHa xyHTa. No se debe forzar el rotor bajo tensién horizontal ni tirar hacia
abajo, ya que el eje podria dafiarse.

5. Debido a que el rotor y la junta universal estdn conectados con rosca izquierda,

la conexién o desconexidn del rotor debe realizarse en la direccién de rotaciéon

correcta, de lo contrario la hunta universal se dafiara.

2
T Install the rotor i Remove the rotor
Clockwise Counterclockwise
‘ 1 | MeTaneH kopnyc | 2 | XyHTa yHuBepcanHa | 3 | Potop

6. La hunta universal deberd mantenerse limpia.
7. El instrumento se debe bajar lentamente llevandolo con las manos para

proteger el eje de las vibraciones.
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8. La junta universal debera estar protegida por la tapa cuando se transporte o
MaHUNyAnpamTe NHCTPYMeHTa.

9. Los liquidos en suspensién, los liquidos en emulsién, los polimeros de alta
viscosidad y otros liquidos de alta viscosidad son en su mayoria liquidos "no
newtonianos", y su viscosidad varia con la velocidad de corte y el tiempo, por lo
que habra diferentes valores medidos al medir con diferentes rotores, velocidades
de rotacién y duraciones (el resultado también variara si se mide un liquido no
newtoniano con el mismo rotor a diferentes velocidades de rotacion); esto esta
determinado por la propiedad del liquido y no es un problema que surja del
WNHCTPYMEHTO.

10. Para la introduccién de la instalacién del sensor de temperature, KOHcynTMpaliTe ce C

duvrypa npogbmkeHue.

®

| |

-

|
wo DO \ —

1 3awmTtHo $honvo 3a poTop 2 O6pasazepa Ha coHjaTa

Monyyaten 3a nokassaHe
3 TeMnepaTypHa CoHAa 4

(Ba3oedULMTHN CbCHAN)
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CTaHAapTEH CNNCHK 3a ornakoBaHe Ha BUCKO3MMETbP

HE. Homep KonnuectsoNe. Homep Kantnaas
FnaBHa MalvHa
1 BNCKO3NMETP C NaHTana 1wurpa7 Adaptador de corriente 1 pieZ
AvrvtaneH
bsina Ha MalunHaTa
2 1 nnesa 8 Potop 06uwo 4
AVpekTop
LlectobrbnHa narea ot 3
MM EaviH oT
EneBaHgo Mocte n
3 1urpa9 MuHM oTKpuUTa Nnatpopma Kkaja
aCaHCbOop 3a Jecnn3aTop
13 Mm eaHo
nase aHrMM4YaHUH
Kaxa ge
4 basa 1 nuesa 10 ASIMaceHaMneHTO 1 nvesa
npeHocnm
5 3awmTHO GoNKo 3a poTop 1 nnesa " TemnepaTypHa coHaa 1 6poii
RS232 kaben 3a gaHHU Prkosocren sa ynoTpesa
6 1 nvesa 12 1 nuesa
USB VHCTPYKLMN
MoaapbKKa

1. Limpie periédicamente la carcasa y los componentes internos del viscosimetro, especialmente el cabezal

de medicién, para evitar la contaminacion y el

6aKTepuanHo passuTme.

2. He moxeTe fa 13nonsearte areHTa 3a amMmnuesa acido nau alcalino.

3. Los viscosimetros requieren calibracion frecuente para garantizar la precision y

repetibilidad. Se recomienda calibrarlos antes de cada uso, asi como a diferentes

TemnepaTypu. TemnepaTypu. (Por favor, kannbbp por técnicos profesionales.)

4. Preste atencion para evitar colisiones y caidas durante el uso, especialmente el

nekapcrso (kabesan).
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MpownssoguTen: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

HanpaeneHue: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LWaHxal
200 000 kuTalicku toaHa.

MNPEACTABUTEN CE: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 Francfort

aen MeHo.

NPEACTABUTEN B OBEAMHEHOTO KPAZICTBO: YH CONSULTING LIMITED. KnumaTunk YH
Consulting Limited, oduc 147, Centurion House, London Road, Staines-upon-
Thames, Surrey, TW18 4AX

BHoc B AUS: SIHAO PTY LTD.

1 POKVIBA CTPUIT, UCTYYA, HIOYE/C 2122, AscTpanusa

BHoc B EE.UU.: Sanven Technology Ltd.

AnapTtameHT 250, 9166 AHaxalim Mnelic, PaH4o KykamoHra, KanngopHus 9173 0
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VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BrickosnmeTbp
MO/IEN: NDJ-5S/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJE/: NDJ-5S/NDJ-8S

Detta ar originalinstruktionerna, vanligen las alla instruktioner noggrant innan du anvander
produkten. VEVOR foérbehaller sig en tydlig tolkning av var anvéandarmanual. Produktens
utseende ska vara beroende av den produkt du mottagit. Vi ber om ursékt for att vi inte kommer

att informera dig igen om det finns nagra teknik- eller programuppdateringar for var produkt.
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Varning - Fér att minska risken for skador méste anvandaren lasa

instructionsmanualen noggrant.

To31 NpPoAyKT € ONucaH B CbOTBETCTBME € AupekTuBa Ha EC 2012/19/EG. CnmBoOeH cOM
visar en 6verstruken soptunna indikerar att produkten kréver separat sophdmtning

inom Europeaniska unionen. Detta galler produkten och alla tillbehér som ar markta med
denna cumBon. Produkter som ar markta som sadana far inte kasseras med vanligt
L hushallsavfall, utan maste lamnas till en insamlingsplats for atervinning av elektriska

W eNIeKTPpoHHM anapaTtu.

FCC-nHpopmaLms

VARNING: Andringar nnun modifieringar som inte uttryckligen godkénts av den part
som ansvarar for efterlevnaden kan upphéva anvandarens ratt att anvanda

posepus!

Tosm gobasbueH daiin e 15 n FCC-perynmpan. Anvandning &r underkastad foljande tva
BU/IKOP:

1) Denna produkt kan orsaka skadliga stérningar.

2) To3n NPOAYKT Hai-MHOrO ce Nprema OT BCUYKN MOTarHu stérningar, BKIOUUTENHO stérningar som
MOXe Aa ce nonyuu aperid.

VARNING: Andringar nau modifieringar av denna produkt som inte uttryckligen
godkants av den part som ansvarar for efterlevnaden kan ogiltigférklara anvandarens
n3nonssariTe NpoayKTuTe.

Hab6ntoaeHue! To3u NpoAykT MMa TectoBe 1 GYHKLMW, KOUTO MoraT Aa 6bAaT 13Mnon3saHu 3a LMGPOBO NpunoxeHne

av knac Bi enlighet med del 15 n FCC-reglerna. Dessa granser ar utformade for for att ge
rimligt skydd mot skadlig stérning i en bostadsinstallation.

Denna produkt genererar, anvander och kan utstrala radiofrekvensenergi, och om den
inte installeras och anvands i enlighet med instruktionerna kan den orsaka skadliga
storningar pa radiokommunikation. Det finns dock ingen garanti for att storningar inte
kommer att uppsté i en Viss nHctanaums. Om denna produkt orsakar skadliga stérningar
pa radio- nnm tv-mottagning, vilket kan faststéllas genom att stdnga av och sla pa
produkten, uppmanas anvandaren att férsoka korrigera stérningen med en eller flera

OT CneABaLLV rpajviHapu.

- Rikta om eller flytta mottagarantennen. - Oka

avstandet mellan produkten och mottagaren.

- Anslut produkten till ett uttag pa en annan krets &n den som mottagaren ar ansluten
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no.

- KoHTakTu aterférséljaren unu en erfaren pagno/TeneBUsnoHHa TEXHKKA 3a MOMOLL,

WHcTpyKumn 3a 6e3onacHocT

AI‘IPEAYI‘IPE)KAEHI/]E:

1. Ta bort transportskyddet fran maskinen innan du testar den.

2. Stromforsorjningen maste ha en total effekt som ar storre an eller lika med
MHCcTpyMeHTU. Den maste ocksa vara korrekt jordad. Driftspanningen maste
Overensstamma med tabellen éver tehniska parametrar.

3. Utrustningen ska placeras pa en valventilerad och torr plats . Anvand inte
Lamna eventuella hinder pa baksidan och sidorna inom ett avstand av 300 mm.

4. Stang av apparaten och dra ur stromsladden efter anvandning.

BbHLWeH B1A Ha MUHCTPyMeHTa BbBegeHue

1

2

3

] Y

N 5
Sk &
_i

' ' 8
9

10

-

12
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1 XyByAeHXeTLLbONbe 2 Cksipm
3 KHancaTcompoge 4 Temperaturgivarens granssnitt
5 L -n3nyckaTteneH mexyp 6 LLipemMKoHTaKT
7 CTpboMbpuTape 8 JNtocrocTepuHrepat
9 YHMBepcanuavpaH 10 KonymHpecTe
1 Bac 12 N-3MbKHaNM kpaka
13 PoTopckuacpam 14 Klamvred for kopplingsstang
15 MpucbegnHaBaHe 16 JlaTuunk 3a npeHacsHe
17 CKpuBaprpaHcHUT
XapakTepucTmkmn

Den helt nya digitala viskometern &r ett intelligent instrumentat baserat pa en enda

VMHTEeIMIreHTHO ynpas/ieHne Ha 6a3aTa Ha Ymnose. Ta3un ceprs BUCKO3MMETPU e MHTerpmpaHa c Tax
hégpresterande stegmotor Motorn och en drivenhet arbetar exakt och stabilt enligt

nporpaMHN NHCTanauuw, ABurateneH Apaisep, poTop Y BbPTEHE Upes3 CEH30P 38 MOMEHTH

med konstant hastighet. Nar rotorn méter ett viskdst motstand i den testade

vatskan, matas den motstandskraft som ska anvandas tillbaka till momentsensorn, bearbetas och
berdknas internt, och visas sedan pa LCD-skarmen som ett

viskositetsvarde for den testade vatskan. Jamfort med liknande instrument har

denna serie instrument foérdelar i form av bekvdm anvandning, direkt avlasning, rik

avcnnein, h6g matnoggrannhet, stabil rotationshastighet, hog stormotstandskraft

1 OTrneAaHo paboTHO HanpexeHwe (100V~240V, 50/60Hz) n ap.

Vid instrumentanvandning kan den har instrumentserien visa procentandelen av
matvardet av hela matomradet, BapHa 3a dverskridande matomrade, skanna
automatiskt och mata i tid. Beroende pa dessa funktioner kan anvandaren snabbt

och exakt valja en 1amplig kombuHauwmsa oT poTop u rotationshastighet, spara de
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faststéllda matforhallandena och anvénda den bekvamt i framtida produktion och

TecTep.

WNHCTpPYMEeHTBLT OT Tasun cepust MoOXe Ja 6bje U3Mon3BaH 3a YyTOUHsiBaHe Ha JaHHWTe 3a mata viskositeten
hos I6sningsmedel, lim, emulsioner, biokemiska produkter, farg,

beldaggningsmaterial, kosmetika, black, pappersmassa, livsmedel och starkelse,

N T.H.
NapameTbp Ha TexHWKaTa
Mogen NDJ-5S NDJ-8S

Matompoae 1 cP ~ 100 000 cP (Potop NeO 1 cP ~ 2000 000 cP (PoTop NeO
Hali-MHoro ynoTpe6a 3a 15CP Hali-MHoro ynoTpeba 3a 15CP
HezaH) HeJaH)

Bun3ax Ha 06sicHeHusTa 0,01 cn 0,01 cn

MsaTHorrpaHxet +2% (HroTOHOB BaTCKa +2% (HrOTOHOB BaTCKa
MbAHa ckana) NbAHa ckana)

Cneuudukaums Ha poTopa. #1,#2, #3, #4 #1,#2, #3, #4

JokaszaTtenieH kanaumtet 300 A0 400 ml (beroende pé 300 Ao 400 ml (beroende pé
POTOpPH) POTOpPH)

PoTauunoHeH puTbM 6, 12, 30, 60 Bap/MuUH 0,3,0,6,1,5, 3,6, 12, 30, 60

BapB/MUH

*

KoHBepTupaHe Ha mowHocT: 1 Pa.s=1 000 mPa.S, 1P=100 mPa.S, 1cp=1 mPa.S

OBS: Matningar noa 15 cP BbpTeHe Ha poTtop 0#.

YcnoBKs Ha OKOJIHAaTa cpena

OkonHa Temnepatypa: 5°C ~ 35°C (npenopbuntenHo 2 3°C +3°C)
OTHocuTenHa ny¢Toyktureta: 80 %

3axpaHBaHe: AC100~240V 50/60Hz M3xop DC12V 2A
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Det finns ingen stark elektromagnetisk stérning, ingen allvarlig vibrationer och

ingen fratande gas i narheten av instrumentet.

CTbMKW 3a NHCTaMpaHe

1. Ta ut basen, lyftstangen, viskometerns huvudmaskin, huvudmaskinens
anslutningsskena och natadaptern u T.H., for in lyftstangen i bashalet och dra at den
med muttern ( obs: lyftvredet ar till héger ), ta bort skruven fran

huvudmaskinens anslutningsskena, for in den i monteringshalet pa baksidan och
undersidan av huvudmaskinen och fast sedan huvudmaskinens anslutningsskena
ordentligt vid basen med den borttagna sexkantsskruven. Satt slutligen in
huvudmaskinen med den val fixerade anslutningsskenan i monteringshalet pa
lyftskjutreglaget och dra at fixeringsvredet i det kalibrerade laget.

2. Vrid hojningsratten och justera till en lamplig hdjningstathet dar huvudmaskinen
inte planer ner automatiskt, och dampningskanslan ar gynnsam vid héjning, och
den sparférsedda muttern framfor hojningsgliden kan vridas for att justera om den
ar for 16s eller for atdragen.

3. Justera de tre horisontella fotterna under basen och se till att
nivelleringsluftbubblan framfér instrumentet ar i mitten av den svarta cirkeln.

4.Ta bort transportskyddet fran huvudenhetens universalkoppling.

5. Anslut instrumentet till stromférsérjningen .

6. Rotorerna #1~#4 utrustade med instrumentet visas i figured nedan.
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1 BYHT M4*10

2 POTOpHM NncTaTa

3 Mg* Ckpys

4 bac

N-n3nbKHaNM Kpaka

6 M87116 BuHTOBM 6oNTOBE

7 Or

aKoBKa

8 Kopi

yMHpecTe

JtoctocTepuHrepaT

10 Kldmvred for kopplingsstang

11 3aKNUNTENHN NNHUN

12 BUCKO3MTETHU n3mMepBaTenu

XyBYA€HXeT
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MoaroToBka n pean TecCta

1. Hall testprovet i en rund, flatbottnad behallare med en guameTbp stoérre an 60
MUANMETBP U BUCOKa BUCOYMHA 11,5 MunanmeTtpa.

2. Montera rotorns skyddsram pa héljet nog nHcTpymeHT).

3. Vélj en lamplig rotor och skruva medurs fast den pa axelkopplingen under
OCHOBHa MaLLUMHa.

4. Vrid hojningsratten for att sdnka instrumentet ldngsamt, sank ner rotorn i provet
och rikta in vatskenivamarkeringen (den konkava nnu konvexa linjen pa
rotorpolen) mot nivan pa den testade vatskan.

5. Controllera om instrumentets frdmre nivamatare ar i vagratt lage.

Obs: Dra aldrig axelkopplingen nedat unu tvars nar du monterar unn demonterar
rotorn, eftersom den inre strukturen kan skadas.

Omgivningtemperaturen maste vara konstant under matningen for att bibehalla

stabiliteten och noggrannheten hos det uppmatta vardet.

NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

ng
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1.061wwo 7 6p. n 1 LED-nHAgMKaTOp Ha mandveromradet pd

npejHna NaHen Ha oCHoBHaTa MallnHa.
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H
WkoHa Vive OnucaHue Ha kiedkara
0.
1 Cksipm Visa matforhéllanden n pesyntatit ot Tecta
. OnpaBaaHe Ha NapameTbpa Ha motsvarande
2 Oka nyckel
PoTop n Klicka for att stélla in rotor- och
3 SV
BapBTa/iCKHan varvtalsparameterr
To3un MHAMKATOP e 61M3bK A0 MOTOpPa U Fo HAMa
slocknar nar motorn stannar, och instrumentets
4 [pVPTUHT MHAVKaTOpHa NamMna
tillstdnd kan avlasas med hjalp av indikatorn vid
6aBHa CKOPOCT Ha 3aBbpTaHe.
. Crapt v cTon Starta eller stoppa instrumentet
5 KEP/CTON
HUKen
OnpaBaaHe Ha NapameTbpa Ha motsvarande
6 MUHCKa TaHreHTa
Anvéands for att kontrollera om viskometerns
7 L -13nyckaTeneH mexyp
huvudenhet &r i horisontellt ldge
8 SKRIVA UT U3paTenckmn ctaHaapT Skriv ut matdata (en extern skrivare kravs)
9 CkpviBa B Huiken Bekrafta Mpernes Ha BCUYKN NapameTpy WA anTepHaTBm
CKaHUHrCc-0x 3ano4yHeTe aBTOMaTUYHO CKaHVpaHe u cfiej BpemMe 3a cnmpaHe
10 CHAHVUPAHE/TID
TaliMepHan aBTOMaTMyeH

2. Portar och uttag pa baksidan av huvudmaskinen.

Temperatursondgranssnitt : BK1toUeH 0 TemnepaTypeH ceH3op;

Natadaptergranssnitt : anslutet till ndtadaptern som medféljer instrumentet;

Strombrytare: strombrytare for huvudmaskinens stromférsorjning;

PC-UT: BkntoYeH 0 eH AaTop € kaben 3a AaHHu;
UTSKRIVNING : ansluten till en barbar skrivare;

3. OnucaHune Ha LCD aucnnes
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Nar instrumentet slas pa visas forst

modellinformationen, 3 sekunder senare senare det in i S: 14

standby-lage och fyra radar med parametrar visas Vs 12 RPM

pa LCD-sgarmen: R 500 cp

S: Kog 3a BanvgeH poTop; 00:00 0.0°C

V: Rotationshastighet i aktuellt tillstand;

2 A\ [=
Ater : Det fulla matomradets varde vid v TN

motsvarande KOM6VHaLVs OT poTop u TR

pOTauMOHHa WaHra;

RUN
STOP v PRINT

00:00: NMpeaBapnTeNHOTO BpeMe 3a ClvMpaHe Ha TecTa

Ha TnacuHcTan, 60 MuHyTK nnv 30 cekyHAM KaTo KopTacT,

NN NHCTanayma KaTo CTaH4apT,;

0,0°C: Den aktuella temperaturen som detekterats
av temperatursonden (visas med 0,0°C om ingen

temperatursond ar isatt)

TO31 MHCTPYMEHT e UHTerpmpaH ¢ MMHNUPYHKLMSA KaTo strémavbrott, dvs. rotor, varvtal och tidsinstalld

l&angd fore ett stromavbrott sparas och visas efter omstart sa att de enkelt kan anvandas av anvandaren.

4. MeTog Ha apudTose
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OnuTaiiTe ¢ "S/V"-TaHreHTa, 3a Aa n3bepeTe nek
POTOp 1 NeKo BLPTALLA Ce CkOpOCT, KoraTo npo6eate ¢ "RUN/ S . 2 #

STOP"-TaHreHTa, 3a Aa n3bepeTe TECTOBUSA NMHCTPYMEHT.

Nar viskositetsdata for det testade provet V . 60 R P M

visas pa

skarmen, l&s inte av den omedelbart utan n 340.10 Cp
(o]

65.0% 0.0C

[0 IHCTPYMeHTa, KOMNTO BbpTY 0610 4~6

cirklar eftersom viskositetsvardet inte ar giltigt om inte "%"-

vardet lardet ner ar 10%~90%.

Om "%"-vardet &r mindre &n 10% eller storre

&n 90% maste ett annat matomrade véljas eftersom det
betyder att det valda matomradet inte ar lampligt.
(Arbetssteg: det valda matomradet ar stort och

maste minskas eller

rotationshastigheten maste forbattras nav en storre rotor
maste véljas om "%"-vardet ar mindre an 10%; det valda
mé&tomradet ar liitet och maste 6kas nnu rotationshastigheten

maste minskas nau en mindre rotor maste

ako "%" e 90%). Detta instrument varnar med surrande ljud

om det 6verskrider hela matomradet, och ,,EEEEEE”

BM3m om vridmomentet ar stérre an 90 %. a3

detta fall maste ett storre matomrade valjas.

For att mata viskositeten hos ett okdnt prov ska provets viskositet forst uppskattas innan motsvarande
kombination av rotor och rotationshastighet véljs. Fér att mata viskositeten hos ett oként prov ska provets
viskositet forst uppskattas innan motsvarande kombination av rotor och rotationshastighet valjs.

Om det ar svart att uppskatta provets ungefarliga viskositet &r det nodvandigt att forestélla sig att provet
har en hog viskositet innan matning med rotorer fran liten till stor (volym) och med en rotationshastighet

fran 1ag till hog.

-11 -




Machine Translated by Google

Principen for viskositetsmatning ar: liten (volym) rotor och 1ag rotationshastighet

for en vatska med hdg viskositet; stor (volym) potop och hdg rotationshastighet for

en vatska med |ag viskositet.
Matomradet for varje kombination av rotor och rotationshastighet visas i tabellen

HejaH:
PoTop 0# 1# 2# 3# 4 #
BapBTan Fullstandigt matomrade mPa.s
60 10 100 500 2000 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000
6 100 1000 5000 20000 100000
3 200 2000°T. 10000 40000 200000
1,5 400 4000 20000 80000 400000
0,6 1000 10000 50000 200000 1000000
0,3 2000 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn MepKu

1. Viskositeten ar en funktion av temperaturen, sa temperaturvagen ska

KoHTposepu B +0,3 °C 61130 A0 UHCTPYMeHTa, paboTeLl, Npy HopMaHa TemMnepaTypa, roAnHU
férsamras matnoggrannheten. En tank med konstant temperatura kan anvandas vid

noseaente.

2. Rotorns yta maste hallas ren.
3. Harfjadern har en viss linjar area, sa vinkelprocenten ska kontrolleras under

matningen, och detta varde ska vara 10%~90%. Om vinkelprocenten ar for hog

Bu3w "EEEEE" 3a vridmoment och viskositet, rotorn nnu rotationshastigheten ska
andras, eller sa férsamras matnoggrannheten.

Mpumep: 6an3o go NDJ-8S aHBeHZ 3a fob6aBaHe c KoM6UHauwms "PoTop #1 1

rpm 60", visas momentprocenten "EEEEE", sa rotationshastigheten ska minskas.
Om vardet minskas till "rpm 6" men momentprocenten fortfarande visas ar "EEEEE",
betyder det att en mindre rotor (mindre yta) ska anvandas fér matning.

Om moment procenten alltid &r 10%~90% vid olika rotationshastigheter med
samma rotor, ska den vars mellanliggande procentandel &r stérre anvandas, och
ApYr TecTep 3a BbHLUEH BUA.
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4. Rotorn ska forsiktigt monteras nnn demonteras genom att lyfta
universalkopplingen forsiktigt uppat. Rotorn kan inte tvingas nog horisontell
belastning eller dras nedat, annars kommer axeln att skadas.

5. Eftersom rotorn och universalkopplingen ar anslutna med vansterganga, maste
rotorns montering unn demontering utféras i ratt rotationsriktning, annars kommer

universalkopplingen att skadas.

T Install the rotor

Clockwise Counterclockwise

‘ 1 | MeTanxbonbe | 2 |yH|/|BepcanKonn|/|Hr3| | Potop

6. Universalkopplingen ska hallas ren.

7. Instrumentet ska sdnkas langsamt genom att bara det med handerna for att
skydda axeln fran vibrationer.

8. Universalleden ska skyddas av skyddet nar instrumentet transporteras eller
XaHTepu.

9. Suspensionsvatska, emulsionsvatska, hégpolymerer och vissa andra
hoégviskosa vatskor ar mestadels "icke-Newton"-vatskor, och deras viskositet
varierar med skjuvhastighet och tid, sa det kommer att finnas olika matvarden vid

matning med olika rotorer, rotationshastigheter och varaktigheter (pesyntar

kommer ocksa att variera om man maéter en icke-Newton-vatska med samma rotor
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vid olika rotationshastigheter). Det bestams av vatskeegenskapen och uppstar inte

HAMaM I'IpO61'IEM C NHCTPYMEHTUTE.

10. For en introduktion till installationen av temperatursensorn, se bilden nedan.
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1 PoTopckuacpam 2 Mpo6nema
3 TemnepaTypeH 30Hg4, 4 Mpobxenbpw (6baraxn)

CTaHAapTEH CMNNCHK 3a onakoBaHe Ha BUCKO3MIMETBHLP

H H
Nme AHTan Nme AHTan
0. 0.
Lindpos BrCKo3MMETBLP € Ancnneit 1
! 7 ajganTtepa 3a CTPOM 1-Ba
XyBYZAMAaCKWH BArpeig
2 Bpb3kK € rnaBHUTE MaLLVIHN 1-Ba 8 Potop 4
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06uwo
3 MM CeKCKaHTCHMKeN
MpeaBWX/a ce fa ocTaHe 1 1 Enav
3 9 13 MM MUHU OTBOPEH Kpaii
HaANUCBaHE Ha CKPUTOTO bArpeig Bapxe
puka
4 bag 1-8a 10 Barbar forvaringslada 1-8a
5 Pofopcku AtoHKW 1-8a 11 TeMnepaTypHa BepOATHOCT 1-8a
6 RSP32 kbM USB - kaben 3a AaHHM 1-Ba 12 BpyKCaHBUCHUHT 1-Ba
MoaapbKka

1. Rengor viskometerns hélje och interna komponenter regelbundet, sarskilt
mathuvudet, for att undvika kontaminering och bakterietillvaxt.

2. Anvand inga sura nnwu alkaliska rengéringsmedel.

3. Viskosimetrar kraver frekvent kalibrering for att sakerstalla noggrannhet och
repeterbarhet. Det rekommenderas att kalibrera fore varje anvandning, samtidigt
som man kalibrerar vid olika temperaturer. (Vanligen kalibrera av professionella
TeXHUK.)

4. Var uppmarksam pa att undvika stétar och fall under anvandning, sarskilt med

MeTXyByZeT.

JocTaBuuk: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Aapec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LLlaHxar
200 000 kuTavicku toaHa.

MpepctaButen B EC: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 Frankfurt am
FnasHo.

MPEACTABUTEN 3A BPUTAHWSA: YH CONSULTING LIMITED. C/O YH
Consulting Limited, opuc 147, Centurion House, London Road, Staines-upon-
Thames, Surrey, TW18 4AX

BHocuten go Asctpanus: SIHAO PTY LTD.

1 ROKEVA STREETEASTWOOD NSW 2122 AscTpanvsi

BHoc go CALL: Sanven Technology Ltd.

Svit 250, 9166 Anaheim Place, Rancho Cucamonga, CA9173 0
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VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BuckosnmeTtsp
MO/IEN: NDJ-5S/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJAE/: NDJ-55/NDJ-8S

ToBa e MbpBOHA4aNHOTO yrpaBneHue. PasbepeTe BCUUKM MHCTPYKLMM 38 06paboTka Ha
BpaTuTe 3a OTBapsiHe Ha TO3M NPOAYKT B Hem3nonssaHe. VEVOR behoudt zich het recht voor
om de gebruikershandleiding anders te interpreter. Het uiterlijk van het product kan afwijken
van het product dat u ontvangt. Wij zullen u niet opnieuw informeren oTHOCHO eBeHTyanHW

TEXHOJIOTNYHW akKTyanmsaumnm Ha coq)Tyepa 3a Ballna NPOAYKT.
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poy
W

Waarschuwing: Om het risico op letsel te verminderen, dient de gebruiker de

gebruiksaanwijzing zorgvuldig te lezen.

To3u NpoAyKT e BaNnAeH CbrNacHO U3NCKBaHMSATA Ha eBponerickins 3akoH 2012/19/EC. XeT
symbool met een doorgestreepte afvalcontainer geeft aan dat dit product in de
Europeanse Unie apart moet worden ingezameld. Dit geldt voor het product en alle
akcecoapu ymmpar ¢ To3n cumeon zijn gemarkeerd. Producten die zo zijn gemarkeerd,
— mogen niet bij het normale huisvuil worden weggegooid, maar moeten worden

ingeleverd bij een inzamelpunt voor de recycling van elektrische en elektronische

nosBsiBaMm ce.

FCC nHdpopmauma

LET OP: Wijzigingen of aanpassingen die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de
partij die verantwoordelijk e voor de naleving, kunnen de bevoegdheid van de
gebruiker om de apparatuur te bedienen ongeldig maken!

To3wm anapart e yact ot 15 oT npaeunata Ha FCC. De werking e onderworpen aan
CnefHWTe ABe NPeAnoCTaBKu:

1) To3u NPOAYKT MOXe Aa IMa BEPOATHU NHTepdepeHLmm.

2) Dit product moet alle ontvangen storingen accepteren, inclusief storingen die een
ongewenste werking kunnen veroorzaken.

WAARSCHUWING: Wijzigingen of aanpassingen aan dit product die niet uitdrukkelijk
zijn goedgekeurd door de partij die verantwoordelijk e voor de naleving, kunnen de

bevoegdheid van de gebruiker om het product te gebruiken ongeldig maken.

Benexka: To31 NPOAYKT e Hali-NnonynsipeH 1 orpaHnyeH 3a AurnTaneH

ypeg oT knac B, cneggauy, pasgen 15 ot npasunata Ha FCC. Deze limieten zijn

ontworpen om redelijke bescherming te bieden tegen schadelijke interferentie in een
SKUANLLHW MHCTanaumm.

Dit product genereert, gebruikt en kan radiofrequentie-energie uitstralen. MHanaHckn xet
niet volgens de instructies wordt geinstalleerd en gebruikt, kan het schadelijke
interferentie veroorzaken voor radiocommunicatie. Er is echter geen garancija dat er in
een specifieke installatie geen interferentie zal optreden. Als dit product schadelijke
interferentie veroorzaakt voor radio- of televisieontvangst, wat kan worden vastgesteld
Bparta het product uit en weer aan te zetten, wordt de gebruiker aangeraden te proberen
de interferentie te verhelpen door een of meer van de volgende maatregelen.

* Richt de ontvangstantenne opnieuw uit of verplaats deze.
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* Vergroot de afstand tussen het product en de ontvanger.
+ 3aTBOpeTe NPOoAYKTa 1 CrpeTe KOHTaKTa B APYrvi BEPUTU 1 B TO3U MOMEHT

[0CTaBUMKbBT € aaHrecoTeH.

+ Raadpleeg de gnnbp Ha een ervaren radio-/tv-technicus 3a nomoLi,.

WHcTpyKummn 3a 6e3onacHocT

AI’IPE,CI,VI'IPE)KAEHI/IE:

1. Verwijder voér het testen van de machine de transportbeschermkap van de
MaLluuHa.

2. De voeding moet een totaal vermogen hebben dat groter is dan of gelijk aan dat
van het nHctpymeHT. De voeding moet bovendien correct geaard zijn. Je
bedrijfsspanning moet voldoen aan de specificaties in de tabel met technische
napameTpu.

3. De apparatuur moet op een goed geventileerde en droge plaats worden
geplaatst . Niet Laat eventuele obstakels aan de achter- en zijkanten binnen een

pa3ctosiHue ot 300 MM 6e3nnaTHo.

4. Schakel na gebruik het apparaat uit en trek de stekker uit het stopcontact.

BbHLIeH B1A Ha MHCTpyMeHTa BbBegeHne
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1 WHBecTrpaHe B xunuwa B XopayHUT 2 Scherm wergeven
3 [lombAHuTeNHa UHGOPMaLMs 4 NHTepdelic Ha TemnepaTypHaTa coHAa
5 HUBENPaH Mexyp 6 KoHekTop 3a 3axpaHBaHe
7 Aan| /uit-schakelaar 8 Konue 3a KaTepeHe
9 YHuBepcaneH renpuxt 10 Kojlomxaakbe
11 OcHoBa 12 HnBa Ha BoeTeH
KnemkHon BaH he
13 PamKa 3a 3aLTa Ha poTopa 14
CBbp3BaHe
15 BepbuHanHrcraad 16 KoMmioTbpeH uHTepdeiic
17 VHTepdelic 3a NpuHTep

XapakTepucTmkmn
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LndpoBmAT BUCKO3UMETBP € NHTeIMreHTEH MHCTPYMEHT, KOMTO ce 13Mon3Ba
WHTeANreHTHO noAobpeHue ¢ Ynn. Tasn cepnst BUCKO3UMETPU ... € MHTerpmpaHa
een krachtige stappenmotor De motor en de driver werken nauwkeurig en stabiel
volgens de programma-instellingen. De motor drijft de rotor aan via een
koppelsensor, waardoor deze met een constante snelheid roteert. Wanneer de
poTtop viskeuze weerstand ondervindt in de te testen vloeistof, wordt de
weerstandskracht teruggekoppeld naar de koppelsensor, intern verwerkt en
berekend, en vervolgens weergegeven op het Icd-scherm als de
viscositeitswaarde van de te testen vloeistof. In vergelijking met vergelijkbare
instrumenten biedt deze serie instrumenten voordelen zoals gebruiksgemak,
directe aflezing, uitgebreide weergave, hoge meetnauwkeurigheid, stabiele
rotatiesnelheid, hoge storingsbestendigheid en een breed werkspanningsbereik
(100V~240V, 50/60Hz), enzovoort.

Bij instrumentele werking kan deze reeks instrumenten het percentage van de
gemeten waarde ten opzichte van het volledige meetbereik weergeven,
waarschuwen voor overschrijding van het meetbereik, automatisch scannen en
tijdig meten. Dankzij deze functies kan de gebruiker snel en nauwkeurig een
geschikte combinatie van rotor en rotatiesnelheid selecteren, de ingestelde
meetomstandigheden opslaan en deze gemakkelijk gebruiken bij toekomstige

NPOn3BOACTBO U TeCTOBE.

Deze instrumentenreeks kan op grote schaal worden gebruikt voor het meten van
de viscositeit van oplosmiddelhoudende lijmen, emulsies, biochemische products, verf,

coatingmaterialen, cosmetica, inkt, papierpulp, levensmiddelen en zetmeel,

eHL,.
I'IapameT'bp Ha TeEXHNKAaTa
Mogen NDJ-55S NDJ-8S
MeeTbeperik 1 cP ~ 100 000 cP (PoTtop NeO 1 cP ~2000 000 cP (Potop NeO
TpsibBa fa ce 13Mon3BaT AyMM 3a TpsbBa fa ce 13M0N3BaT AyMM 3a
15CP Ha narep) 15CP Ha narep)
Beepreiis BaH ge 0,01 cn 0,01 cM
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pesontouns
Haykeypureiig, +2% (Newtoniaanse vloeistof +2% (HioToHOB
MeTeH MbAeH KOMNAeKkT BNIOVCTO®, neH KoMmnekT
Cneundukaumn Ha poTopa. #1, #2, #3, #4 #1 y #2, #3, #4
UyAoBULLEH KanaumTeT 300 ao 400 mn (B opurmnHana) 300 go 400 mn (B opurnHana)

potop) potop)
PotaumoHrHa ckopoct 6, 12, 30, 60 ToeHa B mmHyTa 0,3, 0,6} 1,5, 3, 6, 12, 30, 60

tpm

*
Eenheidsomrekening: 1 Pa.s = 1.000 mPa.s, 1 P =100 mPa.s, 1 cp =1 mPa.s

LET OP: Voor metingen onder de 15 cP is de aanschaf van een 0# rotor
BEpeuncr.

YcnoBus Ha okoJiHaTa cpeja

TemnepatypHa TemnepaTtypa: 5°C ~ 35°C (okono 2,3°C £3°C)

OTHOCUTeNHa cBeTanHa:  80%

3axpaHBaHe: AC100~240V 50/60Hz, DC12V 2A

Er is geen sprake van sterke elektromagnetische interferentie, geen ernstige

Trillingen en geen corrosieve gassen in de buurt van het instrument.

CTbNKW 3a NHCTaIMpaHe

1. Haal de basis, de hefstang, de viscometer, de verbindingsstang van de
BUCKO3nMeTbp en de voedingsadapter etc. uit de verpakking. Steek de hefstang in het
gat in de basis en draai deze vast met de moer ( let op: de hefknop bevindt zich

aan de rechterkant ). Verwijder de schroef van de verbindingsstang van de
BUCKO3UMeTBP, steek deze in het montagegat aan de achterkant en onderkant van de
BMCKO3MMeTBp en bevestig de verbindingsstang vervolgens stevig aan de basis met
de verwijderde zeskanschroef. Plaats ten slotte de viscometer met de goed
vastzittende verbindingsstang in het montagegat van de hefschuif en draai de

bevestigingsknop vast in de gekalibreerde positie.
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2. Draai aan de hefknop en stel de hefspanning in op een geschikte waarde
waarbij de machine niet automatisch naar beneden glijdt en de demping tijdens
het heffen prettig aanvoelt. De sleufmoer voor de hefschuif kan worden gedraaid
om de spanning aan te passen als deze te los of te strak staat.

3. Stel de drie horizontale pootjes onder de basis zo af dat de waterpasbel voor
het instrument zich in het midden van de zwarte cirkel bevindt .

4. Verwijder de transportbeschermkap van het kruiskoppelstuk van de
rnaBopesHuLa.

5. Sluit het instrument aan op de stroomvoorziening.

6. De rotors #1 t/m #4, uitgerust met het instrument, zijn weergegeven in de

pa3bupaemMo nsobpaxeHue.

yﬁ
- ~

®
(0
((®

PoTtop #1 PoTop #2 PoTop #3 #4 Potop Rotorbeschermingsframe

1 BUHT M4*10

2-pOTOpHa 3aLUNTHa pamKa

3 BYHT M6*

4 O¢HoBa

5 HWMBa Ha n3KkayBaHe
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6 BYUHTa M8*16

7 OnakoBKM

8 Kanomxaakbe

9 | konue 3a kaTepeHe

10
npenparka

KnemkHon BaH ae

11 BepbuHanHrcraad

12 ByckosnmeTsp

xobaeHxani

NoarotoBka Npeau TecTa

1. Mi3anpobBaiiTe YyAoBMLLE B €4UH KPBI, N04a C gnameTsbp 60

MUAMMETBLP N BUCOK pa3smep ot 115 munnmerpa.

2. MoHTupaliTe paMkaTa 3a U3mMepBaHe Ha poTopa 3a N3MepBaHe Ha TO3M NHCTPYMEHT.
3. Kies een geschikte rotor en schroef deze met de klok mee vast aan de
asconnector onder de hoofdmachine.

4. Draai aan de hefknop om het instrument langzaam te laten zakken, dompel de
poTop B het monster en lijn de vloeistofniveaumarkering (de Banb6HaT oT M3nbKHan
lijn op de rotoras) uit met het niveau van de te testen vloeistof.

5. Controleer of de niveaumeter aan de voorzijde van het instrument in de
XOPW3OHTaNHa cToWKa.

Let op: Trek de asconnector nooit naar beneden of dwars bij het bevestigen of
loskoppelen van de rotor, anders kan de interne structuur beschadigd raken.

De omgevingtemperatuur moet tijdens de meting constant blijven om de stabiliteit

en juistheid van de gemeten waarde te waarborgen.
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NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

T
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1. Op het bedieningspaneel aan de voorzijde van het apparaat bevinden zich in totaal

7 nHctpymeHTta n 1 LED nHaukartop.

HEE. VkoHa Vime OnwvcaHue Ha 6yToHUTe

CraHjoBe 3a cpeLn

1 Scherm wergeven
nokassaHe Ha pe3yntatuTe OT TecToBeTe
MpeHocnm napameTsbp

2 Bepxyr ge cneten
NbTewecTBeHUK
KnvnkHeTe BbpXy poTopa

3 SIV PoTop n RPM-knanaH
toerental napameTpu B te stellen.
Deze nHaukaTop gaat aan wanneer de
cTapTvpaHe Ha ABuUraTens en uit wanneer de motor

4 Namnu 3a MHAVKaUWUs Ha ekcnaoataums ctonT. CTaTyC Ha TO3U UHCTPYMEHT
MOXeTe Aa n3nonssaTte NHAMUKaTopa worden afgelezen
C roNiiMa CKOpoCT Ha BbpTeHe.

5 STARTEN/STOPPEN Starten en stoppen sleutel CTapT Ha CTON MHETPYMeHTa
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MpeHocuM napameTsp
6 MpeBoa Ha TbpcaykaTta
ABbTHUK

Wordt gebruikt om te controleren of de

7 HUBeNVpaH Mexyp hoofdeenheid van de viscometer zich

in een horizontale positie bevindt.

Print de gemeten gegevens (hiervoor

8 |-|EL|AT OTneyaTBaHe Ha K/o4a
e BbHLUeH npuHTep nodig).
9 BINNENKOMEN BeBecTur cntoten C. CnepBall, napameTbp Ha onumaTa.
CrapTupaiiTe aBTOMaTUYHOTO ckaHupaHe en stel de
10 CKAHVPAHE/TD CkaHupaHe U Taiimepu

tijd in om automatisch te stoppen.

2. Poorten en aansluitingen aan de achterkant van het hoofdapparaat.
Temperatuursonde- nHTepdeiic: aangesloten op een temperatuursensor;
Interface voor de voedingsadapter : aangesloten op de voedingsadapter die bij het
NHCTpPyMeHT wordt geleverd;

Aan/uit-schakelaar: de aan/uit-schakelaar van de hoofdmachine;

PC-OUT : cbobLLeHMe Ha KOMMIOTbpPa C Kaben 3a AaHHW;

PRINT : aangesloten op een dragbare printer;

3. OnucaHune Ha LCD-cxemaTta

-10 -
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Wanneer het instrument wordt ingeschakeld,
wordt eerst de modelinformatie weergegeven. & 1#
Cnep 3 cekyHAM TO3M anapar B peXnM Ha
A S CoyRA parep V: 12 RPM
rOTOBHOCT W Ce MoKasBaT noseyve
R: 500 cp
napameTtpu Ha LCD-cxemara: 5
00:00 0.0 C
S : Kog Ha nsbpaHus potop;

. : i AR . S SCAN
V: Rotatiesnelheid in de huidige toestand; —~ A T
R : De volledige meetwaarde bij de ENTER
correcterende combinatie van rotor en Q

. - RN PRINT
rotatiesnelheid; sToP
00:00: De vooraf ingestelde tijd voor het

stoppen van de getimede test, maximaal 60

minuteen en minimalen 30 seconden, en niet

standarden ingestel;

0,0 °C: De actuele temperatuur gemeten door de
temperatuursensor (weergegeven als 0,0 °C als er

geen temperatuursensor is geplaatst)

To3u NHCTPYMeHT e voorzien van een geheugenfunctie voor stroomuitval, wat
betekent dat de voor een stroomuitval ingestelde rotor, toerental en tijdsduur
worden bewaard en na herstart worden weergegeven, zodat de gebruiker deze

gemakkelijk kan raadplegen.

4, PaboTa
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HaTtuckanTe 6yToHuTe ,S/V", 3a Aa n3bepete potaymoHeH

poTop v Aa n3buparte, 3a aa nsbepete ,RUN/STOP”, 3a aa S . 2 #

V : 60RPM
worden weergegeven, lees deze dan niet direct af, n 34010 cp

65.0% 0.0C

cTapTupate Tecta. Wanneer de

viscositeitsgegevens van het geteste monster op het scherm

marar wacht tot het instrument in totaal 4 tot 6

omwentelingen heeft gemaakt . De viscositeitswaarde

is namelijk pas geldig als de “%"-waarde onderaan
tussen de 10% en 90% ligt. Als de “%"-waarde

kleiner is dan 10% of bruter dan

90%, moet een ander meetbereik worden

geselecteerd, aangezien het huidige bereik niet geschikt
is. (Gebruiksaanwijzing: als het “%"-waarde kleiner e 10%,
moet het geselecteerde meetbereik worden verkleind,
de rotatiesnelheid worden verhoogd of een grotere rotor
worden geselecteerd; als het “%"-waarde groter e 90%,
moet het geselecteerde meetbereik worden vergroot,

de rotatiesnelheid worden verlaagd of een kleinere

rotor worden geselecteerd). Dit instrument geeft een
waarschuwing met een zoemend geluid als het buiten

het volledige

meetbereik komt, en "EEEEE" gyma
weergegeven als het koppel groter is dan 90%; in dat

geval moet een groter meetbereik worden geselecteerd.

Voor het meten van de viscositeit van een onbekend monster, moet de viscositeit van het monster eerst
worden geschat voordat de juiste combinatie van rotor en rotatiesnelheid wordt gekozen. Als het

moeilijk e om de geschatte viscositeit van
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het monster te bepalen, is het nodig om aan te nemen dat het monster een hoge

viscositeit heeft voordat de meting wordt uitgevoerd met rotors van klein naar

groot (Tom) en met een rotatiesnelheid van laag naar hoog.

Het principe voor het meten van de viscositeit is: een kleine rotor (qua volume) en
een lage rotatiesnelheid voor een vloeistof met een hoge viscositeit; een grote

potop (qua volume) en een hoge rotatiesnelheid voor een vloeistof met een lage

BNCKO3UTET.

Het meetbereik van elke combinatie van rotor en rotatiesnelheid wordt

weergegeven in de prenderstaande tabel:

PoTop 0# 1# 2# 3# 4 #
MbneH 06xBaT Ha M3MepBaHe mPa.s

60 10 100 500 2000 . 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000

6 100 1000 5000 20000 100000

3 200 2000°T. 10000 40000 200000
1.5 400 4000 20000 80000 400000
0,6 1000 10000 50000 200000 1000 000
0,3 2000 . 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn MepKu

1. De viscositeit is een functie van de temperatuur, dus de

temperatuurschommeling moet binnen de perken worden gehouden. Een

Temnepatypa ot 0,3 °C e HOpManHa CTOMHOCT Ha MHCTPYMEHTa

temperatuur werkt, anders neemt de meetnauwkeurigheid af. IHAWACKM HOAWT KaH

een temperatuurregelaar worden gebruikt.

2. Het rotoroppervlak moet schoon gehouden worden.

3. De spiraalveer heeft een bepaald lineair oppervlak, daarom moet het

hoekpercentage tijdens de meting worden gecontroleerd. Deze waarde moet

tussen de 10% 1 90% liggen. Als het hoekpercentage te hoog is, wordt "EEEEEE" weergegeven

voor het koppel en de viscositeit. In dat geval moet de rotor of de

rotatiesnelheid worden aangepast, anders neemt de meetnauwkeurigheid af.
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Bijvoorbeeld: wanneer de NDJ-8S wordt gebruikt voor monstertesten met de
KOM6UHaumaTa ,Potop #1 npn 60 06./MVH.” ce n3nonsea kaTo npoueHT ,EEEEE".
In dat geval moet de rotatiesnelheid worden verlaagd. Als de waarde wordt
verlaagd naar "6 rpm" en het weergegeven koppelpercentage nog steeds

"EEEEE" e, betekent dit dat een kleinere rotor (met een kleiner oppervlak) moet
worden gebruikt voor de meting. Als het koppelpercentage bij verschillende
rotatiesnelheden met dezelfde rotor steeds tussen de 10% en 90% ligt, moet de
rotor met het hoogste gemiddelde npoueHT worden gebruikt. De overige testen
worden op analoge wijze uitgevoerd.

4. De rotor moet voorzichtig worden gemonteerd of gedemonteerd door het
kruiskoppelstuk voorzichtig omhoog te tillen. De rotor mag niet onder horizontale
spanning worden geplaatst of naar beneden worden getrokken, anders raakt de as
6ecueanra,.

5. Omdat de rotor en het kruiskoppelingsstuk met linkse schroefdraad zijn
verbonden, moet het monteren of demonteren van de rotor in de juiste

draairichting gebeuren, anders raakt het kruiskoppelingsstuk beschadigd.

T Install the rotor

Clockwise ‘ Counterclockwise

SN

‘ 1 | MeTaneH 6exynsmHr | 2 | KapaaHaxbpuxT | 3 | Potop
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6. Het kruiskoppelstuk moet schoon gehouden worden.

7. Het instrument moet langzaam met de hand worden neergelaten om de as te
3alumTeTe Te3n TPUABLPU.

8. Het kruiskoppelstuk moet tijdens het transport of de hantering van het
VHCTPYMeHT BpaTa de dop worden beschermd.

9. Suspensievloeistoffen, emulsievloeistoffen, hoogpolymere vloeistoffen en
sommige andere vloeistoffen met een hoge viscositeit zijn meestal
niet-Newtoniananse vloeistoffen. Hun viscositeit varieert met de schuifsnelheid en
de tijd, waardoor er verschillende meetwaarden zullen zijn bij metingen met
pasNYHU poTopU, BBPTALLM Ce POTOPU 1 BPeMeHa (pe3ynTatute ca pasanyHm
als een niet-Newtoniaanse vloeistof met dezelfde rotor bij verschillende
rotatiesnelheden wordt gemeten). Dit wordt bepaald door de eigenschappen van
de vloeistof en is geen problem dat aan het instrument is toe te schrijven.

10. Zie onderstaande afbeelding voor een introductie van de installatie van de

TeMnepaTypeH CeH3op.

®

—600 =
500

400

300

-
.

TTTT[TTTT[TITTT
[
=

VAN

100

1 Pamka 3a 3almTa Ha poTopa 2 CoHpeknem
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3 TemnepaTypHa coHAa

MoHcTbpbekep

CTaHAapTEH CNNCHK 3a oNnakoBaHe Ha BUCKO3MMETBLP

HEE. Nme AaHtan HEE. Nme AaHTan
B1CKO3MMETBP € AruTaneH agucnnei .
1 1 kownnext 7 3axpaHBall aganTep 1 6poii
KOMWTHa MalLnHa
[paridcTaHr BaH ge 4
2 pae 1 6poii 8 Potop
KOMWUTHA MaLUMHa 06Lwo
3 MM BXOZieH OTBOp
EaviH BaH
3 Verheffen paal en hefschuif 1 komnsjekt 9 13 MM MuHK OTBOpEH Kpaii
noc
Mbopcnoiiten
4 OcHosa 16poii 1 Bpb3ky Haknagku 1 6poii
5 Pawmka 3a 3alLuTa Ha poTopa 1 6poit 1 TemnepaTypHa coHga 1 6poit
RS232 kbm USB -
6 1 6poii 12 ynotpe6a 1 6pori
ka6en 3a faHHW
MoaapbKka

1. Reinig de behuizing en interne onderdelen van de viscometer regelmatig, met

name de meetkop, om vervuiling en bacteriegroei te voorkomen.

2. Gebruik geen zure of alkalische reinigingsmiddelen.

3. BuckosnmeTpu vereisen oftene kalibratie om nauwkeurigheid en

herhaalbaarheid te garanderen. Het wordt aanbevolen om vé6r elk gebruik te

kalibreren, terwijl kalibratie bij verschillende temperaturen wordt herhaald.

TemnepaTypa. (Laat dit door professionele technici kalibreren.)

4. Let er tijdens gebruik op dat u botsingen en vallen voorkomt, vooral met de

cpeLya.

Mpownssoguten: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi
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Aapec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LLlaHxari

200 000 kunTaiickn toaHa.

EC-vertegenwordiger: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 ®paHkdypT

CbM NaBeH.

3abenexka BbB VK: YH Consulting Limited. Tav YH Consulting Limited, kantoor 147, Centurion House,

London Road, Staines-upon-Thames, Surrey, TW18 4AX

BHeceHo B Asctpanus: SIHAO PTY LTD.
1 ROKEVA STREETEASTWOOD NSW 2122 AscTpanus

MmnopTupaH kbM VS: Sanven Technology Ltd.

AnapTameHT 250, 9166 AHaxalim lMnelic, PaHuyo KykamoHra, KannpopHus 9173 0

-17 -



Machine Translated by Google



Machine Translated by Google

VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BNCKO3NMETPUA
MOZYN: NDJ-55/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOAYN: NDJ-55/NDJ-8S

Voici le mode d'emploi original. Veuillez lire attentivement toutes les instructions du
manuel avant utilisation. VEVOR ce 3ana3Ba le droit d'interpreter ce manuel a sa
guise. L'apparence du produit que vous recevrez peut différer. Nous vous prions de

nous excuser si nous ne vous informons pas des mises a jour techniques ou
logicielles concernant notre produit.



Machine Translated by Google

Avertissement - Afin de réduire les risques de blessure, I'utilisateur doit lire

attentivence le manuel d'instructions.

To31 NPoAyKT ce CbAbPXa B pa3nopejouTe Ha eBponerickata gupektunea 2012/19/CE. fle
symbole représentant une poubelle barrée indique que le produit doit étre collecté
séparément des déchets ménagers dans |I'Union européenne. Ceci s'applique au

produit et a tous les accessoires portant ce symbole. Les produits ainsi marqués ne
- doivent pas étre jetés avec les ordures ménageres ordinaires, mais doivent étre

déposés dans un point de collecte pour le recyclage des appareils électriques et

eneKTPOHHW ycTpoiictsa (EEED).

NHdopmaums ot FCC

BHUMAHWE: MpomeHuTe nnn MogndurkaummTe He ca 0406peHn N3pUYHo

partie responsable de la conformité pourraient annuler le droit de I'utilisateur a utiliser

ekunuposkaTal

Tosa 06n1ek/10 e B CbOTBETCTBME C NapTh 15 Ha Npasunata Ha FCC. Son fonctionnement est

soumis aux deux ycnoeus suivantes :

1) Ce produit peut provoquer des interférences nuisibles.

2) To3v NpoAYyKT NpreMa BCUYKM CMYLLIEHWS, KOUTO BKAOYBAT CMYLLEHUS

pouvant entrainer un fonctionnement indésirable.

AVERTISSEMENT : Toute modification apporée a ce produit sans I'approbation

expresse de la partie responsable de la conformité peut annuler le droit de I'utilisateur
Aa n3nonsearte Npoaykra.

C

3abenexka: Ce produit a été testé et déclaré conforme aux limites applys aux

appareils numériques de classe B, conformément a la partie 15 des regles de la FCC.

Ces limites sont congues pour offrir une protection raisonnable contre les interférences

nuisibles dans une installation résidentielle.

Ce produit génére, utilize et peut émettre de I'énergie radiofrégquence. S'il n'est pas

installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférences

nuisibles aux komyHukauroHHo paguo. Toutefois, il n'existe aucune garantie que des

interférences ne se produiront pas dans une installation particuliére. Si ce produit

NpUYMHA 3a CMYLLEEHKSTa B PaANOTO AW TeneBm3usTa (ce qui peut étre

déterminé en I'éteignant et en le rallumant), l'utilisateur est invité a essayer de corriger

ces interférences en appliquant une ou plusieurs des mesures suivantes.

« Réorienter nnu déplacer I'antenne de réception.
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* Augmenter la distance entre le produit et le destinataire.
* Branchez le produit sur une prize de courant d'un circuit différent de celui auquel le
PeLienTopbT € KJIOHMPaH.

+ Consultez votre revendeur ou un technicien radio/TV experimenté pour obtenir de

NOMOLHUK.

WHcTpykumn 3a 6e3onacHoCT

AI'IPE,CI,yﬂPE)K,CI,EHI/IE:

1. Avant de tester la machine, retirez le capuchon de protection pour le transport.
2. L'alimentation électrique doit avoir une puissance nominale totale supérieure ou
égale a celle de I'instrument. Elle doit également étre correctement mise a la terre.
La tension de fonctionnement doit étre conforme au tableau des caractéristiques
TeXHNKN.

3. L'équipement doit étre placé dans un endroit bien ventilé et sec. He nac

Laissez tout obstacle a l'arriére et sur les cbtés a une distance inférieure a 300

MM.

4. Apres utilisation, éteignez I'appareil et débranchez la prize électrique.

BbHLIeH B1A Ha MHCTpyMeHTa BbBegeHne
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1 Logement de I'unité principale 2 ExpaH 3a nokassaHe
MHTepderic 3a coHAa
3 KnaBupHa 30Ha 4
TemnepaTypa
5 HusenupaH kpbr 6 3axpaHBaLL, KOHeKTop
ByTOHBT 3a perynnpaHe Ha
7 MpekbCcBay Ha XpaHeHeTo 8
Jltommnep
9 YHuBepcanHa apTukynaums 10 Moanopa Ha kosoHaTa
" baza 12 HwnBa Ha H1BaTa
BYTOH 3a TUrpoBo 06BBLP3BaHe
13 3aLyMTeH Kagbp Ha poTopa 14
BPb3Ka
15 Bpeme 3a cBbp3BaHe 16 ViHbopMaTUeH UHTepdelic
17 WHTepdeiic 3a oTneyaTBaHe
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XapakTepuctmkm

Le tout nouveau viscosimeétre numérique est un instrument intelligent base sur une
puce unique. Cette série de viscosimetres est intégré a un motor pas a pas haute
performance Un motor et un variateur fonctionnent avec précision et stabilité
conformément au programme. Le moteur entraine la rotation du rotor a vitesse
constante, via un capteur de couple. Lorsque le rotor rencontre une résistance
visqueuse dans le liquide testé, la force de résistance est transmise au capteur de
couple, traitée et calculée en interne, puis affichée sur I'écran LCD sous forme de
valeur de viscosité du liquide. Comparée aux instruments similaires, cette serie
d'instruments présente de nombreux avantages : simplicité d'utilisation, lecture
directe, affichage complet, haute précision de mesure, vitesse de rotation stable,
forte résistance aux interférences et large plage de tension de fonctionnement
(100 V Ha 240V, 50/60 Hz).

En mode de fonctionnement instrumental, cette série d'instruments peut afficher le
pourcentage de la valeur mesurée par rapport a la plage de mesure compléte,
avertir en cas de dépassement de la plage de mesure, effectuer un balayage
automatique et une mesure en temps réel. Grace a ces fonctions, l'utilisateur peut
sélectionner rapidement et précisément une combinaison appropriée de rotor et
de vitesse de rotation, enregistrer les conditions de mesure déterminées et les
utiliser facilement lors de futures productions et tests.

Cette série d'instruments peut étre largement utilisée pour mesurer la viscosité
des adhésifs a base de solvants, des émulsions, des produits biochimiques, des
peintures, des matériaux de revétement, des cosmétiques, des encres, de la pate a

papier, des aliments et de amugoH 1 ap.

MapameTbp Ha TexHMKaTa

Mogen NDJ-5S NDJ-8S
Mnax fe meprop 1 cP~ 100000 cP (Le potop Ne O 1 cP~2000 000 cP (poTtop Le
doit étre utilisé pour les valeurs n° 0 doit étre utilisé pour les
inférieures a 15 cP) valeurs inférieures a 15 CP)




Machine Translated by Google

PasgenviTenHa cnoco6HOCT Ha CbobLeHKeTOo 0,01 cP 0,01 cn
TOYHOCT Ha n3MepBaHeTo 2% (TeYeH HITOHOB MbJHEX +2% (TE@YHOCT HKOTOH)
ewen) nnewH ewen)

Cneundukaumm Ha Ne 1, Ne 2, Ne 3, Ne 4 Ne 1, Ne 2, Ne 3, Ne 4

poTtop

Kanauutet 300 go 400 mL (camopogeH poTop) 300 jusqu'a 400 mL (selon le

A'eLIAHTUIBbOHAX poTop)

CKOPOCT Ha BbpTEHE 6, 12, 30, 60 06/MVH 0,3,0,6,1,5,3, 6,12, 30, 60
06/MUH

* MNpeobpa3lyBaHe Ha egnHMuK: 1 Pa.s =1 000 mPa.s, 1 P =100 mPa.s, 1 cP =1 mPa.s
3ABENEXKA: Les mesures inférieures a 15 cP nécessitent I'achat d'un rotor
ot 0#.

YcnoBus Ha oko/siHaTa cpeja

OkonHa Temnepatypa: 5 °C ~ 35 °C (npenopbumnTtenHo: 2 a 3 °C + 3 °C)

OTHocuTenHa BRaxHocT:  80%

XpaHeHe: BxogHo xpaHeHe: 100-240 V CA, 50/60 Hz; nsnet: 12V CC,

2A

II'y a pas d'interférences électromagnétiques importantes, ni de perturbations

CUNHW BU6PaLMM 1 OTCHCTBME Ha KOPO3MOHHW ra3oBe B 6/1M30CT A0 MHCTPYMEHTA.

CTBMKW 3a MHCTa/IMpaHe

1. Retirez la base, la tige de levage, I'unité principale du viscosimétre, la barre de
liaison de l'unité principale et I'adaptateur secteur. Insérez la tige de levage dans
|'orifice de la base et serrez- la a I'aide de I'écrou ( 3abenexka : le bouton de
levage se trouve a droite ). Retirez la vis de la barre de liaison de l'unité
principale, insérez-la dans I'orifice de fixation situé a I'arriére et en dessous de
I'unité principale, puis fixez fermement la barre de liaison de I'unité principale a la

base a I'aide de la vis hexagonale retirée. Enfin, insérez I'unité principale, avec sa
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barre de liaison correctement fixée, dans I'orifice de fixation du curseur de levage
et serrez le bouton de fixation jusqu'a la position calibrée.

2. Tournez le bouton de réglage en hauteur et ajustez-le a une tension appropriée
a laquelle la machine principale ne glissera pas automatiquement vers le bas, et la
sensation d'amortissement est favorable lors du réglage en hauteur, et I'écrou
fendu a I'avant du curseur de réglage en hauteur peut étre tourné pour ajuster s'il
est trop lache ou trop serré.

3. Ajustez les trois pieds horizontaux sous la base et faites en sorte que la bulle
d'air de nivellement devant I'instrument soit au center du cercle noir.

4. Retirez le capuchon de protection de transport du joint universel de ['unité
npuHumnnane.

5. Branchez I'instrument a I'alimentation électrique.

6. Les rotors n° 1 a 4 équipés de I'instrument sont représentés sur la figure
un-gecy.

(@
(

Potop n° 1 PoTop n° 2 Potop n° 3 PoTop n° 4 Cadre de protection du

poTop

1 Buc M4*10

2 K3abp 3a 3awmTa Ha potopa

3 Byc M6*
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4 b33a

5 HwvBa Ha HMBaTa

6 Byic M8*16

7. CbBMeCTHO criobsiBaHe

8 Noanopa Ha KonoHaTta

9 BYTOH®LT 3a peryninpaHe

Jromuep

10 ByTOH 3a TUrpOBO 06BbLP3BaHe

Bpb3Ka

11 Bpeme 3a cBbp3BaHe

12 epAnHNUN npuHuvnane ay

BUCKO3NMETPUA

NoarotoBka Npeau TecTa

1. Versez I'échantillon d'essai dans un récipient circulaire a fond plat d'un diamétre
supérieur a 60 milimétres et d'une hauteur supérieure a 115 milimétres .

2. Montez le cadre de protection du rotor sur le boitier sous I'instrument.

3. Sélectionnez un rotor approprié et vissez-le dans le sens horaire sur le
connecteur d'arbre sous la machine principale .

4. Tournez le bouton d'élévation pour abaisser lentement I'instrument, immergez le
rotor dans I'échantillon et alignez le repére de niveau de liquide (la ligne concave
ou convexe sur le pdle du rotor) avec le niveau du liquide testé.

5. MpoBepeTe Aann HNBOTO Ha UHCTPYMEHTA € B XOPU30HTAIHO MOMOXeHMe.
Avertissement : Ne jamais tirer vers le bas ou transversalement sur le connecteur
d'arbre lors de la fixation ou du retrait du rotor, sous peine d'endommager la

BbTpeLLUHa CTPYKTYypa.

La temperature ambiante doit rester constante pendant la mesure afin de garantir
la stabilité et I'exactitude de la valeur mesurée.

-8-
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NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa
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1. La zone de commande du panneau avant de la machine principale comporte au

06110 7 AOKOCBaHVS 1 1 CBETOANOAEH UHAMKATOP.

HE. NkoHa Hom OnucaHue Ha 6yToHa
Afficher les conditions de mesure et les
1 EKpaH 3a NnokaseaHe
pe3yntatn OT TectoBse
KopecnoHzaeHT Ha napameTpute
2 YBenuum knova
Kntou Ha poTopa v ae LLipakHeTe 3a peryavmpaHe Ha mapameTpuTe Ha poTopa u 4p
3 SV
pexnm pexnm Ha auraTtens
Ce voyant s'allume lorsque le moteur démarre
4 BosiHT ae et s'éteint lorsqu'il s'arréte; I'état de
yHKUNS l'instrument peut étre déterminé grace a ce
voyant a basse vitesse de rotation.
OTKa3 1 cnvpaHe Démarrer ou arréter l'instrument
5 MAPT/APET
kniou
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KopecnoHzaeHT Ha napameTpuTe
6 Hamann gokocsaHeTo
Utilisé pour vérifier si I'unité principale du
7 HueenupaH kpbr
viscosimetre est B XOPU3OHTaNHO MONOXEHMe.
Imprimer les données mesurées (une
8 Mmnpumep Clé d' impression
imprimante externe est nécessaire)
9 BXOA MNoTtebpaeTe kAto4a MoTebpAeTe NapamMeTpyTe Ha HallaTa onums
MokocHete Démarrage automatique de la numérisation et
10 CKAHVIPAHE/BPEMEHH HOMepaLyia 1 e arrét automatique aprés le délai imparti
MUHYTEpUsa

2. Ports et prises a l'arriére de la machine principale.

NHTepdeiic Ha coHaaTa 3a TeMnepaTypa: CBbp3BaHe KbM YCTPOICTBO 3a ynaBsHe Ha TemnepaTypa;
Interface de I'adaptateur d'alimentation : connectée a I'adaptateur d'alimentation

[OCTaBAM C UHCTPYMEHT;

Interrupteur d'alimentation : interrupteur de commande d'alimentation de la

NPVHLMMN Ha MallNHaTa;

PC-OUT : cBbp3BaHe KbM 06MKHOBEH Kaben ¢ kabenu;

BMEYAT/IEHWME: connectée a une imprimante portable;

3. OnucaHwe Ha LCD gmncnnes

-10 -
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Lorsque l'instrument est allumé, les

informations du modele s'affichent d'abord, il passe en e 18
mode veille 3 secondes plus tard, et quatre lignes de V: 12 RPM
paramétres s'affichent sur R: 500 cp
LCD ekpaH:
00:00 0.0°C

S: Kog 3a nsbop Ha poTop;

- Vi i I . s SCAN
V: Vitesse de rotation dans I'état actuel; — A Tob

R: La valeur de la plage de mesure compléte au niveau ENTER

correctdent combinaison du rotor et de la vitesse de
RUN v
) NS PRINT
rotation; sToP

00:00 : Durée prédéfinie de I'arrét du test

chronométré, 60 min au maximum et 30 s au minimum,

non définie par défaut ;

0,0 °C: AkTyanHa Temnepartypa, oTKpuTa OT COHAAaTa 3a
Temnepartypa (affichée par 0,0 °C, ako coHgaTa 3a

TemnepaTypa He e BK/ItoYeHa)

Cet instrument est doté d'une fonction de mémorisation en cas de panne de courant : le rotor,
le régime moteur et la durée programmée, tels que définis avant la panne, seront conservés et affichés

apres le redémarrage afin de pouvoir étre utilisés facilement par I'utilisateur.

4. MeTog Ha GyHKLMOHMpaHe

-11 -
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Appuyez sur la touche «S/V» pour sélectionner

un rotor et une vitesse de S . 2 #

rotation adaptés avant d'appuyer sur la touche

«RUN/STOP» za démarrer le test. V e 60 RPM
Lorsque les données de viscosité de I'échantillon
340.10 cp
Attendez que l'appareil ait effectué 4 a 6 rotations 0
y C
complétes, car la valeur de viscosité n'est 65' 0 A) 0 0

valide que si le pourcentage affiché en bas de I'écran

testé s'affichent a I'écran, ne les lisez pas immédiatement. n

est compris entre 10 % et 90 %. Si le pourcentage est
inférieur a 10 % ou supérieur a 90 %, sélectionnez une
autre plage de mesure, car celle actuellement sélectionnée
n'est pas adaptée. (Procédure : si le pourcentage est
inférieur a 10 %, la plage de mesure sélectionnée est

trop large ; réduisez-la, augmentez la vitesse

de rotation ou sélectionnez un rotor plus grand. Si le
pourcentage est supérieur a 90 %, la plage de

mesure sélectionnée est trop étroite ; élargissez-la,
réduisez la vitesse de rotation ou sélectionnez un

rotor plus petit.) Cet instrument émet un bourdonnement

en cas de

dépassement de la plage de mesure maximale,
et « EEEEE » s'affiche si le two est supérieur a 90 % ; dans

ce cas, une plage de mesure plus large doit étre sélectionnée.

Pour mesurer la viscosité d'un échantillon inconnu, il convient d'estimer sa
viscosité au préalable avant de choisir la combinaison rotor/vitesse de rotation appropriée. S'il est
difficile d'estimer approximativement la viscosité de I'échantillon, il est conseillé de

considérer qu'il est trés visqueux avant de procéder

-12-
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aux mesures avec des rotors de volume croissant et a des vitesses de rotation
KpoacaHu.

Le principe de la mesure de la viscosité est le suivant : petit rotor (volume) et faible
vitesse de rotation pour un fluide a haute viscosité; ronsam potop (o6em) et vitesse

de rotation élevée pour un fluide a faible viscosité.

La plage de mesure de chaque combinaison de rotor et de vitesse de rotation est

indiquée dans le tableau ci-dessous :

PoTop 0# 1# 2# 3# 4 #
06/MVH Plage de mesure compléte mPa.s

60 10 100 500 2000 . 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000

6 100 1000 5000 20000 100 000
3 200 2000°T. 10000 40000 200 000
1.5 400 4000 20000 80000 400 000
0,6 1000 10000 50000 200 000 1000 000
0,3 2000 20000 100 000 400 000 2000000

MpeanasHu MepKu

1. La viscosité étant fonction de la température, I'onde de température doit étre
contrdlée dans une certaine plage de valeurs. Une tolerance de +0,3 °C est
requise lorsque l'instrument fonctionne a temperature ambiante, sous peine de
dégrader la précision des mesures. Un bain thermostaté peut étre utilisé si
HeobxoAnMo.
2. La surface du rotor doit étre maintenue prepre.
3. Le spirala ayant une certaine surface linéaire, le pourcentage d'angle doit étre
contrdlé pendant la mesure, et cette valeur doit &tre comprise entre 10 % et 90 %.
Si le pourcentage d'angle est trop élevé, «<EEEEE» ce noco4Ba 3a gBolika 1 na
viscosité ; le rotor ou la vitesse de rotation devra étre modifié, sous peine de
dégradation de la précision de la mesure.
Mpumep: lors d'un test d'échantillon avec le NDJ-8S (poTtop Ne 1, 60 tr/min), le
NpoueHTLT Ha gBoiikaTa e ,EEEEE”. Il faut donc réduire la vitesse de

BbpTeHe. Si, meme a 6 tr/min, le pourcentage de couple reste «<EEEEE», un rotor
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plus petit (noBbpxHOCT Ntoc réduite) est nécessaire. Si le pourcentage de couple varie
constamment entre 10 % et 90 % a différentes vitesses de rotation avec le méme

rotor, il faut utiliser celui dont le pourcentage intermédiaire est le plus élevé. lec

autres tests sont effectués de maniére aHanor.

4. Le rotor doit &tre monté ou retiré avec précaution en soulevant délicatement le
KapaaHHo cbeguHeHue. Il ne faut en aucun cas forcer le rotor horizontalement ni le tirer
vers le bas, sous peine d'endommager l'arbre. 5. Etant

donné que le rotor et le joint universel sont reliés par un filetage a gauche,

la fixation ou le retrait du rotor doit étre effectué dans le bon sens de rotation, sous

peine d'endommager le joint universel.

Clockwise

‘ 1 | MeTasieH noA | 2 | CbBMecTeH yHvBepcan | 3 | Potop

6. Le joint universel doit &tre maintenu propre.

7. L'instrument doit étre descendu lentement en le portant a la main afin de
3almTa Ha BubpauuunTe.

8. Le joint universel doit étre protégé par le capuchon lorsque l'instrument est

TPaHCMoOpPTUPaH AN MaHUMyAMPaH.
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9. Les liquides en suspension, les liquides en émulsion, les polymeéres a haute
viscosité et certains autres liquides a haute viscosité sont pour la plupart des
TEeYHOCTU «nNon newtoniens», et leur viscosité varie en fonction de la vitesse de
cisaillement et du temps. Par conséquent, les valeurs mesurées seront différentes
selon le rotor, la vitesse de rotation et la durée utilisés (le résultat variera
également si I'on mesure un liquide non newtonien avec le méme rotor a
différentes vitesses de rotation). Ceci est d aux propriétés du liquide et non a un
probléme lié a I'instrument.

10. Pour l'introduction de I' installation du capteur de température, voir la figure

un-gecy.
®
&
7 1
L 9 —
1 —600 -
- ) ;500
f—mo
3 ;300 4
:—100
1 3almMTeH Kagbp Ha poTopa 2 CoHpaaxHa Krella
MonyuaTen Ha eLaHTUiAoH
3 TemnepaTypHa CoHza 4
(6ewwe)
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CTaHAapTEH CNNCHK 3a ornakoBaHe Ha BUCKO3MMETbP

HE. Hom HE. Hom

Konuecrao

BUCKO3UMETPUYEH NHCTPYMEHT 1

cpewy USB

1 UMCNOB, MaLLVHA 7 AjanTtep cekTbp 1 6poti
aHcaMbbn
npuHuunane
6sina MalmHa 4
2 1 6poit 8 PoTop
npuHuunane O6uyo
Kntou ¢ lwecTobrb/iHvK oT 3
MM
Elever poteau et glissiére 1 EavH ae
3 9 MWHU 13BMBKa Ha OTBOP
eneBaTbop aHcambBbN yak
oT 13 Mm
KN4
KyTWs 3a pa3xojka
4 Basa 1 6poit 10 1 6poit
npeHocnm
Kaabp 3a 3awmTa Ha Te6 CoHga
5 1 6poii M 1 6poii
poTop Temnepartypa
RS232 kaben 3a faHHU
6 1 6poii 12 PBKOBOACTBO 33 MHCTPYKLMN 1 6poit

MoaapbKka

1. Nettoyez régulierement le boitier et les composants internes du viscosimetre, en particulier la téte

de mesure, afin d'éviter toute contamination et la prolifération

6akTepueH.

2. /i3non3BariTe aucun areHT 3a MpeXoBa KUCennHa uam ankan.

3. Les viscosimeétres nécessitent un étalonnage frequent pour garantir leur

NPeLUmn3HOCT U HajeXAHOCT Ha noBTopeHueTo. Il est recommandé de les étalonner avant chaque
n3nonssaHe, en procédant a différents étalonnages. Temnepatypwu. (Veuillez faire

KanmépupaH oT TEXHNYECKN crneLuanmcTi.)

4. Veillez a éviter les collisions et les chutes pendant I'utilisation, en particulier de

MepuTesiHa rnaea.

MpownssoaunTen: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi
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Agpec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LLlaHxar

200 000 kuTaiicku toaHa.

MpeactaButen CE: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329
PpaHkpopT ctop MeH.
MpeactaButen Ha Bennkobputanus: YH Consulting Limited. Agpec: YH Consulting

NumunTng, Bropo 147, LleHTypuroH Xayc, JlToHaoH Poyg, CTeiHc Ha Tem3a, Cbpu, TW18 4AX,

BenvkobputaHus.

BHoc B ABcTpanusa : SIHAO PTY LTD.

1 ROKEVE STREET, ESTWOOD NSW 2122, ABcTpanus
BHocuTen B CALLL: Sanven Technology Ltd.

AnapTameHT 250, 9166 AHaxalim lMnetic, PaHuo KykamoHra, KanndopHus 9173 0
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VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BrickosnmeTbp
MO/IEN: NDJ-5S/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJE/: NDJ-5S/NDJ-8S

Dies ist die Originalanleitung. Bitte lesen Sie die gesamte Bedienungsanleitung vor der
Inbetriebnahme sorgfaltig durch. VEVOR behalt sich die Auslegung der Bedienungsanleitung
vor. Das Aussehen des Produkts kann von dem gelieferten Produkt abweichen. Wir bitten um
Verstandnis, dass wir Sie nicht erneut Uber etwaige Technologie- or Software-Updates

informieren werden.
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Warnung - Um das Verletzungsrisiko zu verringern, muss der Benutzer die

Bedienungsanleitung sorgfaltig lesen.

Dieses Produkt unterliegt den Bestimmungen der europaischen Richtlinie 2012/19/EG.
Das Symbol einer durchgestrichenen Mulltonne weist darauf hin, dass das Produkt in
der Europaischen Union separat entsorgt werden muss. Dies galt fur das Produkt und
samtliches Zubehor, das mit diesem Symbol gekennzeichnet ist. Produkte dieser Art
dirfen nicht im normalen Hausmull entsorgt werden, sondern missen zu einer

Sammelstelle fir das Recycling von Elektro- und Elektronikgeraten gebracht werden.

NHdopmaumsa Ha FCC

VORSICHT: Anderungen or Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die
Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Partei genehmigt wurden, kénnen zum
Erldschen der Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats fihren!

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den
cnefHvTeE JBe YC0BUS:

1) Dieses Produkt kann schadliche Stérungen verursachen.

2) Dieses Produkt muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlief3lich
solcher, die einen unerwtinschten Betrieb verursachen kénnen.

MPEAYMPEXAEHWE: Anderungen or Modifikationen an diesem Produkt, die nicht
ausdricklich von der fur die Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Partei
genehmigt wurden, kdnnen zum Verlust der Berechtigung des Benutzers zum Betrieb
BOAELLMTE NPOAYKTU.

Hinweis: Dieses Produkt wurde gepruft und entspricht den Grenzwerten fir digitale
Gerate der Klasse B gemaR Teil 15 der FCC-Bestimmungen . Diese Grenzwerte sollen
einen angemessenen Schutz vor schadlichen Stérungen in Wohngebieten

V3MepBaTenHI ypeau.

Dieses Produkt erzeugt, verwendet und kann Hochfrequenzenergie abstrahlen. beri
nicht vorschriftsmaRiger Installation und Verwendung kann es Stérungen des
Funkverkehrs verursachen. Es kann jedoch nicht ausgeschlossen werden, dass in
bestimmten Fallen Stérungen auftreten. Sollte dieses Produkt Stérungen beim Radio-
oder Fernsehempfang verursachen (6ewwe durch Ein- und Ausschalten des Produkts
festgestellt werden kann), wird dem Benutzer empfohlen, die Stérung durch eine oder
mehrere der folgenden Malinahmen zu beheben.

* Die Empfangsantenne neu ausrichten oder an einem anderen Ort aufstellen.
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* VergroRern Sie den Abstand zwischen Produkt und Empfanger.
* Schliel3en Sie das Produkt an eine Steckdose an, die zu einem anderen Stromkreis
gehort als der, an dem der Empfanger angeschlossen ist.

* Wenden Sie sich an IThren Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker,

um Unterstiitzung zu erhalten.

WHcTpykumn 3a 6e3onacHoCT

A['IPE,CI,)’I'IPE>K,£I,EHI/IE:

1. Vor dem Testen der Maschine muss die Transportschutzkappe von der
MalunHaTa e nskaroueHa.

2. Das Netzteil muss eine Gesamtleistungsaufnahme aufweisen, die mindestens
der des Gerats entspricht. Es muss aulerdem ordnungsgemal geerdet sein. Ympu
Betriebsspannung muss den Angaben in der Tabelle der technischen Parameter
entsprechen.

gut beltfteten und trockenen Ort aufgestellt werden . Hindernisse im hinteren und
seitlichen Bereich missen sich in einem Abstand von 300 mm befinden.

4. Nach Gebrauch ausschalten und den Netzstecker ziehen.

BbHLIeH B1A Ha MHCTpyMeHTa BbBegeHne
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DAEl
125714

M

1 [naBHa KbLla 2 MokasaTen 3a n3o6paxeHneTo
3 Knasmartypro nogenerne 4 Temperaturfihlerschnittstelle
5 HviBenupaLLa 6naka 6 LLipomaHcxnyc
7 MpexoB wantep 8 XboxeHBepcTenKHoMNG
9 YHuBepcaneH refieHK 10 3agbpXaHe Ha niambLmn
11 OcHoBa 12 HusenupaHge ®toce
KnemkHond 3a
13 pama 3a 3awmTa Ha poTtopuTte 14
CbBnageHve
15 HuBo Ha cBbp3BaHe 16 KomnoTbpHa ApbxKa
17 [lpakepLluHuTCTENE
XapakTepucTmkmn
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Das brandneue digitale Viskosimeter ist ein intelligentes Instrument mit
intelligenter Ein -Chip-Steuerung. To3u B1uckosnmeTbp - CepuraTa e C Hero
Hochleistungs - Schrittmotor integriert Motor und Treiber laufen prazise und stabil
gemal den Programmeinstellungen. Der Motor treibt den Rotor Gber einen
Drehmomentsensor mit konstanter Drehzahl an. Trifft der Rotor in der
Prufflissigkeit auf viskosen Widerstand, wird die Widerstandskraft an den
Drehmomentsensor zuriickgefuhrt, intern verarbeitet und berechnet und
anschlieBend als Viskositatswert der Prufflissigkeit auf dem LCD-Display
angezeigt. Im Vergleich zu ahnlichen Geraten zeichnet sich diese Gerateserie
durch einfache Bedienung, direktes Ablesen, umfangreiche Anzeige, hohe
Messgenauigkeit, stabile Drehzahl, hohe Storfestigkeit und einen breiten
Betriebsspannungsbereich (100-240 V, 50/60 Hz) aus.

Im instrumentellen Betrieb kann diese Gerateserie den prozentualen Anteil des
Messwerts am gesamten Messbereich anzeigen, vor einer Uberschreitung des
Messbereichs warnen, automatisch scannen und zeitnah messen. Auf Grundlage
dieser Funktionen kann der Benutzer schnell und prazise eine geeignete
Combination aus Rotor und Drehzahl auswahlen, die ermittelten

Messbedingungen speichern und diese bequem in der zukinftigen Produktion und
npv n3non3BaHe Ha TecToBe.

Diese Instrumentenreihe kann in grolRem Umfang zur Messung der Viskositat von
Losungsmittelklebstoffen, Emulsionen, biochemischen Produkten, Farben,
Beschichtungsmaterialien, Kosmetika, Tinten, Papierbrei, Lebensmitteln und

Starke usw. eingesetzt werden.

I'IapameT'bp Ha TEXHWKAaTa

Mogen NDJ-55 NDJ-85
Mec6epeiix 1 cP ~ 100 000 cP (poTop Ne 0 1 cP ~ 2 000 000 cP (PoTop
muss flr 15 cP unten verwendet Ne O TpsibBa Aa e 3a 15 cP gony
BepaeH) MN3Mon3BaH)
Mokpusano 0,01 cn 0,01 cn
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CbobuieHocT +2% (Newtonsche Flissigkeit, +2% (HtoToHOBO
Bonayuunar) TeyHOCT, 06eMHa LLNaKa)
Cneundukaumsa Ha potopa. #1, #2, #3, #4 #1 , #2, #3, #4
Stichprobenkapazitat 3 00 Zu 400 ml (abhangig vom o1 300 go 400 mn (okaueHwn)
PoTtop) ot Potop)
Apeuan 6, 12, 30, 60 06/MU1H 0,3,06,1,5,3,6, 12, 30, 60
06/MUH

*
Einheitenumrechnung: 1 Pa's = 1.000 mPa-s, 1 P =100 mPa-s, 1 cP =1 mPa's
HINWEIS: Flr Messwerte unter 15 cP ist der Kauf eines 0#-Rotors

M3NCKBALO ycnnume.

YcnoBus Ha oko/siHaTa cpeja

TemnepatypHa TemnepaTtypa: 5 °C ~ 35 °C (n3mepsaHe: 2-3 °C 3 °C)
OtHocuTeneH ntodt:  80%

CnnoBo 3axpaHBaHe: Eingang Wechselstrom 100-240 V, 50/60 Hz , N3xoa:
Mnamxctpom 12V, 2 A

Es gibt keine starken elektromagnetischen Stdrungen, keine schwerwiegenden
Vibrationen und keine korosiven Gase in der Nahe des Instruments.

CTBMKY 3a NHCTa/IMpaHe

1. Nehmen Sie den Sockel, die Hubstange, das Viskosimeter-Hauptgerat, die
Verbindungsstange des Hauptgerats und das Netzteil etc. heraus. Fihren Sie ymupa
Hubstange in die Offnung im Sockel ein und ziehen Sie sie mit der Mutter fest

( Hinweis: Der Hubknopf befindet sich rechts ). Entfernen Sie die Schraube

von der Verbindungsstange des Hauptgerats, fihren Sie diese in die
Montagedffnung an der Rick- und Unterseite des Hauptgerats ein und befestigen
Sie die Verbindungsstange anschlieBend mit der entfernten Sechskantschraube
fest am Sockel. Setzen Sie abschlieRend das Hauptgerat mit der fixierten
Verbindungsstange in die Montage6ffnung des Hubschlittens ein und ziehen Sie

den Fixierknopf in der kalibrierten Position fest.
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2. Drehen Sie den Hubknopf und stellen Sie ihn auf eine geeignete Hubkraft ein, bei der die
Hauptmaschine nicht automatisch nach unten rutscht und sich das

Anheben angenehm anfihlt. Die Schlitzmutter vor dem Hubschieber kann gedreht
werden, um die Einstellung anzupassen, falls sie zu locker oder zu fest ist.

3. Stellen Sie die drei horizontalen FiiBe unter dem Sockel so ein, dass sich die
Nivellierblase vor dem Instrument in der Mitte des schwarzen Kreises befindet .

4. Entfernen Sie die Transportschutzkappe vom Universalgelenk des Hauptgerats.

5. Schliel3en Sie das Gerat an die Stromversorgung an .

6. Die mit dem Instrument ausgestatteten Rotoren Nr. 1 bis Nr. 4 sind in der

folgenden Abbildung dargestellt.

= -, = =
3 _ | |
( __‘1_ 'I:, 3 ‘
=]
LIS
e

Potop 1 Potop 2 PoTtop Nr. 3 Potop Nr. 4 Rotorschutzrahmen

1 BYHT M4*10

2 papa 3a 3awmTa Ha poTtopuTe

3 Mpb-BU/HTa

4 O¢HoBa

5 HusenvpaHge ®roce

6 BYHTa M8*16
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7. ANXTYHT

8 3afibpxxaHe Ha NnaMbLM

9 XboxeHBepcTenKHond
KnemkHond 3a
10
CbBrnageHue

11 HhBO Ha cBbp3BaHe

12 angpara 3a usmMepBaHe Ha BUCKO3UTET

XaynterHxant

NoarotoBka Npeau TecTa

1. GieBen Sie die Testprobe in ein rundes, flachbodiges Gefal3 mit einem

Durchmesser von mehr als 60 Millimetern und einer Héhe von mehr als 115
MunnmeTtsp.

2. Montieren Sie den Rotorschutzrahmen am Gehause unterhalb des Instruments.
3. Wahlen Sie einen geeigneten Rotor aus und schrauben Sie ihn im
Uhrzeigersinn auf den Wellenverbinder unterhalb der Hauptmaschine.

4. Drehen Sie den Hubknopf, um das Instrument langsam abzusenken, tauchen
Sie den Rotor in die Probe ein und richten Sie die Flussigkeitsstandsmarkierung
(die konkave oder konvexe Linie am Rotorpol) auf den FlUssigkeitsstand der zu
TecTBaHa TeKy4ecT oT.

5. Prifen Sie, ob sich der vordere Nivellieranzeiger des Instruments in der

waagerechten MNo3nuyus befindet.
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Hinweis: Ziehen Sie beim Anbringen oder Abnehmen des Rotors niemals am
Wellenverbinder nach unten oder quer, da sonst die innere Struktur beschadigt
MOXeM A ro Hanpasum.

Um die Stabilitat und Korrektheit des Messwerts zu gewahrleisten, muss die
Umgebungstemperatur wahrend der Messung konstant sein.

NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

7
2

VA
ACN
AN

s s

. P

k

1. Auf der Bedienflache an der Vorderseite des Hauptgerats befinden sich insgesamt 7

BbyToHu 1 1 LED gncnneri.

HE. CumBon Vive OnvicaHue Ha NOBLPXHOCTTA Ha onalukaTa
Anzeige der Messbedingungen und
1 Bunawvpm
TecTeprebHuce
Sie einen entsprechenden Parameter an
2 MoBuLwaBaHe Ha k4Ya
PoTop-yHa Clicken Sie hier, um die Rotor- und
3 SV
Apesuanwiniocen Drehzahlparameter einzustellen.
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Diese Anzeige schaltet sich ein, wenn der Motor

anlauft, und schaltet sich aus, wenn der Motor

4 paBoTeH MHAMKATOP aufhért zu laufen. Der Zustand des Instruments
kann bei niedriger Drehzahl anhand der Anzeige
ocBobojeH/a.

CrapTupaHe 1 cnupaHe CrapTupaHe nan cnupaHe Ha MHCTpyMeHTa

5 CTAPT/CTON

Lnwocen
Sie einen entsprechenden Parameter an
6 BepuHrepTacTe

Dient zur Uberpriifung, ob sich die Haupteinheit

7 Hueenupalia 6naka des Viskosimeters B Xopu3oHTanHa No3uyus
Hamupam.
ausdrucken (ein externer Drucker ist
8 DRUCKEN Kntou 3a neuar
Heo6X0ANMO).
C Bestatigen Sie beliebige Parameter oder
9 EINGEBEN Schliissel bestatigen
onuunmn
10 SCAN/ZEIT Scan- ind Timer-Taste starten und Zeit|bis zum automatischen Stopp

2. Anschlisse und Buchsen an der Ruckseite des Hauptgerats.

Temperaturfuhlerschnittstelle : Anschluss an einen Temperatursensor;

Schnittstelle des Netzteils : Anschluss an das mit dem Gerat ausgestattete

HeTuTamn;

Netzschalter: Steuerschalter fir die Stromversorgung der Hauptmaschine;

PC-OUT : mit einem Datenkabel an einen Computer angeschlossen;

DRUCK : angeschlossen an einen tragbaren Drucker;

3. Beschreibung des

LCD-Bildschirms
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Beim Einschalten des Gerats werden zunachst

die Modellinformationen angezeigt, nach 3 S: 14
Sekunden wechselt es in den Standby-Modus und Vs 12 RPM
anschlieBend werden vier Zeilen mit
R: 500 cp
MapameTbp Ha n3obpaxeHueTo Ha LCD gucnnes: &
00:00 0.0 C

S : Kog Ha poTopuTe 3a Bb3npoussexaaHe;

. : . s SCAN
V: Drehzahl im aktuellen Zustand; — A T

R : Der volle Messwertbereichswert am ENTER

entsprechenden Kombination aus Rotor und
R, PRINT
[Apeuan; STOP

00:00: Die voreingestellte Zeit fiir den Stopp des

zeitgesteuerten Tests, maximum 60 Minuten und minimum

30 Sekunden, ist nicht standardmaRig

eingestellt;

0,0 °C: AkTyanHa TemnepaTtypa oT erfasste
Temperaturfihler (wird mit 0,0 °C angezeigt, wenn kein

Temperaturfihler eingefuhrt ist).

Dieses Gerat verfugt Uber eine Speicherfunktion fir den Fall eines Stromausfalls.
Das heil3t, die vor einem Stromausfall eingestellten Werte fir Rotor, Drehzahl und Zeitvorgabe bleiben
erhalten und werden nach dem Neustart angezeigt, sodass sie vom Benutzer bequem genutzt werden

kénnen.

4. MeTop Ha paboTa

-11 -



Machine Translated by Google

Dricken Sie die Taste ,S/V”, um einen geeigneten

Rotor und eine geeignete S . 2 #
Drehzahl auszuwahlen, bevor Sie die Taste
.RUN/STOP" ce 3agelicTBa, um die Messung zu V . 60 RPM

3anoyHerte. Sobald die Viskositatsdaten der

Probe auf dem Bildschirm angezeigt werden, lesen Sie n 34010 cp

65.0% 0.0C

diese nicht sofort ab, sondern

warten Sie, bis das Gerat insgesamt 4-6

Umdrehungen durchgefiihrt wanka . Der
Viskositatswert ist nur gultig, wenn der Prozentwert
unten zwischen 10 % und 90 %

liegt. Ist der Prozentwert kleiner als 10 % oder gréRBer als
90 %, muss ein anderer Messbereich

ausgewahlt werden, da der aktuell gewahlte Bereich
ungeeignet ist.

(Bedienungsschritte: Ist der Prozentwert kleiner als

10 %, ist der gewahlte Messbereich zu

grofR und muss verkleinert, die Drehzahl erhéht oder

ein groRerer Rotor ausgewahlt werden. Ist der
Prozentwert gréRer als 90 %, ist der gewahlte
Messbereich zu klein und muss vergréRert,

die Drehzahl verringert oder ein kleinerer Rotor
ausgewahlt werden.) Das Gerat gibt ein Warnsignal

in Form eines Summens aus, wenn der volle Messbereich

Uberschritten
wird, und ,,EEEEE” wird angezeigt, wenn das Drehmoment

groRer als 90 % ist; in diesem Fall muss ein gréRerer

Messbereich ausgewahlt werden.

-12-



Machine Translated by Google

Zur Viskositatsmessung einer unbekannten Probe muss deren Viskositat zunachst
abgeschatzt werden, bevor die entsprechende Kombination aus Rotor und
Drehzahl ausgewahlt wird. Ist die Abschatzung der Viskositat schwierig, sollte man
von einer hohen Viskositat ausgehen und die Messung mit aufsteigenden
Rotorvolumina und Drehzahlen durchfihren.

Das Prinzip der Viskositdtsmessung lautet: kleiner (Volumen-)Rotor und niedrige
Drehzahl fur eine Flussigkeit mit hoher Viskositat; groRer (Volumen-) Rotor und

hohe Drehzahl fur eine Flissigkeit mit niedriger Viskositat.
Der Messbereich jeder Kombination aus Rotor und Drehzahl ist in der folgenden

Ta6n|/||.|,a, nokKasaHa Ha CHMMKaTa:

PoTop 0# 1# 2# 3# 4 #
Apeuan Vollstandiger Messbereich mPa-s

60 10 100 500 2000 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000

6 100 1000 5000 20000 100000

3 200 2000°T. 10000 40000 200000
1,5 400 4000 20000 80000 400000
0,6 1000 10000 50000 200000 1 000 000
0,3 2000 . 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn MepKu

1. Da die Viskositat eine Funktion der Temperatur ist, muss die Temperaturwelle
innerhalb eines bestimmten Bereichs kontrolliert werden. Die Abweichung betragt
10,3 °C, wenn das Gerat bei normaler Betriebstemperatur arbeitet, andernfalls
wird die Messgenauigkeit beeintrachtigt. Bei Bedarf kann ein
Constanttemperaturbehalter verwendet werden.

2. Die Rotoroberflache muss sauber gehalten werden.

3. Die Spiralfeder hat einen bestimmten linearen Bereich, daher muss der
Winkelprozentsatz wahrend der Messung kontrolliert werden. Dieser Wert sollte
zwischen 10 % und 90 % liegen. Ist der Winkelprozentsatz zu hoch, wird far
Drehmoment und Viskositat ,,EEEEE” angezeigt. In diesem Fall muss der Rotor
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oder die Drehzahl geandert werden, da sonst die Messgenauigkeit beeintrachtigt
Beispiel: Wird das NDJ-8S fur eine Stichprobenprifung mit der Kombination
»Potop Ne 1 n 60 U/min“ verwendet, zeigt es den Drehmomentprozentsatz
+.EEEEE" aH. In diesem Fall muss die Drehzahl reduziert werden. Wird der Wert
auf .6 U/min” reduziert, zeigt das Drehmomentprozent aber weiterhin ,EEEEE” an,
ist ein kleinerer Rotor (mit kleinerer Oberflache) fir die Messung zu verwenden.
Liegt der Drehmomentprozentsatz bei unterschiedlichen Drehzahlen mit
demselben Rotor stets zwischen 10 % und 90 %, ist der Rotor mit dem hdheren
mittleren Wert zu verwenden. Weitere Prifungen werden analog durchgefihrt.
4. Der Rotor ist vorsichtig zu montieren bzw. zu demontieren, indem das
Kreuzgelenk vorsichtig angehoben wird. Der Rotor darf keiner horizontalen
Belastung ausgesetzt oder nach unten gezogen werden, da sonst die Welle
OMacHo ce Kas3Ba.

5. Da Rotor und Kreuzgelenk mit einem Linksgewinde verbunden sind, muss das
Anbringen bzw. Abnehmen des Rotors in der richtigen Drehrichtung erfolgen, da
sonst das Kreuzgelenk beschadigt wird.

T Install the rotor

Counterclockwise

‘ 1 | MeTanHu Kbl | 2 | KapaaHreneHk | 3 | PoTop

-14 -



Machine Translated by Google

6. Das Universalgelenk muss sauber gehalten werden.

7. Das Instrument ist langsam von Hand abzusenken, um den Schaft vor

Bm6pau,|/|v| 3a 3alunTa.

8. Das Universalgelenk muss beim Transport oder der Handhabung des
WHctpymeHTn durch die Kappe geschutzt werden.

9. Suspensionsflussigkeiten, Emulsionsflussigkeiten, Hochpolymere und einige
andere hochviskose Flussigkeiten sind meist ,Nicht-Newtonsche” Flussigkeiten,
deren Viskositat mit der Schergeschwindigkeit und der Zeit variiert. Daher ergeben
sich unterschiedliche Messwerte bei Messungen mit verschiedenen Rotoren,
Drehzahlen und Messdauern (das Ergebnis variiert auch, wenn eine
Nicht-Newtonsche FlUssigkeit mit demselben Rotor bei unterschiedlichen
Drehzahlen gemessen wird). Dies ist auf die Eigenschaften der Flussigkeit
zurlckzufiuhren und kein Problem, das vom Messgerat verursacht wird.

10. Zur EinfUhrung in die Installation des Temperatursensors siehe die Abbildung

oA Aecer.

®

&
. 1

I 2 |

\“ﬁ/ -
;400
3 _— 4
/ B /
o _ Y
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1 POTOPHU 3aLMTHN paMeHu 2 CoHpeHkNieme

3 TemnepaTypeH VHAMKATO 4 CTbkno 3a cbaoBe (Becherglass)
patyp P

CTaHAapTeH CNNCBK 3a OrNnakoBaHe Ha BUCKO3MMETbP

HE. Vime MeHre HH Vime MeHre

[naBseH anapart Ha . .
1 1Cau7 Heturaiin 1 6poli

Lindposun BUcko3numeTpu

MneyencraHre ge| 1 4
2 y Aep 8 Potop

[naBHa MalLVHa LLlyk LSN0CTHO

3-MI/II1I/IMETpOB LIecToCcTeHeH K4
EpxboxyHr CtaHre

3 1Cau9 13-MM MVUHNaTIOpeH HakpaliHuk | BUXyTa eaunH
YHJ, XybLunbep
LLintocen
1 Tpar6ape .
4 OcHoBa 10 1 6poii
Lyk KyTus 3a cbxpaHeHue
1
5 POTOPHU 3aLLMTHU paMmeHn 11 TeMnepaTypeH UHAMKaTOp 1 6poii
LLyk
RS232-kaHan - USB - 1
6 12 WHcTpyKummn 3a ynotpeba 1 6poit
[ateHkaben LLyk
Moaapbxka

1. Reinigen Sie regelméaRig das Gehduse und die inneren Komponenten des
Buckosumetpu, insbesondere den Messkopf, um Verunreinigungen und
Bakterienwachstum zu vermeiden.

2. Verwenden Sie keine sauren oder alkalischen Reinigungsmittel.

3. Viskosimeter mussen regelméaRig kalibriert werden, um Genauigkeit und
Reproduzierbarkeit zu gewahrleisten. Es wird empfohlen, vor jeder Verwendung

zu kalibrieren und dabei unterschiedliche Umgebungsbedingungen zu
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bertcksichtigen. TemnepaTypa. (Bitte von professionellen Technikern kalibrieren
naceH.)
4. Achten Sie wahrend des Gebrauchs darauf, St6Re und Stiirze zu vermeiden,

HenoAroTBeHO 3a MeCKOH¢.

MpowunssogunTen: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Agpec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, LLaHxar

200 000 kunTaiicky roaHa.

EG-Vertreter: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 ®paHkpypT Ha MaiiH.
MpegactaBuTencTso BbB BennkobpuTtaHus: YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited, oduc
147, Centurion House, London Road, Staines-upon-Thames, Surrey, TW18

4AX

BHocuTen B Asctpanusa: SIHAO PTY LTD.

1 ROKEVA STREET, EASTWOOD NSW 2122, ABcTpanus

BHocuTten B CALLL: Sanven Technology Ltd.

AnapTtameHT 250, 9166 AHaxalim Mneiic, PaHuo KykamoHra, KanngopHua 9173 0
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VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BuckosnmeTbp
MO/IEN: NDJ-5S/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJE/: NDJ-5S/NDJ-8S

To jest oryginalna instrukcja obstugi. Przed uzyciem prosimy o doktadne zapoznanie sie z tresciag
instrukgji. Firma VEVOR zastrzega sobie prawo do jednoznacznej interpretacji niniejszej instrukcji
obstugi. Wyglad produktu zalezy od stanu, w jakim go otrzymali Pafistwo. Prosimy o
wyrozumiato$¢, ale nie bedziemy Paristwa ponownie informowac o aktualizacjach

technologicznych lub oprogramowania naszego produktu.
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Ostrzezenie: Aby zminimalizowa¢ ryzyko obrazen, uzytkownik powinien uwaznie

przeczytac instrukcje obstugi.

Niniejszy produkt podlega przepisom Dyrektywy Europejskiej 2012/19/WE. Cumson
przedstawiajgcy przekreslony kosz na Smieci na kétkach oznacza, ze produkt wymaga
selektywnej zbiérki odpadéw w Unii Europeanjskiej. Dotyczy to produktu i wszystkich
akcesoridéw oznaczonych tym symbolem. Produktéw oznaczonych tym symbolem nie
mozna wyrzucac¢ razem z normalnymi odpadami domowymi, lecz nalezy je dostarczy¢
do punktu zbiérki urzadzen elektrycznych i elektronicznych przeznaczonych do

peuyKkInpaxe.

NHpopmaums ot FCC

UWAGA: Zmiany lub modyfikacje, na ktére nie wyrazita wyraznej zgody strona
odpowiedzialna za zgodnos¢, moga spowodowac uniewaznienie prawa uzytkownika
A0 N3MON3BAHETO Ha peKnamaTa!

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Jego eksploatacja podlega
dwdém nastepujgcym warunkom:

1) JleceT npoaykTa mMoraT fa 6baaT 3aKpuUTK.

2) Produkt ten musi by¢ odporny na wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia mogace
powodowac niepozgdane dziatanie.

OSTRZEZENIE: Wszelkie zmiany lub modyfikacje togo produktu, ktére nie zostaty
wyraznie zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za zgodno$¢, moga spowodowac
uniewaznienie prawa uzytkownika do korzystania z produktu.

Uwaga: Ten produkt zostat przetestowany i uznany za zgodny z ograniczeniami dla
urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czeScig 15 przepiséw FCC . Ograniczenia te
maja na celu zapewnienie odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi zaktdceniami w
AOMALLHN MHCTanaumm.

Ten produkt generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej
i jedli nie zostanie zainstalowany i uzywany zgodnie z instrukcjg, moze powodowa¢
szkodliwe zaktécenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktécenia
nie wystapig w danej instalacji. Jesli ten produkt powoduje szkodliwe zaktécenia w
odbiorze sygnatu radiowego lub telewizyjnego, co mozna sprawdzi¢, wytgczajac i
wiaczajac urzadzenie, zaleca sie, aby uzytkownik sprébowat skorygowac zaktécenia,

stosujac jeden lub kilka z ponizszych Srodkéw.
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- Zmiana orientacji lub potozenia anteny odbiorczej.

- Zwieksz odlegto$¢ miedzy produktem i odbiornikiem.

- Podtgczy¢ produkt do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego podtaczony
LerapXMiicKn OTEOPHUK.

- Aby uzyska¢ pomoc, skontaktuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem

paano-TteneBn3NoHHNA.

WNHcTpykumin 3a 6e3onacHoCT

AOCTI:P)KABAH E:

1. Przed testowaniem urzgdzenia nalezy zdjg¢ z niego nasadke zabezpieczajacg
no BpemMe Ha TpaHcnopTa.

2. Zasilacz musi mie¢ catkowitg moc znamionowg wiekszg lub réwng mocy
znamionowej urzadzenia. Musi by¢ réwniez prawidtowo uziemiony. Napiecie
robocze musi by¢ zgodne z tabelg parametréw technicznych.

3. Sprzet nalezy umiesci¢ w miejscu dobrze goeswanym i suchym . He
pozostaw wszelkie przeszkody z tytu i po bokach w odlegtosci 300 mm.

4. Po uzyciu wytgcz urzadzenie i odtacz je od zasilania.

BbHLWeH BuA Ha MHCTPYMEHTA BbtBeaeHue
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DAEl
125714

e a—

1 O6yBKM 3a e AHOAHEBHW IPUXN 2 EkpaH 3a nokasaHe
3 O6wa knaBmatypa 4 TemnepaTypa Ha UHTepdelica Ha coHAaTa
5 MbUepXnK NoO3nLMOHMPaLL, 6 3naHuye 3acnnBaHe
7 BunaHuHUK 3acnnBaHus 8 Pokretto regulacji Swiatta
9 YHuBepcuteTcku Mieryb 10 KonQHM Ha BcrniopHmkK
" Moactasa 12 HOOBe C NOABWKHA OCHOBA
13 Pamp oxpaHa BMpHMKa 14 flokpuTo 3aLuckoso npere
navauero
15 MpeT noyaHum 16 KomntoTbpeH nHTepdeiic
17 NHTepdelic 3a neyat
XapakTepucTmkmn
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Nowy cyfrowy wiskozymetr to inteligentny przyrzad oparty na inteligentnym
sterowaniu za pomoca pojedynczego uktadu scalonego. Tasn cepust wiskozymetréw
jest zintegrowany z wydajnym silnikiem krokowym Silnik i sterownik pracujg
precyzyjnie i stabilnie, zgodnie z ustawieniami program. Silnik napedza wirnik,
ktéry obraca sie za pomocg czujnika momentu obrotowego ze statg predkoscia.
Gdy wirnik napotka op6r lepko$ciowy w badanej cieczy, sita oporu zostanie
przestana z powrotem do czujnika momentu obrotowego, przetworzona i
obliczona wewnetrznie, a nastepnie wyswietlona na ekranie ciektokrystalicznym
jako wartos$¢ lepkosci badanej cieczy. W poréwnaniu z podobnymi urzadzeniami,
ta seria urzadzenh charakteryzuje sie wygodg obstugi, bezposrednim odczytem,
bogatym wyswietlaczem, wysokg doktadnoscig pomiaru, stabilng predkosciag
obrotowg, wysokg odpornoscig na zaktocenia i szerokim zakresem napiecia
roboczego (100 V-240V, 50/60 Hz) n T.H.

W trybie instrumentalnym ta seria przyrzadéw moze wyswietla¢ procent mierzonej
wartosci w petnym zakresie pomiarowym, ostrzegac o przekroczeniu zakresu
pomiarowego, automatycznie skanowac i mierzy¢ w odpowiednim czasie. Dzigki
tym funkcjom uzytkownik moze szybko i precyzyjnie wybra¢ odpowiednig
kombinacje wirnika i predkosci obrotowej, zapisa¢ ustalone warunki pomiaru i

wygodnie wykorzystac je w przysztej produkgcji i testach.

Te serie przyrzadéw mozna szeroko stosowa¢ do pomiaru lepkosci klejow
rozpuszczalnikowych, emulsji, produktéw biochemicznych, farb, materiatéw
powtokowych, kosmetykdw, tuszu, masy papierniczej, zywnosci i skrobi n T.H.

I'Iapamepr Ha TEXHWKaTa

Mogen NDJ-5S ND)-8S
3akpec nomMApoB 1cP~ 100000 cP (W 1cP~2,000000 cP (Wirnik nr
przypadku 15CP ponizej nalezy 0 TpsibBa Aa ce nsnonssat 3a 15CP
13n0138aM BUPHIK HoMep 0) MOHWXN)
BucseTtnaHne 0,01 cn 0,01 cn
pasgenutenn
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Doktadnos$¢ pomiaru  +29

0 ( petna skala cieczy

HoToHOBCKW)

+2% (Nb/AHa ckana Ha umna)

HrooTOHOBCKIN)

Specyfikacja wirnika. #1, #3

, #3, #4

#1, #2, #3, #4

MpuemnueocT Ha onuTUTe

300 Zo 4 00 ml (w zaleznoSci

OT BUPHMKA)

300 go 400 ml (w zaleznosci

OT BUPHMKA)

MpeakocT 06poToBa

6, 12, 30, 60 06./MUH

0,3,0,6,1,5,3,6,12, 30, 60

06p./MUH

*

EavHWYeH KoHekTop: 1Pa.s=1000mPa.S, 1P=100mPa.S, 1cp=1mPa.S

M3MOM3BAHE: MoHmxaBaHe Ha CTOMHOCT 15 cP npu 3akynyBaHe Ha U3TOYHUK O#.

TemnepaTtypa Ha nstousaHe: 5°C ~ 35°C (3ansikaHa 2 3 °C £3 °C)

YcnoBus Ha oko/siHaTa cpeja

Wilgotno$¢ wzgledna:  80%

3axpaHBaHe: AC100~240V

50/60Hz, DC12V 2A

Nie wystepuja silne zakt6cenia elektromagnetyczne, nie wystepujg powazne

zaktécenia wibracje i brak gazéw powodujacych korozje w poblizu urzadzenia.

CTBMKY 3a MHCTa/IMpaHe

1. Wyjmij podstawe, drazek podnoszacy, urzadzenie gtéwne wiskozymetru, pret

taczacy urzadzenie gtéwne, zasilacz 1 T.H., wiéz drazek podnoszacy do otworu w

podstawie i dokre¢ nakretka ( uwaga: pokretto podnoszenia znajduje sie po

prawej stronie ). Wykre¢ Srube z preta tgczacego urzadzenie gtéwne, wtdz jg do

otworu montazowego z tytu iu dotu urzagdzenia gtéwnego, a nastepnie mocno

przymocuj pret tgczacy urzadzenie gtéwne do podstawy, zdejmujac Srube

szesciokatna. Na koniec wtdz urzadzenie gtéwne z dobrze zamocowanym pretem

taczagcym do otworu montazowego suwaka podnoszacego i dokrec¢ pokretto

mocujgce w skalibrowane;j

pozycji.

2. Obrdé¢ pokretto podnoszenia i wyreguluj odpowiednig site podnoszenia, przy

ktérej gtdbwna maszyna nie bedzie sie automatycznie zsuwac w dét, a ttumienie

bedzie korzystne podczas podnoszenia. Nakretke rowkowg z przodu suwaka
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podnoszenia mozna obraca¢, aby wyregulowad, jesli jest zbyt luzna lub zbyt

LmacHa.

3. Ustaw trzy poziome ndézki pod podstawg i ustaw pecherzyk powietrza

poziomujacy przed urzadzeniem tak, aby znajdowat sie w

OKpP®BI.

srodku czarnego

4. Zdja¢ zaslepke zabezpieczajgcg podczas transportu z przegubu uniwersalnego

rnaBHNTE eaAnNHULN.

5. Podtacz urzadzenie do zasilania .

6. Wirniki #1~#4 wyposazone w instrument pokazano na

=

e

Mo
St

Wirnik nr 1 Wirnik nr 2 Wirnik nr 3 Wirnik nr 4 Rama

ponizszym rysunku .

ochronna wirnika

HT M4*10

2 Pa

Ma OXpaHa BMPHWKa

3

byba M6*

4T19

cTaBa

HoxoBe ¢ noABuxHa ocHoBa

HTOBe M8*%16

lenka
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8 KOJIOHM 3a BK/IOUBaHe

9 Pokretto regulacji $wiatta

MoKpuTO 3aLMCKOBO NpeTe

navauero

11| Npet novaHum

12 Jefinostka gtéwna miernika

Nenkowym

NoarotoBka Npeau TecTa

1. Wla¢ prébke badawczg do okragtego, ptaskodennego naczynia o $rednicy
wpuvHa nog 6,0 MmnrmeTpa 1 BUCOUYMHA Ha WwnpurHa nog 11,5 muanmetpa.

2. Zamontuj rame ochronng wirnika na obudowie pod urzgdzeniem.

3. Wybierz odpowiedni wirnik i przykre¢ go zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
do tacznika watu pod maszyng gtéwna.

4. Obro¢ pokretto podnoszenia, aby powoli opusci¢ urzadzenie, zanurz wirnik w
probce i wyréwnaj oznaczenie poziomu cieczy (wklesta lub wypukig linie na
biegunie wirnika) z poziomem badanej cieczy.

5. Sprawdz, czy przedni wskaznik poziomu urzadzenia jest w pozycji poziome;j.
Uwaga: Podczas mocowania lub odtgczania wirnika nigdy nie nalezy ciaggna¢
tacznika watu w dét lub poprzecznie, gdyz moze to spowodowacd uszkodzenie jego
BbTPELUHN KOHCTPYKLMW.

Aby zachowac stabilnos¢ i poprawnos¢ wartosci pomiaru, temperatura otoczenia

musi by¢ stata w trakcie pomiaru.
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NHTepdelic 3a paboTa C MHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

1#
2 ]

8 ™y "
4 \ / 9
/

1. Na panelu przednim maszyny gtéwnej, w obszarze roboczym, znajduje sie tacznie 7

NPOXeKTop 1 1 CBeTNINHEH CBETOAMNOA.

HUE. MkoHa HasBa Onwcanme Ha npunoxHara onact
EkpaH Wyswietlanie warunkéw pomiaru i wynikow
1
BUCBET/NaYa Tecrose
JocTrHeTe OTrOBOPHYISi NapameTbp
2 @ 3BEHKLU KoY
Kniouosa B1pHUKka 1 Kliknij , aby ustawi¢ parametry wirnika i
3 SV
o6potos 060pOTY Ha MUHYTa
Wskaznik ten wiacza sie, gdy silnik zaczyna
pracowac i wytacza sie, gdy silnik przestaje
KoHTponka
4 pracowac. Stan urzadzenia mozna okresli¢
AsnaHns
za pomocg wskaznika przy niskiej predkosci
o6poToBa.
5 URYCHOM/ZATRZYMA| Start i Stop Uruchomienie lub zatrzymanie instrumentu
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Knasuw
JlocTurHeTe OTroBOPHUS NapameTbp
6 @ 3MHUIAL KoY
Stuzy do sprawdzenia, czy gtéwna
Mexepxunk
7 jednostka wiskozymetru znajduje sie w
nosnynoHvpaHe
nosnuma
Wydrukuj dane pomiarowe (wymagana uera
8 BNAPYKOBAL, Kntouos neuat
nevyaTtapcka MallinHa
9 BXoA3n4 MoTBepACKM KoY Potwierdz? dowolny parametr lub opcje
Knasuw Rozpocznij automatyczne skanowanie i
10 CKAHOBAHWE/HAC CkaHoBaHuA I 3aTBaps Ce aBTOMATNUHO
TMepa

2. Porty i gniazda z tytu urzadzenia gtéwnego.

Interfejs sondy temperatury : podtgczony do czujnika temperaturey;

Interfejs zasilacza : podtgczony do zasilacza, w ktéry jest wyposazone urzadzenie;

Wytacznik zasilania: wytgcznik sterujgcy zasilaniem maszyny gtéwnej;

PC-OUT : noac/ioHn A0 KOMMIOTbPaA 3a NOMOLL, Ha Kabena;

DRUKUJ : podtaczony do drukarki przenosnej;

3. OnuncaHve Ha LCD ekpaHa
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Po wtaczeniu urzadzenia najpierw wyswietlg sie

nHpopmauums 3a mogena, po 3 sekundach o 18
urzgdzenie przejdzie w tryb czuwania, a na
aczenie preel Y V: 12 RPM
wyswietlaczu LCD pojawig sie cztery rzedy parametrow:
R: 500 cp
00:00 0.0°C

S: Koa Ha nsbpaHus BUPHUK;

V : Predko$¢ obrotowa w stanie obecnym; % A %

R : Petna wartos$¢ zakresu pomiarowego przy ENTER

odpowiednim potaczenie wirnika i predkosci obrotowej;

RUN
STOP v PRINT

00:00: Ustawiony czas zakonczenia testu czasowego,

najdtuzszy wynosi 60 min, a najkrétszy 30 s.

Domyslnie nie jest ustawiony.

0,0°C: AkTyanHa TemnepaTtypa Ha zmierzona przez sonde
temperatury (wyswietlana jako 0,0°C, jesli nie wlozono

sondy temperatury)

Urzadzenie jest wyposazone w funkcje pamieci, ktéra zapamietuje ustawienia na wypadek zaniku
zasilania, tzn. ustawienia wirnika, liczby obrotéw na minute i dtugosci pomiaru, ktére zostaty
ustawione przed zanikiem zasilania, zostang zapamietane i wyswietlone po ponownym

uruchomieniu, dzieki czemu uzytkownik bedzie mégt z nich wygodnie korzystac.

4. Cnocob Ha AexypcTso
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Nacisnij przycisk ,S/V", aby wybrac
odpowiedni wirnik n odpowiednig predkos¢ S . 28
obrotowa przed nacisnieciem przycisku
+~RUN/STOP”, aby rozpoczg¢ testowanie V . 60 RPM

urzadzenia. Gdy na ekranie wyswietlane sg
dane dotyczace lepkosci badanej probki, nie n 34010 Cp

65.0% 0.0C

odczytuj ich od razu, ale poczekaj, az

urzadzenie wykona w sumie 4~6 obrotéw

poniewaz wartos¢ lepkosci nie jest
prawidtowa, chyba ze wartos¢ ,%" na dole
wynosi 10%~90%. Jesli wartos¢ ,%" jest
mniejsza niz 10% lub wieksza niz 90%, nalezy
wybrac inny zakres pomiarowy, poniewaz
oznacza to, ze obecnie wybrany zakres nie jest
odpowiedni. (Kroki operacyjne: wybrany zakres
pomiarowy jest duzy i musi zosta¢
zmniejszony lub nalezy poprawi¢ predkos$¢
obrotowg lub nalezy wybra¢ wiekszy wirnik,
jesli wartos¢ , %" jest mniejsza niz 10%;
wybrany zakres pomiarowy jest maty i musi
zosta¢ powiekszony lub nalezy zmniejszy¢
predkos¢ obrotowg lub nalezy wybra¢
mniejszy wirnik, jesli warto$¢ %" jest wieksza niz
90%). Przyrzad ten wyemituje ostrzezenie i
zabrzmi wibracjg, jesli moment obrotowy
przekroczy peten zakres pomiarowy. Jesli
moment obrotowy bedzie wiekszy niz 90%, na
wyswietlaczu pojawi sie komunikacija ,,EEEEE".
W takim przypadku nalezy wybra¢ wiekszy

zakres pomiarowy.

W przypadku pomiaru lepkosci nieznanej probki, lepkos¢ probki nalezy najpierw

oszacowac przed wyborem odpowiedniej kombinacji wirnika i predkosci obrotowe;.
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W przypadku pomiaru lepkosci nieznanej probki, lepkos¢ probki nalezy najpierw
oszacowac przed wyborem odpowiedniej kombinacji wirnika i predkosci obrotowej.
Jesli oszacowanie przyblizonej lepkosci probki jest trudne, nalezy wyobrazic¢ sobie, ze
probka ma wysokg lepkos¢ przed pomiarem przy uzyciu wirnikdw o matej i

duzej objetosci (objetosci) oraz przy predkosci obrotowej od matej do duzej.

Zasada pomiaru lepkosci jest nastepujgca: maty wirnik (objetosciowy) u niska
predkos¢ obrotowa dla cieczy o duzej lepkosci; duzy wirnik (objetosciowy) i

wysoka predkos¢ obrotowa dla cieczy o matej lepkosci.

Zakres pomiarowy kazdej kombinacji wirnika i predko$ci obrotowej przedstawiono

B MOHMWXaBaLyaTa Tabnumua:

BripHUK 0# 1# 2# 3# 4#
06p./MuH MbAHW 3apyeTa, NoMpayeH mPa.s

60 10 100 500 2000 1. 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000
6 100 1000 5000 20000 100000

3 200 2000r. 10000 40000 200000
1,5 400 4000 20000 80000 400000
0,6 1000 10000 50000 200000 1000000
0,3 2000. 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn MepKu

1. Lepkos¢ jest funkcjg temperatury, dlatego fala temperaturowa musi by¢
KOHTponvpaHa npw 3arpsasaHe +0,3°C, gdy urzgdzenie pracuje w normalnej
temperaturze, w przeciwnym razie doktadnos¢ pomiaru ulegnie pogorszeniu. Y
razie potrzeby mozna uzy¢ zbiornika o statej temperaturze.

2. Powierzchnie wirnika nalezy utrzymywac w czystosci.

3. Sprezyna wiosowa ma pewng powierzchnie liniowg, dlatego podczas pomiaru
KOHTPONBT Ha KOHTPO/A € C MPOLEHTH, @ HeroBaTa CTorHocT e 10%~90%.

Jesli kat procentowy jest zbyt wysoki, na wyswietlaczu pojawi sie komunikacija
+EEEEE” dla momentu obrotowego i lepkosci, nalezy zmieni¢ wirnik lub predkos¢

obrotowg, w przeciwnym razie doktadno$¢ pomiaru ulegnie pogorszeniu.
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Np.: gdy NDJ-8S e uzywany do testowania prébek poprzez kombinacje ,Rotor”

#1 npu 06.

predkos¢ obrotowa powinna zosta¢ zmniejszona. Je$li wartos¢ zostanie
zmniejszona do ,rpm 6", ale wy$wietlany procent momentu obrotowego nadal
bedzie wynosit ,EEEEE", oznacza to, ze do pomiaru nalezy uzy¢é mniejszego
wirnika (o mniejszej powierzchni). Jesli procent momentu obrotowego zawsze
wynosi 10%-90% przy réznych predkosciach obrotowych tego samego wirnika,
nalezy uzy¢ wirnika, ktérego posredni procent jest wiekszy, a pozostate testy
przeprowadza sie analogicznie.

4. Wirnik nalezy montowac lub demontowa¢ ostroznie, delikatnie unoszac przegub
krzyzakowy. Wirnika nie wolno obcigza¢ zadnymi sitami poziomymi ani ciagnaé w
dot, poniewaz moze to spowodowacd uszkodzenie watu.

5. Poniewaz wirnik i przegub krzyzakowy potgczone sg lewym gwintem, montaz i
demontaz wirnika nalezy wykonywac zgodnie z kierunkiem obrotu, w przeciwnym

razie przegub krzyzakowy ulegnie uszkodzeniu.

Clockwise ' Counterclockwise

SN

Mwery6

1 OfysoBa meTanosa 2 3 BupHuk

yHVBepcaneH
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6. Przegub krzyzowy nalezy utrzymywaé w czystosci.

7. Przyrzad nalezy opuszczac powoli, trzymajac go w rekach, aby chroni¢ wat
npes gpraHvamu.

8. Przegub krzyzowy nalezy chroni¢ za pomocg nasadki podczas transportu lub
YC/yru 3a CTpoex.

9. Ciecz zawieszajaca, ciecz emulsyjna, polimer o wysokiej lepkosci i niektore inne
ciecze o wysokiej lepkosci to w wiekszosci ciecze ,nieniutonowskie”, a ich lepkos¢
zmienia sie wraz z predkoscig $cinania i czasem, wiec beda rézne zmierzone
wartosci podczas pomiaru z réznymi wirnikami, predkosciami obrotowymi i
czasami trwania (wynik bedzie sie réwniez rézni¢ w przypadku pomiaru cieczy
nieniutonowskiej za pomocga tego samego wirnika przy réznych predkosciach
obrotowych). Jest to okre$lone przez wtasciwosci cieczy i nie jest zadnym
problemem wynikajgcym z instrumentu.

10.Informacje na temat montazu czujnika temperatury przedstawiono na

NMOHM>XaBaM PUCYHDBK.

®

-
.

|
\w B2 \’_‘
ilw\H

1 Pama oxpaHa BMpHMKa 2 3aumck CoHam
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TemnepaTypa Ha CoHja

NoeMHMK Ha npobkaTa (3n1eBKa)

CTaHAapTEH CNNCHK 3a oNnakoBaHe Ha BUCKO3MMETBLP

HUE. HasBa Wnowy HYE. HasBa Wnowy
[naBHa MallnHa 1
1 LW|¢POBO N3NMCBaHe 7 3acunad 1 WnanHr
3ecTaB
BMCKO3MMETPY
4
2 Gtéwny korbowdd maszyny 1 szt. 8 BupHmk
Pazem
Kntou c gnameTtsp 3 Mm
Bbaewwm ApbXKU 1 cyBak 1 EaviH 3
3 9 13 MM MUHW OTBOP
nogHocaumn 3ecTaB BCEKMN
KoY
MpeHoceH nyaenko Ao
4 MoactaBa 1 WnAnHe 10 P Y 1 WrAnHE
MwexoBnaHMA
5 Pama oxpaHa BMpHuKa 1 wnuHr 1" TemnepaTypa Ha CoHza 1 winuHr
6 RS232 kaben 3a faHHU -
1 wnnmnkr VIHCTPYKUMS 3a 06CnyxBaHe 1 wuamnkr
usB
MoaapbKKa

1. Regularnie czy$¢ obudowe i wewnetrzne elementy wiskozymetru, zwtaszcza

gtowice pomiarowg, aby zapobiec zanieczyszczeniu i rozwojowi bakterii.

2. Nie nalezy uzywac srodkéw czyszczacych o odczynie kwasnym lub

3aCajoBUM.

3. Wiskozymetry wymagajg czestej kalibracji w celu zapewnienia doktadnosci i

powtarzalnosci. Zaleca sie kalibracje przed kazdym uzyciem, przy czym kalibracja

powinna by¢ wykonywana w réznych temperaturach. TemnepatypeH. (Kannbpauus

nalezy powierzy¢ wykwalifikowanym technikom.)

4. Podczas uzytkowania nalezy zachowac ostroznos$¢, aby unikna¢ kolizji i upadku, zwtaszcza w

przypadku gtowicy pomiarowej.

-16
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MpounssoanTen: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi
Agpec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, szanghaj

200 000 kuTavicku toaHa.

Przedstawiciel H/E: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329 Frankfurt nad
MeHem.

MpegacraBuTen B Fronsma Bennkobputanumsa: YH CONSULTING LIMITED. C/O YH
Consulting Limited Biuro 147, Centurion House, London Road, Staines-
upon-Thames, Surrey, TW18 4AX

BHoc B AscTpanusa: SIHAO PTY LTD.

1 POKEBA CTPUNT, TUNCTYYJ, Hos HOxeH Yenc, 2122, AscTpanus

BHoc B CALLL: Sanven Technology Ltd.

Apartament 250, 9166 Anaheim Place, Rancho Cucamonga, CA9173 0
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VEVOR

Upgrade -The Home Creator Way

BrickosnmeTpo
MOZEJT: NDJ-55/NDJ-8S
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VEVOR BuckosmnmeTbp

Upgrade -The Home Creator Way

MOJAE/: NDJ-55/NDJ-8S

Queste sono le istruzioni originali, si prega di leggere attentamente tutte le istruzioni del
manuale prima dell'uso. VEVOR si riserva la piena interpretazione del proprio manuale utente.
L'aspetto del prodotto dipendera dal prodotto ricevuto.

Vi preghiamo di scusarci se non vi informeremo piu in caso di aggiornamenti tecnologici o

software sul nostro dodotto.
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Avvertenza - Per ridurre il rischio di lesioni, I'utente deve leggere attentamente il

PBKOBOACTBA 3a 06yyeHVe.

To31 NPOAYKT e CBbP3aH C BCUYKM pasnopes6bu Ha EBponelickata gnpektusa 2012/19/CE. Un
simbolo raffigurante un bidone della spazzatura barrato indica che il prodotto richiede

la raccoltafferenziata nell'Unione Europea. Questo vale per il prodotto e tutti gli

accessori contrassegnati da questo simbolo. I prodotti contrassegnati come tali non

possono essere smaltiti con i normali rifiuti domestici, ma devono essere conferiti

presso un punto di raccolta per il riciclaggio di apparecchiature elettriche ed

eneKTpoHuKa.

NHdopmauusa Ha FCC

ATTENZIONE: Cambiamenti o modifiche non espressamente approvati dalla parte
responsabile della conformita potrebbero invalidare I'autorizzazione dell'utente a
13non3sBaiiTe ycTpoiicTBoTO!

ToBa ycTpocTBO e B cboTBeTCTBYMeE ¢ YacT 15 Ha FCC. Il funzionamento &

soggetto alle seguenti due condizioni:

1) To3r1 NPOAYKT MOXe Aa NPUUUHN UHTepPepeHLNs Ha JaHHW.

2) Questo prodotto deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese quelle
che potrebbero causare un funzionamento indesiderato.

MPEACTAB/IEHUE: Modifiche o cambiamenti apportati a questo dodotto non
espressamente approvati dalla parte responsabile della conformita potrebbero
invalidare l'autorizzazione dell'utente a utilizzare il prodotto.

Benexka: To31 NPoAyKT e TecTBaH N 06peMeHeH B CbOTBETCTBME C OrpaHUYeHMsATa 3a AUrUTanHNTe yCTpolicTBa
di Classe B, ai sensi della Parte 15 delle Norme FCC . Questi limiti sono concepiti per
fornire una protezione ragionevole contro interferenze dannose in un'installazione
KUNULWHW crpaav.

Questo dottotto genera, utilizza e pud irradiare energia a radiofrequenza e, se non
installato e utilizzato secondo le istruzioni, pud causare interferenze dannose alle
KOMYHMKaLMOHHO paguo. Tuttavia, non vi € alcuna garanzia che tali interferenze non si
verifichino in una particolare installazion. Se questo prodotto causa interferenze
dannose alla ricezione radiofonica o televisiva, verificabili spegnendo e riaccendendo il
prodotto, si consiglia all'utente di provare a correggere l'interferenza adottando una o
Hali-MHOro OT cneABaLyuTe Hella.

- Riorientare nnwu riposizionare I'antenna ricevente.

-2-
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- Aumentare la distanza tra il prodotto e il ricevitore.
- Collegare il prodotto a una presa di corrente su un circuito diverso da quello a cui €
Konera ot npuemMHuKa.

- Per assistenza, consultare il rivenditore o un tecnico radio/TV esperto.

WHcTpyKummn 3a 6e3onacHocT

AI’IPE,D,YHPE)K,CI,EHI/IE:

1. Prima di testare la macchina, rimuovere il cappuccio di protezione per la
npeBo3 Ha MaLUMHW.

2. L'alimentatore deve avere una potenza nominale totale maggiore o uguale a
quella dello instrumento. Deve inoltre essere adeguatamente collegato a terra. /la
tensione di esercizio deve essere conforme alla tabella dei parametri tecnici.

3. L'apparecchiatura deve essere posizionata in un luogo ben ventilato e asciutto .

Non lasciare eventuali ostacoli sul retro e sui lati entro una distanza di 300 mm.

4. Dopo l'uso, spegnere e staccare la spina di alimentazione.

BbHLUeH B4 Ha NHCTPYMEHTA B'bBep,eHVle
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DAEl
125714

OCHOBHO eanHnda
1 2 EkpaH 3a Bu3yannsauyuns
HacTaHaBaHe
NHTepodelic coHga an
3 Mnowy Ha BKyC 4
TemnepaTtypa
5 Tonka 3a XnsoT 6 3axpaHBaLL, KOHEKTop
MaHonona 3a perynvpaHe
7 MpekbcBaYy Ha XpaHeHeTo 8 Peryiip
BMCOYMHA
9 YHuBepcaneH [IXyHTO 10 Crada 3a KonoHa
11 basa 12 OseneHsBaHe
o ) MaHonona an Cepagxo sena
13 Telaio di protezione del rotore 14
KoNiexxaHcka bapa
15 ACTa Au KonnerameHTo 16 KoMmioTbpeH nHTepdelic
17 MeyaTHa nHTepdericHa Bpb3ka
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XapakTepuctmkm

Il nuovissimo viscosimetro digitale & uno intelligente basato instrument su un controllo

intelligente a chip single. Questa serie di viscosimetri € integrato con uno stepper ad alte prestazioni
Motore e driver funzionano in modo preciso e stabile secondo le impostazioni del programma,

mentre il motore aziona il rotore per ruotare a velocita costante attraverso un sensore di coppia.
Quando il rotore incontra una resistenza viscosa nel liquido testato, la forza resistente viene inviata al
sensore di coppia, elaborata e calcolata internamente e quindi visualizzata sullo schermo a cristalli liquidi
come valore di viscosita del liquido testato. Rispetto a instrumenti simili, questa serie di instrumenti offre
vantaggi in termini di praticita d'uso, lettura diretta, display ricco di dettagli, elevata precisione di
misurazione, velocita di rotazione stabile, elevata resistenza alle interferenze e ampia tensione di

esercizio (100 V~240 V, 50/60 Hz), n ap.

Nel funzionamento instrumentale, questa serie di instrumenti pud visualizzare la percentuale del
valore misurato rispetto all'intero intervallo misurabile, avvisare in caso di superamento dell'intervallo
misurabile, eseguire la scansione automatica e misurare tempestivamente e, a seconda di queste
funzioni, 'utente puo selezionare rapidamente e con precisione una combinazione adatta

di rotore e

velocita di rotazione, salvare le condizioni di misurazione determinate e utilizzarle

comodamente B 6bA€LLY MPON3BOACTBEHN TECTOBE.

Questa serie di instrumenti pud essere ampiamente utilizzata per misurare la viscosita di
addesivi solventi, emulsioni, dotti biochemici, vernici, materiali di rivestimento, cosmetici, inchiostri,

pasta di carta, alimenti e amido, n gp.

MapameTbp Ha TexHMKaTa

Mogeno NDJ-5S NDJ-8S
Kamno g Mucypa 1 cP~ 100000 cP (3a 15CP) 1 cP~2000 000 cP (3a 15CP)
inferiori deve essere utilizzato il inferiori deve essere utilizzato
potope H. 0) potop n. 0)
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PelwleHue Ha 0,01 cn 0,01 cn

BM3yanmnsaumsa

MpeunsHocT ot +2% (NbaHa ckana Ha +2% (NbAHa ckana Ha

MuncypaumoHo HIOTOHOBA TEYHOCT) HIOTOHOBA TEYHOCT)

Specifiche del rotore. #1, #2| #3, #4 #1, #2, #3, #4

Kanauutet 300 A 400 mn (BTOpa YacT 300 go 4 00 mn (BTOPUAT BapuaHT)

LIaMnnoH potope) poTtope)

CkopocT Ha BbpTeHe 6, 12, 30, 60 Urpu B MUHyTa 0,3,06,1,5,3,6, 12,30, 60
rmpu/mMuH

* EAHMUA 3a npeobpasysBaHe: 1Pa.s=1.000mPa.S, 1P=100mPa.S, 1cp=1mPa.S

3ABENIEXKA: per misurazioni inferiori a 15 cP € necessario acquistare un rotore da
0#.

YcnoBus Ha oko/siHaTa cpeja

TemnepaTtypa Ha okosiHaTa cpega: 5°C ~ 35°C (koHcynTauum 2 3 °C £3 °C)
OTHOCUTENHA BNaxHOCT:  80%

XpaHeHe: Ingresso AC100~240V 50/60Hz Non c'é forte , Ywmten DC12V 2A
elettromagneticae interferenza, nessuna sery vibrazioni e nessun

ras corrosivo in prossimita dello strumento.

CTBMKW 3a MHCTa/IMpaHe

1. Estrarre la base, I'asta di sollevamento, la macchina principale del viscosimetro,

la barra di collegamento della macchina principale e I'adattatore di alimentazione, ecc., inserire
|'asta di sollevamento nel foro della base e serrarlo con il dado ( 3a6enexka:

la manopola di sollevamento si trova sulla destra ), rimuovere la vite dalla

barra di collegamento della macchina principale, inserirla nel foro di installazione

sul retro e sul fondo della macchina principale, quindi fissare saldamente la barra

di collegamento della macchina principale alla base con la vite esagonale rimossa.

Infine, inserire la macchina principale con la barra di collegamento ben fissata nel
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foro di installazione del cursore di sollevamento e serrare la manopola di fissaggio
B KanmbpupaHa nosunums.

2. Ruotare la manopola di sollevamento e regolarla su una tensione di
sollevamento adeguata, in modo che la macchina principale non scivoli
automaticamente verso il basso e la sensazione di smorzamento sia favorevole
durante il sollevamento; inoltre, il dado scanalato davanti al cursore di
sollevamento pud essere ruotato per regolarlo se & troppo lento nnu troppo stretto.
3. Regolare i tre piedini orizzontali sotto la base e fare in modo che la bolla d'aria
di livellamento davanti allo strumento si trovi al centro del cerchio nero.

4. Rimuovere il tappo di protezione per il trasporto dal giunto universale dell'unita
npuHymnane.

5. Collegare lo instrumento all'alimentazione .

6. Irotorin. 1~n. 4 dotati dello instrumento sono mostrati nella figura sottostante.

=

g

#1 Rotore #2 Rotore #3 Rotore #4 Rotore Telaio di protezione del rotore

1 But M4*10

2 Telaio di protezione del rotore

3 Vite M6*

4 b33a
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5 O3eneHsiBaHe

6 Vite M8*16

7 TapaHumus

8 Staffa Ha konoHa

BMCOUYNHa

9 MaHonona an perynvipaHe

10 MaHonona an Cepaaxo gena

KonexaHcka bapa

11 Acta Av KosiJieraMeHTo

BUWCKO3UMETPO

12 eAMHNLM npuHLMnane Aen

NoarotoBka Npeau TecTa

1. Versare il campione di prova in un contenitore circolare a fondo piatto con un
diametro superiore a 60 mm e un'altezza superiore a 11,5 mm.

2. Montare il telaio di protezione del rotore sulla custodia sotto lo strumento.

3. Selezionare un rotore adatto e avvitarlo in senso orario al connettore dell'albero
sotto la macchina principale .

4. Ruotare la manopola di sollevamento per abbassare lentamente lo strumento,
immergere il rotore nel campione e allineare il segno del livello del liquido (la linea
concava o convessa sul polo del rotore) al livello del liquido testato.

5. Verificare che il misuratore di livello anteriore dello strumento sia in posizione di
XnBeeHe.

3abenexka: non tirare mai il connettore dell'albero verso il basso o transversalmente
quando si collega o si scollega il rotore, altrimenti la struttura interna potrebbe

JAaHeaxapcu.
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La temperatura ambiente deve essere costante durante la misurazione per
mantenere la stabilita e la correttezza del valore misurato.

NHTepdelic 3a paboTa C UHCTPYMEHTa N MeToj Ha paboTa

1. ima 0610 7 BKyca 1 1 CBETOANOAEH UHANKATOP B paboTHATa 30Ha Ha NpPeAHUst NaHen

rnaBHaTa MallnHa.

1}&
2— )

\ 10
\h A
\M g 9
S i = i g
s| TEGE |+

/

P
J

HE. ViKoHa Hom OnucaHme Ha nyncvpalyys anapar
Lepmo an Visualizza le condizioni di misurazione ei
1
B/3yanu3aums pesynTaTtu oT Tecta

YBenunuere kn4eTo

Regola un parametro corrispondente

Knase poTope e

LLipakHeTe BbpXy TakcaTa 3a NpeACTaBsiHe Ha NapameTpuTe Ha poTopa

dyHKLMOHMPaLL,

3 SIV
rMpu/MnH AeV TpY an MUHYTO
Questo indikatore si accendera quando il
CBETNMHHMWAT cNua An motore inizia a funzionare e si spegnera
4

quando il motore smette di funzionare; eTo cbcTosiHVE

dello strumento puo essere determinato
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tramite l'indicatore a bassa velocita di
poTauus.
ApecT v apecT Avviare unu apecrape lo strumento
5 ECETYW/APECTA
Knase
Regola un parametro corrispondente
6 BkycbT Hamansisa
Bona aun Utilizzato per verificare se 'unita principale del
7
Xunsot viscosimetro & in posizione orizzontale
Stampa i dati misurati (€ richiesta una
8 MEYAT byksa 3a nevat
BbHLLUHa nevaTH1La)
9 BXOA MotebpaeTe KntoY C confermare qualsiasi parametro o opzione
Kunase an Awvia la scansione automatica e il tempo per
10 CKAHWUPAHE/TEMIMNO
CKaHupaHe v Taiivep ABTOMAaTUYHO MpeBK/toYBaHe

2. Porte e prese sul retro della macchina principale.

Interfaccia sonda di temperatura : collegata a un senzor 3a TemnepaTypa;
Interfaccia dell'adattatore di alimentazione : collegata all'adattatore di
alimentazione in dotazione allo strumento;

Interruttore di alimentazione: interruttore di controllo dell'alimentazione della
rnaBHa MaLUVIHa;

PC-OUT : collegato a un computer tramite un cavo dati;

STAMPA : collegato a una stampante portatile;

3. Descrizione dello schermo LCD

-10 -
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Quando lo strumento viene acceso, verranno

BM3yanmsmpanite inizialmente le informazioni sul S 14
Mojen, BnesTe A0 3 CeKyHAN B CbCTOSAHME Ha FOTOBHOCT V: 12 RPM
n Ha LCD ancnneri ce Bu3yanvsnpar YeTvpu R 500 cp
peAa napameTtpu:
00:00 0.0°C

S : Codice del rotore selezionato;

V : Velocita di rotazione nello stato attuale; % A f‘l“‘::

R : Il valore completo del campo di misura ENTER

corrispondente combinazione di rotore e velocita

RUN
) . il < 7 PRINT
di rotazione; sToP

00:00: Tempo preimpostato per l'arresto del test

cronometrato, 60 min al massimo e 30 sec al minimumo, e

non impostato di default;

0,0°C: la temperatura attuale rilevata dalla sonda di
temperature (visualizzata con 0,0°C se non € inserita

alcuna sonda di temperature)

Questo strumento & dotato di una funzione di memoria integrata in caso di interruzione di
corrente, ovvero il rotore, i giri al minuto e la durata temporizzata impostati prima dell'interruzione
di corrente vengono mantenuti e visualizzati dopo il riavvio, in modo che I'utente possa utilizzarli

comodamente.

4. OnepaTmBeH MeToj

-11 -
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M36epeTe "S/V" 3a n360p Ha PoOTOP 1 eAHa CKOPOCT
Ha BbpTeHe, KOSITO Ce NMPMCNocobsBa KbM MbpPBU 1360p S . 2 #

Ha "RUN/STOP" 3a n3BbpLUBaHe Ha TecTa Ha MHCTPYMeHTa.

Quando i dati di viscosita V . 60 RPM
del campione testato vengono visualizzati sullo
schermo, non leggerli immediatamente ma attendere n 34010 cp

65.0% 0.0C

che lo strumento abbia ruotato

3a 4~6 giri 0610, poiché il valore di viscosita non &

valido a meno che il valore

,%" B 6ac HOH cra komnpeco Tpa 10% 1 90%. Se il

valore "%" & inferiore al 10% o

superiore al 90%, & necessario selezionare un altro
intervallo di misura, poiché cio significa che quello
attualmente selezionato non é adatto. (Fasi operative:
I'intervallo di misura selezionato € ampio e deve essere

ridotto o la velocita di rotazione deve essere

migliorata o deve essere selezionato un rotore piu grande
se il valore "%" e inferiore al 10%; I'intervallo di misura
selezionato & piccolo e deve essere ampliato o la velocita

di rotazione deve essere ridotta o deve essere selezionato

un rotore piu piccolo se il valore "%" & superiore

al 90%). To3n MHCTPYMEHT, N31bYBaLL, CUTHAN,
nokasBall, akyCTUYHNSA CUTHAaN, NMPeBBb3X0XAaLL,
MbHUA MHTEPBAN Ha rpeLukaTta v NokasBaHeTo Ha
n3obpaxeHneto "EEEEEE" e no-go6po ot 90%; in questo

caso, € necessario selezionare un intervallo di

Hali-CMNHOTO pasceliBaHe.

Per misurare la viscosita di un campione sconosciuto, € necessario stimare innanzitutto la viscosita

del campione prima di selezionare la combinazione
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corrispondente di rotore e velocita di rotazione. Per misurare la viscosita di un
campione sconosciuto, & necessario stimare innanzitutto la viscosita del campione
prima di selezionare la combinazione corrispondente di rotore e velocita di
BbpTeHe. Se ¢ difficile stimare approssimativamente la viscosita del campione, &
necessario immaginare che il campione abbia un'elevata viscosita prima di
effettuare la misurazione con rotori da piccoli a grandi (volume) ea velocita di
3aBbpTaHe OTAONY Harope.

Il principio per la misurazione della viscosita é: rotore piccolo (volume) e bassa
CKOPOCT Ha BbpPTeHE 3a TeYHOCT J0 BMCOKA BMUCKO3MTET; rotore grande (Tom) e alta

CKOPOCT Ha BbpTeHe 3a ynsa 1 HACHLK BUCKO3UTET.
L'intervallo di misurazione di ciascuna combinazione di rotore e velocita di

rotazione € mostrato nella tabella sequente:

PoTope 0# | 1# 2# 3# 4 #
rmpu an
MUHyTa Compo di misura completo mPa.s
60 10 100 500 2000 . 10000
30 20 200 1000 4000 20000
12 50 500 2500 10000 50000
6 100 1000 5000 20000 100000
3 200 2000 T 10000 40000 200000
1.5 400 4000 20000 80000 400000
0,6 1000 10000 50000 200000 1000000
0,3 2000 . 20000 100000 400000 2000000

MpeanasHn Mepku

1. La viscosita € una funzione della temperatura, quindi I'onda di temperatura deve
essere controllata entro +0,3 °C quando lo instrumento funziona a temperature
normale, altrimenti la precisione della misurazione sara compromessa. Se
necessario, € possibile utilizzare un serbatoio a temperatura costante.

2. La superficie del rotore deve essere mantenuta pulita.

3. La spirale ha una certa area lineare, quindi la percentuale dell'angolo deve
essere controllata durante la misurazione e questo valore deve essere compreso

mexay 10% n 90%. Se la percentuale dell'angolo é troppo alta, verra visualizzato
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"EEEEE" per la coppia e la viscosita, il rotore or la velocita di rotazione dovranno
essere modificati o la precisione della misurazione sara degradata.

MpnmepHo: moxeTe aa n3nonssaTe NDJ-8S 3a gokasaTe/ICTBO 3a TpaMBaHe Ha fiarepa
KombuHauwms ,Rotore n. 1 u giri/min 60", la percentuale di coppia visualizzata &
,EEEEE", Taka 4e ckopocTTa Ha BbpTeHe e HeunsbexHa. Se il valore viene

ridotto a "giri/min 6" ma la percentuale di coppia visualizzata € ancora "EEEEE",
significa che per la misurazione deve essere utilizzato un rotore piu piccolo (con
superficie inferiore). Se la percentuale di coppia & semper compresa tra il 10% e il
90% a diverse velocita di rotazione con lo stesso rotore, deve essere utilizzato
quello con la percentuale intermedia maggiore e le altre prove vengono eseguite
Mo aHanorvs.

4.1l rotore deve essere montato o rimosso con cautela sollevando delicatamente il
giunto cardanico. Il rotore non puo essere forzato sotto sforzo orizzontale o tirato
verso il basso, altrimenti I'albero verra danneggiato.

5. Poiché il rotore e il giunto universale sono collegati con una filettatura sinistra, il
montaggio o lo smontaggio del rotore devono essere eseguiti nella direzione di
rotazione corretta, altrimenti il giunto universale verra danneggiato.

Clockwise

‘ 1 | HacTaHsBaHe B | 2 |yHVIBepCaneHﬂ,)KyHTO% | PoTope
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| | MeTano | | | |

6. Il giunto universale deve essere mantenuto pulito.

7. Lo strumento deve essere abbassato lentamente trasportandolo con le mani per
proteggere I'albero dalle vibrazioni.

8.1l giunto universale deve essere protetto dal cappuccio durante il trasporto o la
movimentazione dello strumento.

9. I liquidi sospesi, i liquidi emulsionati, i polimeri ad alta viscosita e alcuni altri
fluidi ad alta viscosita sono per lo piu liquidi "non-Newton" e la loro viscosita varia
con la velocita di taglio e il tempo, quindi ci saranno valori misurati diversi quando
si misura con rotori, velocita di rotazione e durate diverse (il risultato variera anche)
se si misura un liquido non-Newton con uno stesso rotore a diverse velocita di
BbpTeHe); &€ determinato dalle proprieta del liquido e non & un problema derivante
OT WHCTPYMeHTa.

10.Per I'introduzione dell'installazione del senzor di temperatura, vedere la figura

cnegBalLo.
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1 Telaio di protezione del rotore 2 MopceTo nep coHAa

KoHTelHep 3a WwamMnmoH
3 TemnepaTypeH coHAax 4

(6exep)

CTaHAapTEH CMNNCHK 3a onakoBaHe Ha BUCKO3MMETBLP

HE. Hom Konnuectsp HE. Hom Konuuectso
BuckosnmeTsp ¢ gncnnei
Apantep
1 ANTNTANHN MaLLVHN 1 omnext 7 1 6p.
XpaHeHe
npuHUunnane
bruena gena mauvHa 4
2 16p. 8 PoTope
npvHuvnane O6wo
Kntou ot 3-Tn eTax
3 MogeMHUK 1 Kypcop 9 MM EanH an
1 KOMNNeKT
n3Ka4BaHe MUHMaTIOpeH 0TBOp OT 13 MM 4YnackyHo
Knase
CkaTtona Aun CToKagKo
4 baza 16p. 10 16p.
npeHocnm
3almMTHA Macka
5 16p. " TemnepaTypeH coHaax 1 6p.
PoTope
6 Konunuectso gaHHM oT RS232 kbm U$B 1 6p. 12 PBKOBOACTBA 33 06yueHue 16p.

MoaapbKka

1. Pulire regolarmente il guscio ei componenti interni del viscosimetro, B
particolare la testa di misura, per evitare contaminazioni e proliferazione batterica.
2. HemsnonsBaHe Ha KNCENNHHU NAN anKanHn AeTepreHTun.

3. I viscosimetri richiedono una calibrazione oftene per garantire correctzza e
3psanoct. Si consiglia di calibrare prima di ogni utilizzo, calibrando a diverse

TemnepaTtypa. Temnepartypa. (Si prega di far calibrare da tecnici professionisti.)
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4. Prestare attenzione a evitare collisioni e cadute durante I'uso, in particolare

TeCT 3a MMneHe.

MpogayueHT: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Agpec: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu, shanghai

200 000 kunTaiicku toaHa.

MPEACTABWTEN CE: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69, 60329

PpaHKodopTe cyn MeHo.

NMPEACTABUTE/T HA OBEAVNHEHOTO KPAJICTBO: YH CONSULTING LIMITED. C/O YH
Consulting Limited O¢uc 147, Centurion House, London Road, Staines-upon-
Thames, Surrey, TW18 4AX

BHoc B AUS: SIHAO PTY LTD.

1 POKEBA CTPUIT, TUMCTYY/, Hos tOxeH Yenc, 2122, AscTpanus

HesnauuTteneH BHoc B CALL: Sanven Technology Ltd.

AnapTameHT 250, 9166 AHaxalim lMneric, PaHuo KykamoHra, KanngpopHus 9173 0
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